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11

1141

11.2

Soros kommunikacio

DCP (Drive Control & Position) (csak ZAdynpro xxx DCP esetén)

A DCP-lizem lehetdvé teszi a soros vezérlés végrehajtasat a ZAdynpro késziiléken az RS485
interfészen keresztil. A kétiranyu, soros vezérlésnek kdszénhetéen a vezérldjeleket egy 2 vagy 3
vezetékes csatlakozdvezetéken tovabbitjak. Altalaban az X-IN és az X-OUT vezetékekre mar nincs
szlikség, ami azt jelenti, hogy a huzalozasi igény minimalisra csékken.

Elektromos csatlakoztatas
A csatlakoztatds az X-CAN interfészen torténik a ZAdynpro készlléken (lasd ,Elektromos
betizemelés/CAN-/DCP-interfész (X-CAN)” c. fejezet).

A kiilonb6z6 DCP-protokollok

DCP_01

A mikédés elve hasonl6é a hagyomanyos vezérléshez az (X-IN) vezérl6 bemeneteken és az
(X-OUT1, X-OUT2) vezérlé kimeneteken keresztll. A felvondvezérl parancsbitekként tovabbitja a
ZAdynpro késziiléknek a szikséges vezérldjeleket (pl. szabalyozo Gizemengedély, menetirany,
sebesség, lassitasi pont) és az allapotizeneteket allapotbitekként kapja visszajelzési informacioként
a ZAdynpro készuléktdl (pl. jelzések mechanikus fékekhez, motorvédd kapcsolokhoz, STO
funkcidhoz, sebességdfigyeléshez és gylijtéhibakhoz).

DCP_03

A DCP_03 protokoll a DCP_01 protokoll kibdvitett valtozata. A DCP_01 protokollhoz képest az
alabbiakkal rendelkezik:

e nagyobb adatatvitel

e gyorsabb kommunikacios csatorna

¢ automatikus kompatibilitasi ellenérzés a ZAdynpro szoftvere és a vezérlészoftver kozott

DCP_02

A parancs- és az allapotbitek tovabbitasa megfelel a DCP_01 protokollnak. Tovabba, a menet a
fennmaradé tavolsagon alapul: a vezérlés a start paranccsal adja meg a ZAdynpro késziléknek az
utvonalat a kdvetkez6 szintre. Ezt az Utvonalat folyamatosan frissitik a menet soran (fennmaradoé
tavolsag). A ZAdynpro a menetsebességét a fennmarado tavolsaghoz igazitja, és a filke kdzvetlendl
és kuszémenet nélkil, idében optimalizalt és razkédasmentes mddon jar be a szintre. A fennmaradé
tavolsag meghatarozasahoz sziikség van az abszolutérték-jeladéra az aknaban! A fékezési tavot
(amelyet a frekvenciaatalakito kijelzdjén latunk) elészér manualisan kell megadni a vezérlésben. A
beirt fékezési tav és az aktualisan fennmaradoé tavolsag alapjan a vezérl6 eldéntheti, meg lehet-e még
allni, ha menet kdzben bejové hivas érkezik. Ha legkésébb a kivant késleltetési ttig nem érkezik
hivas, a fennmaradé utvonalat egy emelettel meghosszabbitjak.

DCP_04

A DCP_04 protokoll a DCP_02 protokoll kib8vitett valtozata. A DCP_02 protokollhoz képest az

alabbiakkal rendelkezik:

¢ nagyobb adatatvitel

e gyorsabb kommunikacios csatorna

¢ automatikus kompatibilitasi ellenérzés a ZAdynpro szoftvere és a vezérlészoftver kozott

e Féktavolsag-atvitel: A szabalyozo6 berendezés folyamatosan tovabbitja az aktualis sebességgel
kiszamitott féktavolsagot a vezérléshez. Ez lehetévé teszi, hogy a vezérld elddntse, meg lehet-e
még allni, ha menet kézben bejévé hivas érkezik.
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Jelfolyamat DCP_01, DCP_03 Jelfolyamat DCP_OZ, DCP_04
Parancsbajt Sebességbajt Allapotbajt
BO | Szabalyozé Gizemengedély RF GO Lassu menetsebesség (V1) SO0 |Frekvenciaatalakito kész a kdvet-
kezb menetre
B1 Menetparancs (start) G1 Utanszabalyozas (VZ) S1 |Menet aktiv (RB)
B2 | Leallaskapcsold (lekapcsolas G2 0 fordulatszam S2 |Figyelmeztetés aktiv
V1)
B3 Menetsebesség G3 Visszahozas (V5) S3 |Gydjtéhiba aktiv (ST1)
B4| Menetirany (RV1 vagy RV2) G4 Ellenérzés (V4) S4 |Fordulatszam-felgyelet aktiv
(VG1)
B5 Sebességvaltas G5 Kiegészité sebesség (V6) S5 |Gyors leallitas
B6 Atvitel fennmarado ut G6 Koztes sebesség (V2) S6 |Mechanikus fék (MB)
B7| Hiba az utolsé telegramban G7 Gyors sebesség (V3) S7 |Hiba az utolsé telegramban

A parancs, a sebesség- és az allapotbajtok az Info meniiben /15. oldalon olvashaték.

DCP-Bits - - ----~-~- 15
BOl..4... G....4...
S.1....6. 100

1.1.3 Paraméterezés DCP-lizemben

1.1.3.1 DCP-interfész aktivalas
A DCP-interfész aktivalasa a Vezérlés/CONFIG menliben torténik az alkalmazott vezérlés és az
alkalmazott kommunikacios protokoll fliggvényében.

(Vezérles
'»> CONFIG 04:BP_DCP1
> 05:BP_DCP2
(Konfiguralas
A gyarté az DCP protokoll Rovidités ZAdynpro
BOHNKE + PARTNER DCP1 04:BP_DCP1
BOHNKE + PARTNER DCP2 05:BP_DCP2
BOHNKE + PARTNER DCP3 06:BP_DCP3
BOHNKE + PARTNER DCP4 07:BP_DCP4
A hidraulika bedllitasa DCP4 36:HY-Mod
Kollmorgen Steuerungstechnik DCP3 09:KN_DCP3
Kollmorgen Steuerungstechnik DCP4 10:KN_DCP4
NEW LIFT DCP3 12:NL_DCP3
NEW LIFT DCP4 37:NL_DCP4
Osma felvonok DCP3 34:0S DCP3
SCHNEIDER STEUERUNGSTECHNIK DCP3 14:SS_DCP3
SCHNEIDER STEUERUNGSTECHNIK DCP4 33:SS_DCP4
STRACK LIFT AUTOMATION DCP3 22:ST_DCP3
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Weber Lifttechnik DCP1 17:WL_DCP1
Weber Lifttechnik DCP2 18:WL_DCP2
Weber Lifttechnik DCP3 19:WL_DCP3
Weber Lifttechnik DCP4 20:WL_DCP4
KW AUFZUGSTECHNIK DCP3 26:KW_DCP3
1.2 CANopen Lift
1.2.1 A CAN-interfész lizembe helyezése
1.21.1 ZAdynpro
e Csak a CiA 417 profil szerinti készilékek hasznalhatok.
e Minden készulék 11 bites tzemmddban mikadik.
e Buszrendszerenként csak egy ZAdynpro csatlakoztathato.
&> A CANopen Lift elektromos belizemelésével kapcsolatban lasd a hasznalati Utmutatoé 1. részében
az ,Elektromos belizemelés / CAN-interfész (X-CAN)” c. fejezetet.
1.2.1.2 Azinterfész aktivalasa
A CAN-interfész aktivalasa a Control system menii CONFIG pontjaban térténik.
Vezérlés
» CONFIG 01:ZA_ IO
> 02:ZA_CAN
Konfiguralas
A CAN-informaciok az Info (Informacidk) menl 14—17. oldalan talalhatok. (El6feltétel: ,CONFIG” =
,02: ZA_CAN”)
1.21.3 Mikoédési médok
® Informacié

A(z) ZAdynpro két lehetséges tzemmddja CANopen Lift-lzemben:

e Sebesség lizemmod (Velocity Mode [pv])

Sebesség Uzemmad (Velocity Mode)

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszdm 00163461-H
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e Pozicié lzemmadd (Position Mode [pp])

=
[0}
N
>
D »
N2
N —
03
> X

2

Position (Pozicié) tzemmaod

A mindenkori izemmad a ZAdynpro kezeléfeliletén a ,CAN/MODE” (CAN/Uzemmdd) pontban
allithatd be. Az lzemmdd azonban rendszerint a legtdbb vezérlésnél roviddel az indulas elbtt irodik a
ZAdynpro készllékbe. Az lzemmoddot tehat a vezérlén kell beallitani.

A ZAdynpro Pozici6é tizemmodban térténd hasznalatakor az abszolut filkehelyzet-meghatarozast
kételezd ugyanarra a buszra csatlakoztatni, mint a ZAdynpro készuléket.

A vezérld minden menet el6tt megkiildi a ZAdynpro késziléknek az elirt haladasi sebességet. Ha ez
nem érhetd el, akkor a ZAdynpro csucsives menetet iktat be. Emiatt meg kell adni a maximalis
sebességet a vezérlén.

1.21.4 Az adatiré parancs- és allapotbitjei
o Pozicié lzemmadd (Position Mode) [pp] C&S / Sebesség izemméd (Velocity Mode) [pv] C&S
e C=Command = Parancs a vezérlérdl a frekvenciaatalakitonak
e S = Status = A ZAdynpro allapota a vezérl6 el6z8 parancsara adott reakcioként

Allapot- / parancsbit Név Megjegyzés
CSwO Command Switch On
CEVo Command Enable Voltage
CQSt Command Quick Stop
CEOp Command Enable Operation
CFaR Command Fault Reset
CNSp Command New Setpoint csak Position (Pozicié) tzemmodban
CHIt Command Halt
SRSO Status Ready to Switch On
SSdO Status Switched On
SOpE Status Operation Enabled
SVoE Status Voltage Enabled
SQSt Status Quick Stop
SSOD Status Switch On Disabled
STaR Status Target Reached
SS=0 Status Speed =0 csak Velocity (Sebesség) lzemmddban
SSpA Status Setpoint Acknowledge |csak Position (Pozicio) Gzemmddban
SFIt Status Fault
SWrn Status Warning
R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H
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2 Vészhelyzeti kilirités

2.1 Altalanos tudnivalék
o Halézatkimaradasnal fennall a veszély, hogy vészkilritést kell végrehajtani.
e A vészkilritéssel a felvonofiilke valamelyik emeletre vagy a foldszintre megy.

py Informacioé
1 Az akna hatasfoka nincs meghatarozé hatassal a sziinetmentes tapegység teljesitményére.

2.2 Vészkiiirités 230 V AC vészhelyzeti generatorral
2.2.1 Altalanos tudnivalék

Korilmények

o A 230V AC vészhelyzeti generatorral térténd vészkitritéshez a frekvenciaatalakitén a kévetkezé
feszlltségnek kell rendelkezésre allnia:
— 230 V AC betaplalas a halozati csatlakozas L1 és L2 érintkezjén

A 230 V AC vészhelyzeti generatorral torténé vészkiiirités jellemzéi:
o Kilrités a motor és a generator iranyaba

o terheléstdl fuggetlen indulas

terheléstdl fliggetlen bejaratas

o szintbeallassal térténd bejaratas

P Informacié
A magas magnesezési aram miatt egyfazisu fesziiltségellatassal térténd vészkitritésnek
1 aszinkronmotoroknal nincs értelme.
A vészkiiirités menete haromfazisu fesziiltségellatasnal:
e A ZAdynpro minden menet kezdetén elemzi a terhelési aranyt a filke és az ellensuly kozo6tt.
e A ZAdynpro a terhelési aranynak megfeleléen kozli a vezérléssel, hogy melyik iranyban lenne
energiatakarékosabb az Uritési menet.
o Avezérlés elinditja a kilrité menetet a kdvetkez6k raadasavail:
— Szabélyozo kioldas
— Irany megadasa
— elbirt sebesség
A fesziiltségellatas kialakitasa
A szikséges teljesitmény 6sszetétele:
Az elektronika felvett teljesitménye ZAdynpro
+ A vezérlés felvett teljesitménye
+ Az elektromechanikus rogzitéfékek felvett teljesitménye
+ Az egyéb elektromos fogyasztok (filkevilagitas, ...) felvett teljesitménye
* A motor felvett teljesitménye kielégitd teljesitményl motoros izemnél (a
motor gyartéjanal lehet megérdeklédni)
= Hatasos teljesitmény [W]
R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H
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2.2.2 Paraméterezés

A kovetkezé feltételeknek kell teljesiilnitik:

A fulke menetiran

a lefelé van ekkor:

Standard

DCP

24 V jel az ,RV2” paraméterezett bemenetén

Hibabajt 1, bit 4 = high

(Vezérlés
A fesziiltségkiesés felismerése: > f I08 PARA2
A digitalis bemenetet a Control system meniiben a PARA2 > EERZ2
_— . . I 08 funkcid
értékre kell paraméterezni =

Feszultségkimaradasnal a frekvenciaatalakito

bemenet 24 V DC kivezérlése formajaban jelzést kap a 2-es

paraméterkészletre torténd valtasra.

a paraméterezett

A vezérléssel k6zoIni kell a megengedett menetiranyt (opcionalis):

Standard

DCP

A digitalis kimenetet a Control system me-
nldben az Evac.Dir értékre kell paraméterez-
ni

Hibabajt 2, bit 2 = low « fllke kénnyebb, mint
az ellensuly
Kilirité menet felfelé!

=
[0}
N
>
D »
N2
N —
03
> X

2

Vezérlés
»f 04  Evac.Dir Hibabaijt 2, bit 2 = high « fiilke nehezebb, mint
LS - Evac.Dir az eIIenSL’JIy
3. X1 Funkeid Kiiirité menet lefelé!

Kimenet nyitva « a fiilke kdnnyebb az ellen-
sulynal
Kiiirit6 menet felfelé!

Kimenet zarva « a flilke nehezebb az ellen-
sulynal
Kitirité menet lefelé!

(2nd parameter set
A Kkilirités kezdetének elSirasa: '» F_PARA2 EVACL*AC
4. |A Parameter set 2 meniiben a F_PARA2 paramétert = EVA. = EVECLEAS

Parametersatz2 funkcid

1*AC értékre kell paraméterezni. \ J

(2nd parameter set

Paraméter masolasa: »>COPY  oOff
5. |A Parameter set 2/ COPY pontjaban a PARA1->2 funkciot kell A il
kivalasztani. A masolas utan a paraméter ismét az ,AUS” (Ki- ~ \F2rameterek masoldsa )

kapcsolva) értékre all

® Informacié
A paraméterek masolasa el6tt paraméterezni kell a fesziiltségkiesés felismerését és a kilritési
1 modot. A kisebb fesziiltségellatas miatt csak a motor alacsonyabb fordulatszama lehetséges. A
filkehelyzet-meghatarozas soran a készilék kiszamitja a V_2 és V_3 maximalisan lehetséges

sebességeket.

Cikkszam 00163461-H
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2.3

2341

2.3.2

Vészkilirités 230 V AC sziinetmentes aramforrassal

e Ez a funkcid csak szinkronmotoros Gizemben érhetd el.

¢ A szinkron hajtas csekély teljesitményigénye miatt kilritd menet végezhetd fél terhelésnél vagy a
hizé terhelés iranyaban, kereskedelmi forgalomban kaphatd sziinetmentes tapegység
segitségével. Kilritd menet terhelési iranyban nem lehetséges!

Halbzatkimaradas esetén a sziinetmentes tapegység a kovetkezd fesziltséget bocsatja
rendelkezésre:
e 230V AC betaplalas a halézati csatlakozas L1 és L2 érintkezdjén

A 230 V AC sziinetmentes aramellatassal torténé vészkiiirités menete:
¢ A ZAdynpro minden menet kezdetén elemzi a terhelési aranyt a flilke és az ellensuly kdzott.
e A ZAdynpro a terhelési aranynak megfeleléen kozli a vezérléssel, hogy melyik iranyban lenne
energiatakarékosabb az Uritési menet.
e Avezérlés elinditja a kiurité menetet a kdvetkez6k raadasaval:
— Szabalyozo kioldas
— Irany megadasa
— elbirt sebesség

Vészkilrités a sziinetmentes aramellatas optimalis teljesitményével

Informacié — a sziinetmentes aramellatas optimalis teljesitményével torténd kiiirités jellemzoi
o terheléstdl figgetlen indulas

o terheléstdl fliggetlen bejaratas

o szintbeallassal t6rténd bejaratas

e a szlnetmentes tapegység megfeleld kialakitasanal a motor iranyaba térténd menet is lehetséges.

A sziinetmentes tapegység kialakitasa

A sziinetmentes tapegység sziikséges teljesitményének dsszetétele:

Az elektronika felvett teljesitménye ZAdynpro

A vezeérlés felvett teljesitménye

Az elektromechanikus rogzitéfékek felvett teljesitménye

Az egyéb elektromos fogyasztok (filkevilagitas, ...) felvett teljesitménye
A motor felvett teljesitménye a szlinetmentes tapegység optimalis telje-
sitményéhez (a motor gyartéjanal lehet megérdeklédni)

= A sziinetmentes tapegység hatasos teljesitménye [W]

++ + o+

Vészkilirités a sziinetmentes tapegység minimalis teljesitményével

Informacié — korlatozasok a sziinetmentes aramellatas csokkentett teljesitményével térténd
kilritésnél

o terheléstdl fiiggd indulas, nem optimalizalhaté

o Kilrités csak a huzo terhelés iranyaba

¢ a pozicionalas a terheléstél fliggéen torténik, ezaltal 1épcsd alakulhat ki

A sziinetmentes tapegység kialakitasa

A sziinetmentes tapegység sziikséges teljesitményének dsszetétele:

Az elektronika felvett teljesitménye ZAdynpro

A vezérlés felvett teljesitménye

Az elektromechanikus rogzitéfékek felvett teljesitménye

Az egyéb elektromos fogyasztok (fiilkevilagitas, ...) felvett teljesitménye

+ + + o+

A motor felvett teljesitménye a szlinetmentes tapegység csékkentett
teljesitményéhez (a motor gyart6janal lehet megérdeklédni)
= A sziinetmentes tapegység hatasos teljesitménye [W]

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszdm 00163461-H
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2.3.3 Paraméterezés

A kovetkezé feltételeknek kell teljesiilnitik:
A fllke menetiranya lefelé van ekkor:

1. Standard DCP

24V jel az ,RV2” paraméterezett bemenetén |Hibabajt 1, bit 4 = high

(Vezérlés

A fesziiltségkiesés felismerése: > f I08 PARA2

A digitalis bemenetet a Control system meniiben a PARA2 > EERZ2 =

oy . . I 08 funkcid (0]

értékre kell paraméterezni = N
2, =

< 0

Fesziltségkimaradasnal a frekvenciaatalakitd a paraméterezett ﬂ"‘u; §

bemenet 24 V DC kivezérlése formajaban jelzést kap a 2-es >

paraméterkészletre torténd valtasra.

AN
A vezérléssel kdzoIni kell a megengedett menetiranyt (opcionalis):
Standard DCP CANopen Lift

A digitalis kimeneteta Control |Hibabajt 2, bit 2 = low « fulke 0x6049 objektum = 1:A fulke

system meniuben az Evac.Dir ér- kdnnyebb, mint az ellensuly kénnyebb az ellensulynal

tekre kell paraméterezni Kiiirité menet felfelé! Kiiirit6 menet felfelé!

Vezérlés
»>£ 04  Evac.Dir Hibabaijt 2, bit 2 = high « fulke 0x6049 objektum = 2:A filke ne-
> | . nehezebb, mint az ellensuly hezebb az ellensulynal

3. ot funkeio Kiiirité menet lefelé! Kiiirité menet lefelé!

Kimenet nyitva « a filke kon-
nyebb az ellensulynal
Kiiirit6 menet felfelé!

Kimenet zarva « a fiillke nehe-
zebb az ellensulynal
Kilirité6 menet lefelé!

(2nd parameter set

A Kkilirités kezdetének elSirasa: '» F_PARA2 UPS
4. |A Parametersatz 2 (2-es paraméterkészlet) meniiben az e CES »
F_PARAZ2 paramétert = UPS értékre kell paraméterezni. \Parametersatz2 funkeio

(2nd parameter set
Az allérész-ellenallas elbirasa szinkronmotoroknal: >R U20 1.00 ohm

5. |A 2-es paraméterkészlet menii/ R_U20 pontban adja meg az = Ho0U
. T T Az A4lldérész ellenadllasa
alkalmazott szinkronmotor allorész-ellenallasat i
o J

~
(2nd parameter set

A motoraram korlatozasa: »>P_UPS 1.0 kW
6. |A motoraram korlatozasa a sziinetmentes tapegység rendelke- i .o

zésre allo teljesitményének megadasaval a Parametersatz 2 |* S#unetmentes aramfor-
(2-es paraméterkészlet) menii P_UPS pontjaban.

ras maximalis terhelése
= J

A sziinetmentes tapegység rendelkezésre allé teljesitményének meghatarozasa

X1 tipustabla
- A vezérlés felvett teljesitménye
- Az elektromechanikus régzitéfékek felvett teljesitménye
- Az egyéb elektromos fogyasztok (filkevilagitas, ...) felvett teljesitménye
= A sziinetmentes tapegység rendelkezésre allé teljesitménye [W]

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H
13/140



Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész Vészhelyzeti kilrités

1

VIGYAZAT!

Informacié

A szlinetmentes tapegység teljesitményének megadasaval meghatarozhat6é a sziinetmentes
tapegységgel torténd kidrités maodja.

Elegendé teljesitmény: A kilrité menet az optimalis teljesitmény( sziinetmentes tapegységgel
térténd kiurités jellemzéinek megfeleléen térténik.

Tal kicsi teljesitmény: A kilritd menet a minimalis teljesitményl szinetmentes tapegységgel t6rténd
kiurités jellemzdinek megfelel6en torténik.

Vigyazat!
Ha a P_UPS beallitott értéke tul nagy, akkor a sziinetmentes tapegység tulterhelédhet vagy
ténkremehet.

(2nd parameter set

Paraméter masolasa: »>COPY  off
7. |A Parameter set 2/ COPY pontjaban a PARA1->2 funkciot kell A il
kivalasztani. A masolas utan a paraméter ismét az ,AUS” (Ki-  [\Z2rameterek masolasa

kapcsolva) értékre all

Informacié

A paraméterek masolasa el6tt paraméterezni kell a fesziiltségkiesés felismerését és a kilritési
modot. A kisebb fesziiltségellatas miatt csak a motor alacsonyabb fordulatszama lehetséges. A
filkehelyzet-meghatarozas soran a készilék kiszamitja a V_2 és V_3 maximalisan lehetséges
sebességeket.

Id6k kikapcsolasa, amelyekben a motor a 0 fordulatszamot
tartja:
Az Start menii T_3 pontjaban = 0 értéket kell paraméterezni (G- =00 o N
ST 3 0.0 s
L 0.0
8_ Leallitasi fordulatszam=0
. J
Az Stop menii T_4 pontjaban = 0 értéket kell paraméterezni (77— 0 > N
T 4 0.0 s
> 0.0
\0 fordulatszam tartasa

2.4 Siirg6sségi kilrités 3 fazisu 3~400 VAC fesziiltségellatassal
241 Altalanos tudnivalék

Koriilmények

e Haromfazisu fesziltségellatassal torténd sirgdsségi kilritéshez a kdvetkezd fesziltség kell
rendelkezésre alljon a frekvenciavalton:
— 3~400 VAC betaplalas a haldzati csatlakozas L1,L2 és L3 érintkezdjén.

Jellemzék:

¢ Kilrités a motor és a generator iranyaba

o terheléstdl fliggetlen indulas

o terheléstdl flggetlen bejaratas

¢ szintbeallassal t6rténd bejaratas

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H
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Lejarat:
¢ A ZAdynpro minden menet kezdetén elemzi a terhelési aranyt a fillke és az ellensuly kozétt.
e A ZAdyn a terhelési aranynak megfelel6en kézli a vezérléssel, hogy melyik irdanyban lenne
energiatakarékosabb a kitrité menet.
o Avezérlés elinditja a kilrité menetet a kdvetkez6k raadasaval:
— Szabdélyozo kioldas
— Irany megadasa
— elbirt sebesség

A fesziiltségellatas kialakitasa

A szikséges teljesitmény 6sszetétele:

A ZAdyn elektronika felvett teljesitménye
+ A vezérlés felvett teljesitménye
+ Az elektromechanikus rogzitéfékek felvett teljesitménye
+ Az egyéb elektromos fogyasztok (filkevilagitas, ...) felvett teljesitménye
* A motor felvett teljesitménye kielégitd teljesitményl motoros izemnél (a
motor gyartéjanal lehet megérdeklédni)
Hatasos teljesitmény [W]

Informacié
A tengely hatasfoka déntéen befolyasolja a haromfazisu fesziltségellatas sziikséges teljesitményét.

2.4.2 Paraméterezés
(1) A kovetkez6 kdvetelménynek kell teljesiilnie:
A fiilke menetiranya lefelé van ekkor:

Standard DCP CANopen Lift
24 V jel az ,RV2” paraméterezett |Hibabajt 1, bit 4 = high 0x6049 objektum kidritési iranya
1. Ibemenetén

(2) Fesziiltségkiesés észlelése:
A digitalis bemenetet a Control system meniiben a PARA2 értékre kell paraméterezni

Vezérlés

»f 108 PARA2
L3 PARA2

I_08 funkcid

Feszilltségkimaradasnal a frekvenciaatalakité a paraméterezett bemenet 24 VV DC kivezérlése
formajaban jelzést kap a 2-es paraméterkészletre térténd valtasra.

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszdm 00163461-H
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(3) A megengedett menetirany betaplalasa a vezérlésbe (opcionalis):

Standard

DCP

CANopen Lift

A digitalis kimenetet a Control
system meniiben az Evac.Dir ér-
tékre kell paraméterezni

Vezérlés
> £ 04 Evac.Dir
L2 Evac.Dir

04 funkcid

Kimenet nyitva « a fulke kdn-
nyebb az ellensulynal

Kilirité menet felfelé!

Kimenet zarva « a fiilke nehe-
zebb az ellensulynal
Kilirité menet lefelé!

Hibabaijt 2, bit 2 = low « fiilke
kénnyebb, mint az ellensuly
Kiiirité menet felfelé!

Hibabajt 2, bit 2 = high « fllke
nehezebb, mint az ellensuly
Kilirité menet lefelé!

A 0x6049 objektum kiuritési ira-
nyanak lekérdezése a vezérlés-

sel

1. érték -> A fiilke kbnnyebb az
ellensulynal, kidritési menet fel-

felé!

2. érték -> A flilke nehezebb az
ellensulynal, kilritési menet le-

felé!

(4) A kiurités kezdetének eléirasa:
A Parametersatz 2 (2-es paraméterkészlet) meniiben a F_PARA2 paramétert = EVA. 3*AC értékre
kell paraméterezni.

2nd parameter set
> F_PARAZ EVA.3*AC

'S

EVA.3*AC

Parametersatz2 funkcid

(5) Paraméterek masolasa:
A Parameter set 2 /| COPY pontjaban a PARA1->2 funkciot kell kivalasztani. A masolas utan a
paraméter ismét az ,AUS” (Kikapcsolva) értékre all

2nd parameter set

» COPY
[

Off
Paral«2

Paraméterek masoléasa

® Informacié
A paraméterek masolasa el6tt paraméterezni kell a fesziltségkiesés felismerését és a kilritési
1 modot. A sziikséges teljesitmény a kilrités soran csékkenthetd. Ehhez a 2-es paraméterkészletben
be kell allitani a sebesség és a gyorsulas értékeit.
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2.5 A pozicionalas optimalizalasa
A sziinetmentes tapegység csdkkent teljesitménye miatt nem lehet a motort allé helyzetig lassitani.
Ez azt jelenti, hogy a motor a szint elérésének és a fékek zarasanak idépontjaban még mozgéasban
van. A fékek zarasaig térténd id6beli késleltetés az ajtozona teriletén valé tulhaladashoz, és ezaltal

lépcs6 (szinteltérés) kialakulasahoz vezethet.

2.5.1 Paraméterezés

(2nd parameter set

A Parameter set 2 menii/STOP pontjaban az ON értéketkell |»sTtor  on
Y ON

paraméterezni =
1. Leallitasi funkcid o
N >
A fék mar a V_1 menetsebesség kikapcsolasi idépontjanak _?:N’ :.qm_.')
elérésekor zar. 2.5
> X
Standard DCP2/ DCP4 AN
A fék mar a V_1 menetsebesség kikapcsolasi|Hatarozza meg az &blitési helyzet utazasi ta-
idépontjanak elérésekor zar. volsagat teljes terhelésnél
Vezérlés/DCP_STP meni = ... mm paramé-
terezés
2. Vezérlés
» DCP_STP 35 mm
> 315
Ledllas &blités elétt
A fék megall, amikor eléri az S_Stop altal
megadott &blitési helyzet tavolsagot.

° Informacié
Az intézkedés ellenére a pozicionalas még mindig terheléstél fliggd. Fél terheléssel t6rténd menetnél
1 a parameter set 2/STOP = ON érték tul korai leallashoz vezethet, az ajtdé zéna teriletén kivil.
R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H
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2.6 Csatlakoztatasi terv: sziinetmentes tapegység és ZAdynpro

1 Az 1-es bemenet funkcidja: A feszliltségkiesés felligyelete
2 Az X-IN:108 bemenet funkcioja = PARA2

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszdm 00163461-H
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2.7 Felugyeleti funkcié
A kilritési irany és a sebesség felligyelete a kitritési folyamat soran.
A felligyeleti funkcié egy digitalis bemeneten keresztil aktivalhaté.

Vezérlés

SEME i eieniien A digitalis bemenetet a Steuerung (Vezérlé) meniiben a 41:Monitor funkciéra

L3 41 :Monitor kell At .
108 funkcid ell parametereznil.

A feliigyeleti funkcié aktivalasa

[0}
e ZAdynpro kikapcsolas s
¢ A digitalis bemenet ,Monitor” (Fellgyelet) funkcioval térténd aktivalasa f:N) 3
 ZAdynpro bekapcsolas 85
« A felugyeleti funkcio aktiv =<
Felvonéfeliigyelet N
Felvonéfeliigyelet Speed:
Speed: 0,2m/s Az aktualis kilritesi sebesseég kijelzése
Direction: up A Direction:
Dilgameey il .20 Az aktualis kilritési irany kijelzése
A Kilritési sebesség <V_G1 hatarértek
A A KilUritési sebesség > V_G1 hatarérték
Distance:
A megtett kilritési szakasz kijelzése
° Informacié
1 Bekapcsolt feliigyeleti funkcional a ZAdynpro minden tovabbi funkcioja zarolt!

2.8 Szakaszos fékezés funkcio

2.8.1 Altalanos tudnivalék
A szakaszos fékezés funkcid elektromos, kézi Iégtelenitési fékekkel t6rténd vészkilritésnél
hasznalhat6. A funkcio lefékezi a felvonéfillke mozgasat, és megakadalyozza a felvonéfilke
ellenérizetlen gyorsulasat.

2.8.2 Mikodési médok
A szakaszos fékezés funkcié kétféleképpen mikddhet:
e Sebességfliggb Utemezés
e id6beli Gtemezés

Sebességfiiggo litemezés
A Stotterbr. funkcidra paraméterezett digitalis kimenet a V_G1 hatarérték figgvényében kapcsol.

A sebességfliggd temezés a kdvetkez6 Iépéseket foglalja magaban, amelyek egymas utan

ismétlédnek:

¢ Ha a felvonofiilke sebessége meghaladja a V_G1 paraméterben paraméterezett hatarértéket,
akkor a digitalis kimenet érintkezbje kinyit.

o Afék zar.

e Az értek a hatarérték alatt van.

e Az érintkezd bezar.

e A fék nyit.

e Az érték a hatarérték felett van.

A sebességfliggb Utemezés automatikusan térténik, ha
o vészkiszabaditas tortént, és egyidejlileg
* aforgasjeladd mikoddképes
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2.8.3

284

31

3141

Idébeli litemezés:
A Stotterbr. (Szakaszos fékezés) funkciéra paraméterezett digitalis kimenet idében Gtemezett. A fék
ezaltal 0,5 Hz frekvenciaval nyit és zar.

Az id6beli Utemezés automatikusan térténik, ha
¢ afelvonéberendezés all, vagy
¢ aforgasjeladd meghibasodott

Egyidejlleg

o aféklegtelenités-felugyeletnek ki kell kapcsolnia, vagy

* a féklégtelenités-feliigyeletnek be kell kapcsolnia, és a mikrokapcsoloknak vagy a fék induktiv
kézelségérzékeld kapcsoldjanak vissza kell jeleznie a ZAdynpro késziiléknek, hogy a fék nyitva
van.

Paraméterezés
A szakaszos fékezés funkcié aktivalasahoz egy digitalis kimenetet a Control meniiben a Stotterbr.
funkciéra kell paraméterezni.

Vezérlés

£ 01 BR informacid
£ Stotterbr.

04 funkcid

AV_G1 hatarérték a Vezérlés/V_G1 paraméternél adhaté meg. AV_G1 hatarértéket 0,06 m/s értékre
ajanlott beallitani.

Vezérlés

»>V_G1 0.3 m/s
> 0.06

1. hatarérték

A fulke sebességét a Vezérlés/V_G1 paraméter beallitdsaval lehet médositani.

Aramkori javaslatok

A www.ziehl-abegg.com/service/downloads weboldalon a kdvetkezd aramkéri javaslatokat talalhatja:
e ZAdyn4 szakaszos fékezés (kapcsolasi rajz), rajzszam: ZD4C01K10

o ZAdyn4 + ZAsbc4 szakaszos fékezés (kapcsolasi rajz), rajzszam: ZD4C01K11

e ZAdynpro + ZAsbc4B szakaszos fekezés, rajzszam: ZD4B01K2

Hibadiagnosztika
Menetmegszakitas és hiba esetén nyugtazas

Menetmegszakitas

e Ha a ZAdynpro hibat észlel, akkor az aktualis menetprogram megszakad, és a kdvetkez6
kimenetek azonnal kikapcsolnak:
— ST-hiba
— RB - a szabalyoz6 Gizemkész
— MB - mechanikus fék

e A vezérlésnek késedelem nélkul:

zarnia kell az elektromechanikus rogzitéféket
— Az STO megszakitasa vagy a motorvédd kapcsolok nyitasa

o Afellépett hiba hibaszdveggel és hibaszdmmal megjelenik a kijelzén. A tovabbi
hibadiagnosztikahoz vilagité diodak, hibamemdériak és hibalista all rendelkezésre.
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3.1.2 Nyugtazas
A hiba nyugtazasa automatikusan megtérténik 2 masodperccel a hibaok elharitasa utan.
Ennek eléfeltétele, hogy ne édlljanak fenn menetsebesség bemeneti jelek. Ha a 2 masodperc lejarta
el6tt menetjelek [épnek életbe, akkor nem térténik hibanyugtazas.

A kdvetkezd hibak nem nyugtazhatok automatikusan:

Hibaszam Nyugtazas maédja
900 ... 999 ZAdynpro ki- és Ujrabekapcsolasa

Hiba felismerése

A hiba méar nem all fenn
Automatikus nyugtazas Vx=0 esetén
Uj menetparancs

A wWN =

]
X
=

N

)

o

c

()]
8
=]

®©
2
I

3.2 Vilagité dioda
A diagnosztikdhoz a ZAdynpro késziléknek egy LED &ll rendelkezésére.

1 LED helyzet ZAdynpro 011-032

1 LED helyzet ZAdynpro 040-074

A ZAdynpro normal vezérlés allapota

A LED szine A LED allapota Uzemallapot

z6ld Masodpercenként All6 helyzet
egyszer felvillan

z6ld Masodpercenként Menet
kétszer felvillan

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszdm 00163461-H
21/140



Eredeti Gzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész

Hibadiagnosztika

A DCP-6sszekottetés allapota

A LED szine A LED allapo- Uzemallapot
ta
piros gyorsan villog Ha a DCP funkci6 aktiv, a DCP kapcsolat nem érhet6 el, vagy hibas
z6ld On Ha a DCP funkcié aktiv, a DCP kapcsolat hibas
piros/zéld lassan valtako- | ha a DCP-6sszekottetés megfeleld, akkor a DCP funkcidé nem aktivalo-
z6 villogas dik (csak DCP3/DCP4)

A CAN-Gsszekottetés allapota

A LED szine A LED allapo- Uzemallapot / hibaallapot
ta
z6ld Masodpercen- ~Stopped” (Ledllitva) lzemmod
ként egyszer
felvillan
z6ld gyorsan villog ,Preoperational” (Uzemkész elétti) izemallapot
z6ld On ,Operational” (Uzemkész)
piros Off nem hiba, a kapcsolat rendben
piros Masodpercen- A CAN-hibaszamlal6 tulhaladt a ,,96 hiba” figyelmeztetési hataron
ként egyszer
felvillan
piros On A busz kikapcsolt, a szabalyoz6 készlléket alaphelyzetbe kell allitani

Eléfordulhat, hogy egy lGizemallapot és egy hibaallapot egyidejlileg 1ép fel, és a LED egyidejlileg jelzi

Ha a szoftverfrissités soran hiba lép fel, akkor a LED-ek egy villogékddot jelenitenek meg a

A villogbkodok magyarazata Kuldnleges funkciok/szoftverfrissités c. fejezetben talélhaté.

ki 6ket.
3.21 Software update
hibalizenetnek megfeleléen.
3.3 A hibamemoria kiolvasasa

A menetmegszakitashoz vezet6 hibakat egy hibalista tarolja.

A hibalista a Statistik/ST_LST pontjaban talalhaté. Legfeljebb 64 hibajelzés kezelhetd. A 64 jelzés
elérésekor minden U] jelzésnél térlédik a legrégebbi bejegyzés. A hibalista megnyitasakor megjelenik
az utoljara fellépett hiba a kévetkez6 informacidkkal:

[E905
[S23

MOP: HW-SW Error

1490:12+—@)

0000076

00 AN0.00m + 12A

xxx+—@0
20—@®

R

@OOEEO

Hibaleiras
Hibaszam

Menetszam

Menetirany
Uzemérak

©ONOORNWN=

Uzeméllapot (S=éllapot)

Folyamatos hibaszam

A teljesitményrész hémérséklete
A motor altal felvett aram

10 Kiegészitd informacidk (opcionalis)

11 Helyzet az aknaban

A hibaszam, valamint az Gizemallapot leirasa a ,Hibadiagnosztika” c. fejezetben talalhaté.
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Ha megnyitott hibalistanal megnyomjak az @ nyomo- |A CANopen Lift- és DCP-lzemben a hiba bekbvetkezé-
gombot is, akkor megjelennek a kdvetkezd informaciok: |sének pontos idejét és datumat a hibalista tarolja és
jeleniti meg.

@ —te905 -0014.01+—®
—s23 0000002 xxx+—@

® —{—MoP: HW-SW Error (?

(® ~[S:Check MOP-status

® MOP: HW-SW Error

1 Hibaleirds E905 22.02.2016— 10:30+—®)
2 Hibaszam

3 Uzeméllapot (S=allapot) S23 0000076 XXX

4 Annak megadasa, hogy hany menetben lépett fel a hiba [

5 Az allapot, amelyben a hiba fellépett, sz6vegesen 00 ~0.00m + 12A 20

6 Az idd, amidta a hiba fennall 1 A hiba fellépésének datuma

7 Kiegészits informaciok (opcionalis) 2 A hiba fellépésének pontos ideje

A hibalista lapozasa:
A hibalista a két nyilgombbal lapozhaté.

Lapozas felfelé (csdkkend hibasorszam)

Lapozas lefelé (n6vekvd hibasorszam)

A hiba idépontjanak megallapitasa

Az i nyomégomb megnyomasaval megjelenik az aktualis me-
netszamtol és lzemi idétartam kdzotti kiilonbség

[> BC:Alarm/Stoerung «
E912 S422 -2.4h
-0000189 12C

[> 01 RV1 0.00m +12A

Informacié széveg kijelzése

Ha egy hibatizenet jelenik meg, vagy nyitva van a hibalista, akkor a hibatzenettel kapcsolatos
informaciok jelenhetnek meg. Ehhez meg kell nyomni a @ gombot. El6feltétel, hogy egy
memoériakartya amelyen az informacioés szévegek tarolédnak, be legyen helyezve az X-MMC
kartyahelybe.

3.4 A hibamemoéria torlése
A hibameméria térlése a Statistic/ST_CLR=ON (Bekapcsolva) érték megadasaval térténik.
A kdvetkezd paraméterek visszaallnak alaphelyzetbe:
e ST_LST (hibalista)
e ST _RES (afeszlltségellatas megszakitasainak szama)
e ST_SRF (a szabalyozé lzemengedély megszakitasa miatti menetmegszakitasok szama)
e ST_SCO (a véddkapcsolo-feligyelet megszakitasa miatti menetmegszakitasok szama)
3.5 Adatrogzité funkcio
A r6gzité funkcié menet kdzben régziti a mérési csatornakat. Ez megkdnnyiti a hiba okanak
meghatarozasat hiba esetén. A mérések .zr4 fajlformatumban mentheték a memériakartyara.
Ha hiba térténik menet kdézben, a .zr4 fajl automatikusan mentésre kertl, amennyiben van SD-kartya
az X-MMC kartyanyilasban, és nincs memoriakartya a ZApad kartyanyilasban.
R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H
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A .zr4 fajl mentése:A Memory Card/SAV_ALL=Ein paraméter paraméterezése a menet utan

Memériakartya
'»> SAV_ALL OFF
> ON

3.6 Hibalista

3.6.1  Mask (Maszkolas) funkcio
Egyes felligyeleti funkcidk hibamaszkon térténd bevitellel kikapcsolhatok (lasd a
.Paraméterlista/Felligyeletek meni” c. fejezetet). Ehhez adja meg a megfelel6 hibaszamot az 1-5.
hibamaszkon.
A maszkolhat6 hibakat a hibalistan egy pont jel6li az M oszlopban.

Vigyazat!
VIGYAZAT! A Mask (Maszk) funkcié csak hibakeresésre és —diagnosztikdra hasznélhat6. A frekvenciaatalakitd
tartds izeméhez a megfeleld hibaokot el kell haritani!

Hibak maszkolasa esetén kévetkezményi hibak l1éphetnek fel.

A maszkolassal fontos felligyeleti funkciok kikapcsolnak. Ennek veszélyes lizemallapotok, vagy a
frekvenciaatalakité karosodasa lehet a kbvetkezménye.

3.6.2 Negativ hibamaszk
A nem aktiv hibak bekapcsolhaték oly médon, hogy a megfelelé hibaszamot beirjuk a negativ
hibamaszkba (lasd a ,Paraméterlista/Fellgyeletek meni” c. fejezetet). A nem aktiv hibakat a
hibalistan utalas jeldli.

3.6.3 Zarolas funkcié
Zarolja a ZAdyn-t, ha meghatarozott hibak td6bbszér egymas utan fellépnek. A hibaknak kézvetlendl
egymast kdveté menetkisérletek soran kell fellépnitik. Hibbamentes menet végrehajtasakor a
hibaszamlal6 Gjbol 0-ra all.
Az Monitoring / MOD_ST pontjaban a kdvetkezd zarolasi funkciok paraméterezhetdk:

 Fix 2 Sek. (Allandé 2 mp): nem zarolasi funkcio, az ,ST’-n paraméterezett kimenet hiba esetén
legalabb 2 masodpercre elenged, majd Ujra meghuz (a V_x elbirt sebesség nem allhat fenn)

e Sperre n.3 (3 sz. zarolas): Zarolasi funkcié 3 hiba utan. Az ,ST” kimeneti relé a 3. hiba utan
elengedett allapotban marad

e Sperre n.2 (2 sz. zarolas): Zarolasi funkcioé 2 hiba utan. Az ,ST” kimeneti relé a 2. hiba utan
elengedett allapotban marad

e Sperre n.1 (1. sz. zarolas): Zarolasi funkcio 1 hiba utan. Az ,ST” kimeneti relé a 1. hiba utan
elengedett allapotban marad

A ZAdynpro zarolasahoz vezetd hibakat egy pont jeldli az S oszlopban.

3.6.4 Jegyzetek 0xx

Informaciék az alabbiakhoz:

¢ A hibamemoria tartalma

e Az Gzemallapotok valtozasa

o A frekvenciaatalakitd specialis funkcidinak alkalmazasa

‘zJ:tgs): Jegyzetszéveg Név M| 'S
000 Memory empty A hibamemoria Ures
001 Nincs hibaszdveg A hibamemoria Ures
010 Software update Szoftverfrissités végrehajtva
020 MOT_TYP changed |Csak a ZAdynpro késziléknél.
A motortipus megvaltozott a ,Motortipustabla” meniben
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Jegy- .. .
zetsz. Jegyzetszdéveg Név M| S
040 Fazishiba Csak a ZAdyn4Bplus készuléknél.

Ok: A halozati fazist a bekapcsolas utan 30 masodpercig nem ismerte fel
Elharitas: A halozati fesziltség ellenbrzése

077 ST_LST: locked Az utolso6 bevitt hiba tébb mint 5-sz6r fordult el6 egymas utan °
080 Mode: EVA ->Norm  [KiUritési-normal Gzem koz6tti atvaltas végrehajtva
081 Uzemmod: Norm->EVA |Normal-kilritési Uizem kézétti atvaltas végrehajtva

(Normal -> kiurités)

085 Mode: Safety Br A reteszelés kioldasa (biztonsagi fék funkcid) megtortént °

3.6.5 1xx hibak
¢ Hardver-konfiguracios hibak
e Szoftverhibak

Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M|S
Ok: Egy modul azonositészama nem ismert
108 | HW-IDENTHibas sz.”, |g|naritas: Szoftver aktualizalasa (www.ziehl-abegg.com)
110 Ok: A processzorlap (CU) azonositdszama nem ismerhet6 fel
120 CU:No D Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG iigyfélszolgalataval

Ok: A séntmodul (CUSH) azonositdszama nem ismerhetd fel

1 CUSH hianyzik | E|haritas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG iigyfélszolgalataval
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115 Ok: A kapcsolé tapegység aramkéri lapjanak (SP) azonositészama nem ismer-
SP hianyzik het6 fel

125 Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval

116 Ok: A teljesitményrész aramkéri lapjanak (PP) azonositdészama nem ismerhetd
iAnvzi fel

126 PP hianyzik

Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG (gyfélszolgalataval

Ok: A teljesitményrész aramkéri lapjanak (MP) azonositdszama nem ismer-

17 MP hianyzik het6 fel
127 Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG iigyfélszolgalataval

Ok: A teljesitményrész aramkoéri lapjanak (PU) azonositészama nem ismer-

118 PU hianyzik hetd fel
Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG (gyfélszolgalataval

Ok: A koztes kdr aramkori lapjanak (DC) azonositészama nem ismerhetd fel

119 DC hianyzik Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG iigyfélszolgalataval
Ok: A modulok nem engedélyezett kombinaciéja (CUSH)

121 CUSH: ID-Error g haritas: Lepjen kapesolatba a ZIEHL-ABEGG tigyfélszolgalataval
Ok: Egy modul azonositoszama nem ismert

130 Hardv, ismeretien Elharitas: Szoftver aktualizalasa (www.ziehl-abegg.com)
Ok: Egy modul azonositészama hibas

131 INFB ttkézés Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG iigyfélszolgalataval
Ok: Ismeretlen IGBT-modul

140 MP:Unknown IGBT | gyharitas: Lepjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG tigyfélszolgalataval
Ok: A modulok (SH, PP, MP) nem kompatibilisek

150 Hardverttkozés

Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval

Ok: Hibas mért értékek az aramfelvétel bekapcsolasakor °

160 ADC adj..outside tol. |Elharitas: A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa. Lépjen kapcsolatba a
ZIEHL-ABEGG ligyfélszolgalataval

Ok: A motor hémérsékletének ellenérzésére szolgalé aramkéri lapot nem o e
L ismeri fel.
174 CUMThianyzik | g|haritas: Ellenérizze az aramkori lap megfelelé beszerelési allapotat. Allitsa
be a ,P1P2 = Ki” paramétert a ,Feltigyeletek” mentiben. Aramkéri lap cseréje
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3.6.6 2xx hibak
o Paraméterezési hibak

Hibaszam Hibaszoéveg Hibaok M S
Ok: Ha a menetparancsot a felvonovezérlés aktivalja, a paraméter megvaltozik| e
Elharitas: Paraméterbevitel befejezése

200 Stop input

Ok: A ,Motortipustabla” meni paraméteréhez ,0” van hozzarendelve

201 Motor name plate Elharitas: A motoradatok ellendrzése a ,Motortipustabla” mentben

*

Ok: A ,Rendszer adatok” meniben az ,n

203 n*=0 delve.
Elharitas:paraméter ,n*” bevitel

paraméter ,0” -hoz van hozzaren-

Ok: Két digitalis bemenethez azonos funkcié van hozzarendelve

205 Input duplicated Elharitas: A ,Vezérlés” menlben ki kell javitani a digitalis bemenetek funkciok
hozzarendelését

*9

Ok: A ,Rendszer adatok” meniiben a kiszamitott ,n*” motorfordulatszam legal- | o
. abb 20%-kal meghaladja a motor ,Motortipustabla” menijében beallitott ,n”
206 n*>1.2204 névleges fordulatszamot.

* r rgr . ,
n Elharitas: Rendszer adatok ellenérzése
a motoradatok ellenérzése,

Ok: Az energia-visszanyerd egység fékellenallassal kombinalt hasznalatakor a
] fékellenallas hémérséklet-feliigyelete nincs programozva

207 Input PFU_BR Miss. | gharitas: A digitalis bemenet (Iehetéleg az ,X_BR4") ,PFU_BR” funkciora
tértén6 paraméterezése a ,Vezérlés” meniben

208 DELAY active Lasd 355-6s hiba ,FastStp aktiv”.
Ok: A forgasjelado6 tipusa (motor)és a motortipus nem illik 6ssze °
Elharitas: irja be a helyes forgasjeladé tipust az ,ENC_TYP” paraméter ,En-

210 Wrong ENC_TYP coder & BC” meniijébe
Irja be a megfelelé motortipust a ,Motortipustabla” mentbe a ,MOT_TYP”
paraméterhez

Ok: ZArec4C energia-visszanyerd egység hasznalatakor a ,ZR_RDY” vagy

ZR_EN” funkciok nem voltak paraméterezve

ZR EN /ZR RDY miss- Elharitas: A ,Vezérlés” menlben paraméterezni kell a digitalis bemenetet a
- inB +ZR_RDY” funkciéra

A ,Vezérlés” menliben paraméterezni kell a digitalis kimenetet a ,ZR_EN”

funkciora

213

Ok: Hiperface vagy Codeface interfésszel rendelkezd abszolutérték-jelado
(motor) lett kivalasztva, ezeket a jeladétipusokat nem lehet a ZAdynpro készi-
Nincs HIPER/CODE- |I¢kkel hasznaini

215 FACE Elharitas: Az ,Encoder & BC” meniben be kell allitani az ,ENC_TYP” param-
étert a megfelel6 abszolutérték-jeladora

A hajtas abszolutérték-jeladojat ki kell cserélni

Ok: A ,Motortipustabla” meniben az ,n” névleges fordulatszam és az ,f’ °
220 Hibas SM-adatok  |névleges frekvencia értékei ellentmondasosak

Elharitas: ,n” és ,f’ paraméterek javitasa (n = f*60/p)

Ok: A ,Motortipustabla” meniben az ,n” névleges fordulatszam és az ,f’ °
291 Hiba:ASM-adatok  |névleges frekvencia értékei ellentmondasosak

Elharitas: ,n” és ,f’ paraméterek javitasa

Ok: A ,Vezérlés” menliben a paraméterezett ,V_G1” hataréerték tul magas

231 V_G1>150% V* Elharitas: A ,V_G1” hatarérték a ,V*” (,Rendszer” meni) max. 150%-ara kell
paraméterezni
Ok: A ,Vezérlés” meniliben a paraméterezett ,V_G2” hatarérték tul magas

232 V_G2>150% V* Elharitas: A ,V_G2” hatarérték a ,V*” (,Rendszer” menii) max. 150%-ara kell
paraméterezni
Ok: A ,Vezérlés” meniiben a paraméterezett ,V_G3” hatarérték tul magas

233 V_G3>150% V* Elharitas: A,V_G3” hatarérték a ,V** (,Rendszer’ menl) max. 150%-ara kell
paraméterezni

240 ZR:Not RDY Lasd 345-6s hiba ,ZR: Not RDY”.

250 Disc: No Enc Adij. Lasd 341-es hiba ,Disc: No Enc Adj.”.
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Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész

Hibadiagnosztika

Hibaszam Hibaszéveg Hibaok
Ok: Az ,Encoder & BC” menuben érvénytelen értéket allitottak be az ,EN-
251 Disc: Wrong ENC_INC |C_INC” paraméterhez (motor forgasjelado)

Elharitas: Korrigalni kell az ,ENC_INC” paramétert

252

Disc:Enclnc deviance

Lasd 552-es hiba ,Disc:Enclinc deviance”

260

V_EXT aktiv (V_EXT
aktiv!)

Lasd 360-as hiba ,V_EXT aktiv”.

270

Cable change warning

Lasd 370-es hiba ,Kotélcsere figyelmeztetés”.

280

Decel. distance too long

Ok: A,V_3” haladasi sebesség és az allohelyzet (S30) kdzott kiszamitott
késleltetési ut tul hosszu

Elharitas: Novelni kell a ,Lassulas” menuben az ,A_NEG” késleltetést.
Csokkenteni kell a ,Lassulas” menitben az ,R_NEG1” és ,R_NEG2” kerekité-
seket

Csokkenteni kell a ,V_3” menetsebességet a ,Menet” menliben

281

UF: No Pos. Mode

Ok: Az U/f lzemmod (kédold nélkili) a CAN-Positionmode vagy a DCP04
vezérlésével egyltt nem engedélyezett

Elharitas: A ,Vezérlés” paramétert DCPO3 értékre kell valtoztatni a ,Vezérlés”
menuben

A vezérlés tipusat a liftvezérlésnél CAN-Velocitymode-ra kell valtoztatni

284

A CC_OFF be van
kapcsolva

Ok: A menetgdrbe szamito ki van kapcsolva
Elharitas: A ,ZA-bels¢” menliben a ,CC_OFF” paramétert ,KI” -re kell allitani.

285

Berendezésada-
tok:V*=0

Ok: A ,Rendszer adatok” meniiben a ,V*” paraméter ,0” -hoz van hozzaren-
delve.

Elharitas: ,V*” paraméter bevitele

287

VALV 7>V

Ok: A ,Menet’ mentiben a,V_1... V_7" haladasi sebességek egyike nagyobb,
mint az ,Rendszer adatok” menulben beallitott ,V*” névleges sebesség
Elharitas: Ellendriznikella,V_1... V_7" sebességeket

V¥ ellenbrzése

289

V1<V 2<V 3

Ok: A ,Menet’ menliben a sebességek hibasan vannak beallitva
Elharitas: ,V_1" kisebb mint,V_2” beallitasa
,V_2” kisebb mint ,V_3” bedllitasa

290

Para.Satz2 leer (2-es
paraméterkészlet Ures)

Ok: A 2. paraméterkészlet nem volt el6zetesen kijeldlve az aktivalas elbtt
Elharitas: A ,2. paraméterkészlet” mentben be kell allitani az ,F_PAR2”
paramétert a kivant izemmaddra

3.6.7

3xx hibak

* Menetkezdet el6tti hibak

Hibaszam

Hibaszéveg

Hibaok

301

MOP: Timeout

Ok: Inditaskor nincs kommunikacié az alkalmazas- és a motorkezeld process-
zor kodzott

Elharitas: Ritka eléfordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése
(arnyékolas stb.)

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG tigyfélszol-
galataval

303

MOP: SW-Error

Ok: A motorvezérl6 processzor szoftverhiba-lizenete

Elharitas: A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Vissza kell allitani a ZAdyn szallitasi allapotat: ,RESET = 77" érték beirasa a
~Statisztika” menibe

Szoftverfrissités végrehajtasa

304

MOP: HW-Error

Ok: Tulfesziltséget észleltek az egyenaramu 6sszekottetesben

Tarolasi hiba

Hiba a mérési adatgyjtésben

Elharitas: A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Vissza kell allitani a ZAdyn szallitasi allapotat: ,RESET = 77" érték beirasa a
,Statisztika” menube

Szoftverfrissités végrehajtasa
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Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész

Hibadiagnosztika

Hibaszam Hibaszéveg Hibaok

Ok: A motoraram-régzités nullpont-beéllitasa (analdg-digitalis atalakito) a
tlréshataron kivil van

306 ADC calibration??  |E|haritas:A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa
A hibas s6ntmodul cseréje
Ok: All6 helyzetben mérik a motor aramerésségét
Az aramfelvétel hibas

308 lu'lv nem 0A Elharitas: Séntmodul rossz
A ZAdyn ki- és ujrabekapcsolasa
Ok: A menet megkezdésekor az abszolutérték-jeladét (motor) nem ismerték fel
Elharitas: Az abszolutérték-jelado bekotésének ellenérzése

310 ENC: Nincs AWG | Ejiengrizze az [ENC_TYP” paraméter beallitasat az ,Encoder & BC” meniiben
Tovabbi informaciokért lasd az INFO meni ,Encoder” menipontjat
Ok: Az ,Encoder & BC” meniiben az ,ENC_INC” paraméter beallitasa nem
egyezik meg az abszolutérték-jeladd (motor) felbontasaval

311 ENC:Felbontds  |Elharitas: Allitsa az ,ENC_IN’-t a megfelels felbontasra
Tovabbi informacidkért lasd az INFO meni ,Encoder” menlpontjat
Csak a ZAdyn4C és ZAdyn4Bplus készlléknél.

312 HIPER:Status error Lasd 336-0s hiba ,ENC: hiba”
Csak a ZAdyn4C és ZAdyn4Bplus készileknél.

313 HIPER:No incr. mode

Lasd 336-os hiba ,ENC: hiba”

Csak a ZAdyn4C és ZAdyn4Bplus készlléknél.

314 HIPER:Alarm Lasd 335-6s hiba ,ENC: figyelmeztetés”

321 EnDat: ULP-error Lasd 335-6s hiba ,ENC: figyelmeztetés”

322 EnDat: Com-Fehler |Lasd 337-8s hiba ,ENC:Kommun. hiba”.

324 SSI: Ack-Error

325 SSI: Timeout

327 ENC: Read-Error
Ok: Tul nagy kiildnbség a leolvasott abszolut helyzet és az impulzusokbol
kiszamitott helyzet kézétt

328 ENC: Count-Dif Elharitas: az abszolutérték-jeladd ellenérzése,
a forgasjeladd vezetékének ellendrzése,
a forgasjeladd bekotésének ellendrzése (pl. arnyékolas).

330 ENC:Sinus-Error F|Lasd 337-es hiba.
Ok: Hibas kommunikacié az abszolutérték-jeladéval (motor)
Elharitas: Az abszolut kodol6 kabelének ellendrzése
A csatlakoztatott abszolut kédolo tipusanak ellenérzése

331 ENC: Error NDEF A rendszer EMC-kompatibilis telepitésének ellenérzése (motor és BR kabel
arnyékolasa)
Tovabbi informacidkért lasd az INFO menii ,Encoder” menlpontjat
Ok: Az ERN1387 tipusu abszolutérték-jelados C és D jelsavjanak bemeneti
feszlltsége egyarant nulla

332 ENC: 1387 cD=0 |Elharitas: az abszolutérték-jeladé ellenérzése,
a forgasjeladd vezetékének ellenérzése,
a forgasjeladd bekotésének ellenérzése.
Ok: A meghatarozott abszolut érték (motor forgasjelado) érvénytelen
Elharitas:A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

333 ENC:IIl. Counter Ellenérizni kell az ,ENC_TYP” és az ,ENC_INC” paramétereket az ,Encoder &
BC” meniiben
Tovabbi informaciokeért lasd az INFO meni ,Encoder” menipontjat
Ok: az abszolut jeladd (motor) egy figyelmeztetést tovabbit, amely egy hamar-
osan bekdvetkezd hibara utal

335 ENC: Figyelmeztetés |Elharitas: Az abszolutértek-jeladot a lehetd leghamarabb ki kell cserélni
Az egyik ,MASKx” paraméter ideiglenesen 335-re allithato a ,Felugyeletek”
menuben a hiba elfedése érdekében
Ok: Az abszolut jeladd (motor) valoszindleg hibas

336 ENC: Hiba Elharitas:A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Abszolut jelad6 cseréje
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Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész Hibadiagnosztika

Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M
Ok: Hibas kommunikacié az abszolutérték-jeladoval (motor) °

Elharitas: Ellenérizni kell az ,ENC_TYP” és az ,ENC_INC” paramétereket az
.Encoder & BC” meniiben

Az abszolutérték-jelad6 bekdtésének ellendrzése

337 ENC: Kommun. hiba |Ellenérizni kell az EMV-kompatibilis telepitést (arnyékolo jeladé kabel, motor-
kabel, BR kabel...)

Tovabbi informacidkért lasd az INFO meni ,Encoder” menlpontjat
Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG kd&zvetlenll hivhato tgyfélszolgalataval
Abszolut jeladd cseréje

Ok: Az el6z6 menet soran a DISCcontrol helymeghatéarozé rendszer egyik o e
magnesét nem ismerték fel a vart helyzetben

Disc:magnet miss. Elharitas: a magnes megfeleld helyen torténd felragasztasa
(Disc: magnes hianyzik) |[Esetleg a leesett magneseket felragasztani
A Hall-szenzor megfelel6 tavolsagra térténd beallitasa
A vonoécsapagy jatékanak ellendrzése

340

Ok: A magneses ragasztasi folyamatot nem végezték el
341 Disc: No Enc Adij. Elharitas: Valassza ki az ,ENC_ADJ” paramétert az ,Encoder-beallitasa”
meniben, és végezze el a magneses ragasztasi folyamatot

Ok: A ,ZR_RDY” értékre paraméterezett digitalis bemeneten a menet kezdet-
én nincs jel

Elharitas: A ZArec paraméterezési szintjének bezarasa

345 ZR: Not RDY Ellenérizni kell, hogy van-e hiba a ZArec-en

Ellenérizni kell az ,BC_TYP = ZArec” paramétert az ,Encoder & BC” meniiben
Ellenérizni kell a vezetékezést a ZAdyn és a ZArec kdzott
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Ok: A menet inditasakor a fékeket nem ismerték fel nyitottként oo
Nem nyilik a fék

Nem kapcsol a féklégtelenités-feligyelet kapcsoléja

Elharitas: A féklégtelenités-felligyelet ellenérzése

A fékvezérlés ellendérzése

A fékek nyitasi idejének ellenérzése

Ellenérizni kell a ,T_2” paramétert az ,Inditas” meniben, és ha sziikséges,
névelni

Ellendrizni kell a féklégtelenités-figyelésének paraméterezését (,Felligyeletek”
és ,Vezérlés” meni)

Ok: A menet inditasakor a motorvédét nem ismerték fel zartként oo
A motorvédé-kapcsoldk nem kapcsolnak

A motorvédé segédérintkez6k nem kapcsolnak
Elharitas: A motorvédd kapcsolo-felligyelet ellenérzése
A motorvédd vezetékezéseének ellenérzése

A motorvédé tapfesziltségének ellenbrzése

A védbkapcsolo-felligyelet tapfesziltseégének ellendrzése
A ,CO” paraméter ellenérzése a ,Fellgyeletek” mentben
Ok: A menet inditasakor a 2,5 masodperc lejarta utan az STO_A és STO_B °
jelek hianyoznak az X-STO sorcsatlakozén

Elharitas: A vezérlés vezetékezésének ellenérzése

348 STO: marad A relé tapfesziltségének ellenérzése

Az STO jelek vezérl6feszultségének ellenbrzése

ZAsbc4 alkalmazasa esetén: Az ZAsbc4 alaphelyzetbe allitasa, ki- és bekapc-
solassal

Ok: Az STO_A és STO_B bemenetek aktivalasa utan 2,5 masodpercen belll
nem regisztraltak a felvondvezérlésbdl szarmazé meghajtéjelet

Elharitas: A felvonovezérlés ellendrzése a vezetési jelzéseket illetéen

STO: nincs menetpar- |AZ STO-bemenetek vezérléseének ellendrzése

346 BR: T2 tul kicsi

347 CO: ON!?

349

ancs A digitalis vezérl bemenetek vezetékeinek ellenérzése parhuzamos vezérlés-
nél
A soros vezérlés (CAN, DCP) allapotanak ellenérzése a ZAdyn allapotjelzd
LED-jével
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Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész

Hibadiagnosztika

Hibaszam

Hibaszéveg

Hibaok

350

Temp:Sens hiba

Ok: Az elektronikus aramkdrék hdmérséklet-érzékel6je nem ismerhetd fel. A
ZAdyn tovabbi meneteket indit 4 kHz csékkentett itemfrekvenciaval és max-
imalis ventilatorteljesitménnyel

Elharitas: Nem lehetséges, cserélje le a ZAdynt a lehet6é leghamarabb
Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG kodzvetlendl hivhato Ggyfélszolgalataval

355

FastStp aktiv

Ok: A menet elinditasakor a ,szabalyozott vészleallitas” funkcio aktiv
Elharitas: A ,Vezérlés” menlben ellenérizni kell a digitalis bemenetek bealli-
tasat

Ellenérizze a bemenet vezérlését és vezetékezését a ,/FastStp” funkcidval

360

V_EXT aktiv

Ok: Halozati fesziltség esetén a processzorlap kils6é 24 VDC fesziltségella-
tasa (CU) meghaladja a bels6 tapegységet 1 VDC-vel

Elharitas: Kils6 24 VDC feszlltségellatas eltavolitasa

A kils6 24 VDC fesziiltségének csdkkentése

365

Travel at MB=OFF

Ok: A meghajtdb mozgasat a deaktivalt ,MB” kimenet ellenére felismerik
Elharitas: A motorfék megfelel6 fékezési nyomatékanak ellenérzése

A fék lefutasi idejének ellendrzése

A motorfék vezérlését egyidejlileg kell bekapcsolni a relé ,MB” kimeneti funk-
ciora torténd kapcsolasaval

370

Hordozo6eszkoz figyel-

Ok: Menetiranyvaltas-szamlaléval kapcsolatos informacio
Hordozoéeszkéz cseréje kb. 1 év mulva kotelezé

meztetes Elharitas: Hordozdeszkdz cseréje a menetiranyvaltas- szamlalé lejarata elétt
372 ENC:No Abs.value |Lasd 337-6s hiba ,ENC:Kommun. hiba”.
373 ENC:No Abs.End
Ok: A ,Fellugyeletek” meniiben beallitott ,P1P2 = PTC” motorh6mérséklet-
megfigyelés esetén az ,X-MT” csatlakozon mért ellenallas kevesebb mint 20
374 P1P2:révidzarlat  |OhM
Elharitas: A motorhdmérséklet-megfigyelés bekdtésének ellenérzése
A ,P1P2” paraméter ellenérzése a ,Felligyeletek” meniiben
Ok: A megadott motorhdmeérséklet magas az menet inditasakor
Elharitas: A hémérséklet-érzékeld (motor) csatlakozasanak ellenérzése az X-
MT csatlakozon
375 MOT: Hémérsékletre fig- Annak ellendrzése, hogy a motor tulmelegedett-e
yelmeztetés Meg kell sziintetni a motor tulmelegedésének okat (csékkenteni a bekapcsolas
idétartamat, ellendrizni a rendszer terhelési kérilményeit, ellenérizni a motor
paramétereit, beallitani a szinkrongépek abszolutérték-jeladojat, lehiteni a
motort...)
376 STO: Temp. alarm  |Lasd 976-os hiba ,STO: Temp.-Alarm"
Ok: A fékellenallas szamitott teljesitményvesztesége 25 %-kal meghaladja a
névleges teljesitményt
Elharitas: Ellenérizni kell az ,BC_TYP” paramétert az ,Encoder & BC” menU-
ben
377 BRxx:Temp.warning Ha ,BC_TYP” = ,BRxx” az ,Encoder & BC” meniiben, ellendrizni kell az
.R_BR” és ,P_BR” paramétereket
Meg kell sziintetni az ellenallas tulterhelésének okat (csékkenteni a bekapcso-
las id6tartamat, ellendrizni a rendszer terhelési kdrilményeit...)
Ok: A menet inditasakor a tapegység feszlltségellatasa nem volt aktiv
378 MP: Nem aktiv Elharitas: Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG kdzvetlenil hivhat6 tgyfélszolgala-
taval
Ok: Az elektronikus aramkérok hdmérséklete magas az menet inditasakor
Elharitas: A készllékventilator funkciéjanak ellenérzése
. a kérnyezeti hémeérséklet ellenbrzése,
379 MP:Temp.warning

Meg kell sziintetni a tulmelegedés okat (csdkkenteni a bekapcsolas idétarta-
mat, ellendrizni a rendszer terhelési kérilményeit, ellenérizni a motor paramé-
tereit, beallitani a szinkrongépek abszolutérték-jeladodjat, ...)

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008

Cikkszam 00163461-H
30/140




Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész Hibadiagnosztika

Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M
Ok: Ha a féklégtelenités-felligyelet ellendrzése aktivalva van, legalabb egy °
féket a menet inditasa el6tt a rendszernek légtelenitettként kell felismerni
Elharitas: A ,BR” paraméter ellenérzése a ,Felligyeletek” meniiben a helyes
380 BR: Start-Error szam és kapcsolasi logika (NO/NC) szempontjabol

A fellgyeleti érintkez6k helyes bekoétésének ellenérzése

A fellgyeleti érintkez6k funkcidjanak ellenérzése

Ok: Bels6 eszkdzhiba lép fel a menetinditasnal oo
395 MP:ERR_EXT active |Elharitas:A ZAdyn ki- és tjrabekapcsolasa
Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG k&zvetlenll hivhato tUgyfélszolgalataval

3.6.8 4xx hibak
¢ Menetmegszakitas a ZAdynpro védelme érdekében
o Fesziltségfelligyelet
o Afékellenallas / fékszaggaté tulfesziltsége
o Az elektronikus aramkoérok hdmérséklet-rogzitése
o Aramfeliigyelet

Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M
ADC:tularam Ok: Motortularamot érzékeltek °
Elharitas: A motor csatlakozasanak ellenérzése a révid- és foldzarlat szem-
pontjabdl

A motorbekétés fazissorrendjének ellenérzése (U->U; V->V; W->W),

A forgasjeladé csatlakozasanak és funkcidjanak vizsgalata (tovabbi informa-
ciokeért lasd az INFO meni ,Encoder” menipontjat)

Az abszolutérték-jelado beallitasanak ellenérzése

A motoradatok ellendrzése a ,Motortipustabla” menlben

Az ,SPD_KP” paraméter ellenérzése a ,Szabalyozas” meniiben

Az ,K_START” paraméter ellen6rzése az ,Inditds” meniben

Open Loop tizemméd esetén (aszinkron tzem kddol6 nélkdl):

A Vezérlés/UF_ED=Ein paraméter paraméterezése, majd a Vezérlés/I_IxR
paraméter fokozatos ndévelése. Nem szabad tullépni a motor névleges aram
1,5-sz6résének maximalis értékét!
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410

412 MOT: UVW hianyzik |Ok: A motor tesztaramat a menet inditasakor nem érték el °
Elharitas: A motor csatlakozas és a motorkabel ellenérzése
Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval

415 MOT: Current UVYW  |Ok: Az U, V, W aramok 6sszege nem egyenlé 0-val o e

Elharitas: A motor csatlakozasanak ellenérzése a roévid- és foldzarlat szem-
pontjabdl

420 MP: H6mérsékleti riasz- |Ok: Az elektronikus aramkérdk tul magas hémérséklete °
tas Elharitas: A készllékventilator funkciéjanak ellenérzése

a kdérnyezeti hdmérséklet ellenérzése,

Meg kell sziintetni a tulmelegedés okat (csdkkenteni a bekapcsolas idétarta-
mat, ellendrizni a rendszer terhelési kérilményeit, ellendrizni a motor paramé-
tereit, beallitani a szinkrongépek abszolutérték-jeladoéjat, ...)

431 MP: PWM fail Ok: Belsd készilékhiba, az impulzusszélesség-modulacié kikapcsolva °
Elharitas: a forgasjeladd bekotésének ellendrzése.

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval

Ritka el6fordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyéko-
las stb.)

435 MP: PWM be Lasd 935-6s hiba ,MP: PWM be”
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Eredeti Gzemeltetési utasitas

ZAdynpro — 2 rész Hibadiagnosztika
Hibaszam Hibaszéveg Hibaok
450 MP: Tulterhelés Ok: A ZAdyn maximalis kimeneti aramat tébb mint 10 masodpercig meghalad-| e | o
tak

Elharitas: A forgasjeladé csatlakozasanak és funkcidjanak vizsgalata (tovabbi
informaciokért lasd az INFO menii ,Encoder” menlpontjat)

a motoradatok ellenérzése,

a sulykiegyenlités ellenérzése,

A fék (motor) nyitasanak ellendérzése

Az abszolutérték-jelad6 bedllitdsanak ellenérzése

A motor kivant teljesitményének és méretének ellenérzése

A flilke és az ellensuly mozgasanak ellenérzése

451 MP: Tulterhelés Ok: A ZAdyn kimeneti arama 1 masodpercig nagyobb volt, mint 130 % oo
Elharitas: A rendszer mechanikai eltdm&désének ellenérzése

A forgasjeladé csatlakozasanak és funkcidjanak vizsgalata (tovabbi informa-
ciokért lasd az INFO meni ,Encoder” menipontjat)

a motoradatok ellenérzése,

a sulykiegyenlités ellenérzése,

A fék (motor) nyitasanak ellenérzése

Az abszolutérték-jeladé beallitasanak ellenérzése

A motor kivant teljesitményének és méretének ellendrzése

452 MP: Tulterhelés Ok: A ZAdyn kimeneti arama egy adott ideig tul magas volt (lIt feligyelet). oo
Alacsony fordulatszamon, illetve a célsebesség és a tényleges sebesség
kozotti jelentds eltérések esetében az aram aranyosan erésebb

Elharitas: A fllke és az ellensuly mozgasanak ellenérzése

A forgasjelado csatlakozasanak és funkcidjanak vizsgalata (tovabbi informa-
ciokeért lasd az INFO meni ,Encoder” menipontjat)

a motoradatok ellenérzése,

a sulykiegyenlités ellenérzése,

A fék (motor) nyitasanak ellenérzése

Az abszolutéerték-jeladé beadllitasanak ellenbrzése

A motor kivant teljesitményének és méretének ellenérzése

470 DC: U <UDC_MIN |Lasd 970-es hiba ,DC: U < UDC_MIN”". °

471 DC:U>UDC_MAX |Ok: Az egyenaramu kapcsolat fesziltsége meghaladta a maximalis fesziiltsé- | o
get menet kézben

Elharitas: a fékszaggatd/fékellenallas bekotésének, funkcidjanak és kialakita-
sanak ellen6rzése,

Az ,UDC_MAX’ paramétereinek ellenérzése a , Teljesitmény szakasz” menu-
ben,

ellendrizni kell az ,BC_TYP” paramétert az ,Encoder & BC” meniiben

Ha a menetviselkedés rossz (lengd), az ,SPD_KP” paraméter ellenérzése a
,Szabalyozas” meniben

Ha a késleltetés a ,Lassulas” menlben Iép fel, az ,A_NEG” paraméter csok-
kentése, vagy az ,R_NEG1” nbvelése

472 Az egyik fazis kiesett |Lasd 972-es hiba ,Az egyik fazis kiesett”.

475 DC:U>850V Lasd 975-es hiba ,DC: U > 850V".

480 MP: Tularam Ok: Tularamot érzékeltek a motorkimeneten °
Elharitas: A motor csatlakozasanak ellen6rzése a rovid- és féldzarlat szem-
pontjabdl

A motorbekotés fazissorrendjének ellenérzése (U->U; V->V; W->W),

A forgasjeladé csatlakozasanak és funkcidjanak vizsgalata (tovabbi informa-
ciokeért lasd az INFO menu ,Encoder” mentpontjat)

Az abszolutéerték-jelad6 beadllitasanak ellenbrzése

A motoradatok ellendrzése a ,Motortipustabla” meniiben

Az ,.SPD_KP” paraméter ellenérzése a ,Szabalyozas” meniben

Az ,K_START” paraméter ellenérzése az ,Inditds” meniben

Open Loop Gizemméd esetén (aszinkron Gizem kddol6 nélkil):

AVezérlés/UF_ED=Ein paraméter paraméterezése, majd a Vezérlés/I_IxR
paraméter fokozatos névelése. Nem szabad tullépni a motor névleges aram
1,5-sz0r6sének maximalis értékét!
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M
484 MP: Tularam R Ok: Tularamot észleltek a fékellenallas kimenetén °
Elharitas: A fékellenallas csatlakozasanak ellendrzése a rovid- és foldzarlat
szempontjabdl

Az alkalmazott fékellenallas tipusanak ellendrzése (lasd a hasznalati utasitas
LA fékellenallas hozzarendelése” fejezetét)

485 Intermediate circuit |Ok: A kdztesaram-érzékeld tularamot észlelt °
overcurrent Elharitas: A fékellenallas csatlakozasanak ellendrzése a rovid- és foldzarlat
szempontjabdl

Az alkalmazott fékellenallas tipusanak ellendrzése (lasd a hasznalati utasitas
LA fékellenallas hozzarendelése” fejezetét)

A motorbekétés ellenérzése (révidzarlat, féldzarlat)

a forgasjelad6 bekotésének ellendrzése.

A kébel levalasztasa az U, V, W és R kapcsokrél és menetjel megadasa. Ha a
hiba tovabbra is fennall, akkor eszkdzhiba van. Ezesetben egyeztessen a
ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval

488 MP: Aramérzékelés |Ok: Indulas el6tt tdlaramot észleltek

Elharitas: Forduljon a ZIEHL-ABEGG ligyfélszolgalatahoz

497 SW: rendszerellendrzés |Lasd 982-es hiba ,Szoftverhiba (T>4,5ms)".

3.6.9 5xx hibak
¢ Menetmegszakitas a berendezés védelme érdekében
¢ Fordulatszam-felligyelet
o Az STO-funkci6 felligyelete
¢ A véddkapcsolo felligyelete (opcionalis)
o Afékellenallas / fékszaggato feliigyelete
¢ A motorhémeérséklet feligyelete

©
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok
501 Travel at MB=OFF |Lasd 365-6s hiba ,Menet MB=KI esetén”. oo
503 No starting Ok: A ,Fellugyeletek” mentiben a ,T_ENC” id6 utan nem ismerték fel a o e

forgasjeladojelet (motor)

Elharitas: a fék nyitasanak ellenérzése

A ,T_ENC” paraméter ellendrzése a ,Megdfigyelés” meniiben

Az ,Encoder” INFO menuben a ,Cnt” érték megfigyelése a motortengely for-
gatasakor (pl. a fék légtelenitésével). Ha a tengely forog, az értéknek folyama-
tosan emelkednie/csékkennie kell

a forgasjeladé bekotésének ellenbrzése.
Ellenérizze az ,ENC_TYP” paraméter beallitasat az ,Encoder & BC” meniiben

504 ENC:Sig.Unterbr. Ok: A forgasjelad6 (motor) menet k6zben mar nem érzékel semmilyen jelet oo
Elharitas: A motortengely folyamatosan forog:

- a forgasjelado bekodtésének ellenérzése

- az ,Encoder” INFO menilben a ,Cnt” érték megfigyelése a motortengely
forgatasakor (pl. a fék Iégtelenitésével). Ha a tengely forog, az értéknek folya-
matosan emelkednie/csdkkennie kell,

A motortengely leall menet kézben:

- ellenérizni, hogy a fék a menet kézben beesett-e

- ASM esetén: a motoradatok ellenérzése

- a motorbekétés ellenérzése (U-U, V-V, W-W)

- az ,SPD_KP” paraméter novelése a ,Szabalyozas” meniben

505 Nincs motormozgas |Ok: A forgasjeladé (motor) nem ismer fel a jeleket o e
Elharitas: Ellendrizni, hogy a nyilik-e a fék

a motoradatok ellenérzése,

a motorbekotés ellendrzése (U-U; V-V; W-W)

Az ,SPD_KP” paraméter ndvelése a ,Szabalyozas” menliben

514 n>n_LOAD Ok: A tényleges sebesség nagyobb a V* névleges sebesség 110 %-anal o e

Elharitas: Az ,SPD_KP” paraméter ellendrzése/ndvelése a ,Szabalyozas”
meniiben

A motoradatok ellenérzése a ,Motortipustabla” menlben
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok

515 v>110% V* Ok: A tényleges sebesség nagyobb a V* névleges sebesség 110%-anal
Elharitas: Az ,SPD_KP” paraméter ellenérzése/névelése a ,Szabalyozas”
menuben
A motoradatok ellendrzése a ,Motortipustabla” meniiben

516 v > 150% V* Ok: A tényleges sebesség nagyobb, mint a V* névleges sebesség 150%-a
Elharitas: Az ,SPD_KP” paraméter ellenérzése/névelése a ,Szabalyozas”
menuben
A motoradatok ellendrzése a ,Motortipustabla” menlben

520 Wrong direction Ok: A hajtas tdbb cm-t helytelen iranyban mozog
Elharitas: A motorbekétés ellenérzése (U-U, V-V, W-W)
Beallitasok ellendrzése a ,Motortipustabla” mentben
a forgasjelad6 bekotésének ellendrzése.
Az ,.SPD_KP” paraméter ellendérzése a ,Szabalyozas” meniben
A ,Motortipustabla” meniiben, az ,M_MAX” paraméter ellenérzése
Ha a fenti megoldasok nem vezetnek sikerre, kicserélni a motorkabel vezeté-
keit az U és V sorcsatlakozon. Figyelem: Ebben az esetben az Encoder
beallitasat szinkronmeghajtasoknal kell elvégezni (,Encoder-beallitas” mend,
LENC_ADJ” paraméter)

525 ENC: ADC Limit Ok: Az abszolutérték- vagy szinuszjeladé A, B, C vagy D jelsavja a menet
kézben meghaladta a megengedett hatarértéket
Elharitas: Ellendrizni, hogy az ,Encoder & BC” meniiben bedllitott ,ENC-tipus”
=, TTL-szinusz’-nal csatlakoztatva van-e egy négyzet alaku forgasjelado.
Ebben az esetben a paramétert helyesen be kell allitani
Ellendrizni, hogy a ZAdyn tamogatja-e a csatlakoztatott jeladét (lasd a haszna-
lati utasitas ,Forgasjeladé csatlakozas” fejezetét)
Forgéasjelado cseréje

528 Gyorsinditas? (UPS!) |Ok: A menet gyorsinditassal kezd6doétt, annak ellenére, hogy a ZAdyn vészhe-

lyzeti taparamot kap UPS-en keresztiil. Az UPS korlatozott teljesitménye miatt
a sebesség 0 értéken tartasa nem lehetséges ebben az tizemmaodban.

Elharitas: A gyorsinditas kikapcsolasa a vezérlésben

529

Quickstart Alarm

Ok: A hajtas gyorsinditasi funkcional tébb mint 7 mm-t mozog, mialatt a
sebesség 0 m/s-mal vezérelt

Elharitas: A motoradatok ellenérzése a ,Motortipustabla” mentben
Az ,SPD_KP” paraméter ellendrzése a ,Szabalyozas” meniben

a motorbekotés ellendrzése (U-U; V-V; W-W)

530

STO: marad

Lasd 348-es hiba ,STO: marad”.

531

STO: Megszakitas

Ok: Az STO bemeneti jelek megszakadtak vezetés kézben. Menetmegszaki-
tas, ha a jelmegszakitasa 200 ms-nal hosszabb. Révidebb megszakitasok
esetén nincs menetmegszakitas, hanem hibabejegyzés a menet végén
Elharitas:a biztonsagi aramkor ellenérzése

Az STO-bemenetek vezérlésének ellendrzése

A relé tapfesziltségének ellenérzése

Az STO jelek vezérléfesziltségének ellendrzése

532

STO: Hianyzik

Ok: Menet végén a 2,5 masodperc lejarta utan az STO_A és STO_B bemenet-
en még fennall egy jel

Elharitas:Az STO-bemenetek vezérlésének ellenbrzése

A felvonévezérlésen az id6 beadllitasa, amely soran az STO-bemeneteket
vezérlik

533

STO: Uzemzavar

Ok: Az STO_A és STO_B jel allapota 120 ms-nal hosszabb ideig eltért
Elharitas:Az STO-bemenetek vezérlésének ellenérzése

A relékontakt funkciojanak ellenérzése

A tengelykapcsolé relék vezérlésének ellenérzése

534

STO: nincs menetpar-
ancs

Lasd 349-es hiba ,STO:nincs menetp.”.

535

ZR: RDY abort

Ok: A ZArec hibajelzése, a jel a ,ZR_RDY” értékre paraméterezett digitalis
bemeneten menet kézben elenged

Elharitas: A ZArec kijelzése alapjan annak ellenérzése, hogy fennall-e hiba a
ZArec készuléken

Ritka el6fordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyéko-
las stb.)
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M
536 SBC:RDY abort Ok: Az ,SBC_RDY” funkcioju digitalis bemenet menet kézben elenged, vagy a °

menet kezdetén nincs beallitva
Elharitas: Lasd a ,Hibadiagnosztika” c. fejezetet a ZAsbc4 hasznalati utmuta-

téjaban
540 CO: ON!? Lasd 337-es hiba ,,CO: hianyzik”. °
544 CO/RF:Vx aktiv Ok: A CO-megszakitas miatt megszakadt a menet, a vezérlés menetparanc- | e

sai aktivak maradnak

Elharitas:a biztonsagi aramkor ellenérzése

Védbvezeérlés ellendrzése

A ZAdyn kimeneti jelének a vezérlés altali kiértékelésének ellenérzése

545 CO open early Ok: CO-megszakitas miatt megszakadt a menet °
Elharitas:a biztonsagi aramkor ellenérzése
Védbvezeérlés ellendrzése

548 CO1: stillon Ok: A menet végén, a ,Fellgyeletek” menuben a ,T_CDLY” id6 lejarta utan, a °
védoket még nem ismerték fel a kihagyottként

Elharitas: A védékapcsolé-felligyelet vezetékezésének ellenérzése
Védbvezérlés ellenbrzése

A védok mikodésének ellenbrzése

550 MOT: Overload ! Ok: A motoraram meghaladja az ,|_MAX” értéket a ,Felligyeletek” menibena | o | @
.T_MAX” id6tartamra

Elharitas: A motoradatok ellenérzése a ,Motortipustabla” mentiben
a sulykiegyenlités ellenérzése,

a fék nyitasanak ellendrzése,

a berendezés kialakitasanak ellenérzése
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552 Disc:Encinc deviance |Ok: A megadott jeladévonalszam tulsagosan nagy toleranciaval rendelkezik oo
Elharitas: Surl6do kerék ellenérzése (tapadas, csapagyazas, atméro)
A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG (igyfélszol-
galataval

553 Disc:Wrong position |Ok: A magnest felismerték, de nem az elvartak szerint oo

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

560 V>VzZ Ok: A vezérelt sebességgel V_Z (utdészabalyozas) haladd menet esetén a oo
sebesség 10%-kal haladta meg a megadott célsebességet
Elharitas: A ,Motortipustabla” meniben beallitott paraméterek ellenérzése

Az ,.SPD_KP” és az ,SPD_TI” paraméter ellendrzése a ,Szabalyozas” menu-
ben

Csak a negativ hibamaszkba bejegyzés esetén aktiv.

565 Mozgas érzékelve  |Ok: A motortengelye az encoder bedllitasa k6zben mozog, zart féknél °

Elharitas: Az encoder beallitisanak megkezdése el6tt ellendrizni, hogy a fék
le van-e valasztva. A féket nem szabad kinyitni a beallitas soran

570 PFU: Riasztas Ok: Az energia-visszanyer® egység ellen6rzd érintkezéje (,BC” bemenet) a oo
ZAdyn mikodése kdzben kinyilik, vagy inditaskor nem zarédik le

Elharitas: Az energia-visszanyerd egység hibakijelzésének ellendrzése,
Az energia-visszanyerd egység hibajelz6 reléjének bekotésének ellenérzése
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok
575 MOT: Temp. -Alarm  |Ok: A motorhémérséklet menet k6zben meghaladta a megengedett hatarérté- | o | o
ket

Elharitas: A ,Motortipustabla” meniben beallitott paraméterek ellenérzése

A motoraram ellenérzése a ,Mot” info menliben allandé mozgasnal (ires fiilke
lefelé). A megjelenitett motoraram nem haladhatja meg a motor névleges
aramat. Aszinkron motorok esetén a motor paramétereinek automatikus azo-
nositasanak végrehajtasa (a ,Motortipustabla” meniben az ,ASM_ID” paramé-
ter)

Ellendrizni a motor bekapcsolasi idétartamat (kijelzés a ,Power1” info mend,
,ED” érték részén)

Ellenérizze A forgasjeladd encoder-eltolédasanak ellenérzése szinkronmotor-
ok esetén

a fék nyitasanak ellendrzése,

Csak a negativ hibamaszkba bejegyzés esetén aktiv.
582 BR:T2 too small Lasd 346-6s hiba ,BR: T2 tul kicsi”.

583 BR: Fault Travel Ok: A fékfellgyelet menet kdzben reagalt °
Elharitas: A felligyeleti érintkez6k megfelel6 mikddésének ellendrzése
A fékvezérlés ellenbrzése

a fékek tapfesziltségének ellendrzése.

Csak a negativ hibamaszkba bejegyzés esetén aktiv.

584 BR: Fault Travel Ok: A fékfeligyelet menet kdzben reagalt o e
a) Bevitel a menet végére révid megszakitas esetén

b) Menetmegszakitas, ha a megszakitas 500 ms-nal hosszabb
Elharitas: A felligyeleti érintkez6k megfelel6 mikddésének ellendrzése
A fékvezeérlés ellendrzése

a fékek tapfesziltségének ellendrzése.

585 BR: T5 too small Ok: A fék nem zart be a ,Ledllitas” meniben beallitott ,T_5" id6 alatt oo
Elharitas: afékvezérlés ellendrzése,

A fékmagnesek lefutasi idejének ellenérzése

A ,T_5" beallitas ellenérzése, és ha sziikséges, ndvelése
A fékfelligyelet kapcsolasi funkcidjanak ellenérzése

587 BR: Delta t tal kicsi  |Ok: Vészleadllitasnal a fékek nem miikddnek legalabb 50 ms késleltetéssel oo
Elharitas: A fékvezérlés elvégzése a hajtas utmutatdja szerint
Szabadonfutd diéda alkalmazasa egy fékkdrben

Meglévd szabadonfutéd didda ellendrzése, nem hibas-e

590 RV1/RV2:Change Ok: A menet soran megvaltoztattak az irany el6irasat oo
Elharitas: a menetiranyok vezérlésének ellenérzése

Ritka el6fordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyéko-
las stb.)

Csak a negativ hibamaszkba bejegyzés esetén aktiv.

599 Meghibasodott ventila- |Ok: A rendszer mar nem ismeri fel a fé ventilator visszacsatol6 jelét °
tor Elharitas: A ventilator feszlltségellatadsanak ellenérzése (az L/N sorkapcson)
Az esetleges elttmbdések eltavolitasa a jarokerékbdl

A ZAdyn ki- majd bekapcsolasa (beleértve a feszliltség visszadllitasat az L/N
sorkapcson)

Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG Ugyfélszolgalataval
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3.6.10 Hiba 7xx - 8xx
¢ Menetmegszakitas a ZAdynpro és a vezérlés kdz6tti kommunikécios hiba miatt
¢ A CANopen Lift hasznalataval térténé Gizem soran fellép6 hibak
Ha a CAN-Gzemben hiba Iépett fel, akkor a frekvenciaatalakito végighalad az ,ST_Delay”
(ST_kesleltetés) allapoton, majd a ,Check ST Freigabe” (ST tizemengedély ellendrzése) allapotba
kertl, és ott marad, amig a vezérlés ,hiba utani alaphelyzetbe allitas” parancsot ad.
Hibaszam Hibaszéveg Hibaok
710 DCP: Timeout (MOP: |Ok: A DCP kommunikacié megszakadt menet kézben
idétaliépés) Elharitas: A DCP-6sszekottetés vezetékezésének ellendrzése
715 DCP:G0-G7 hianyzik |Ok: A vezérlés nem kuldi el a sebesség meghatarozasara szolgalé DCP-
telegramot (G0-G7)
Elharitas: A vezérlés kompatibilitdsanak ellenérzése a DCP specifikacidval
720 hosszabbitva késl.  |Ok: A késleltetés soran megnétt az atvitt fennmaradé ut (DCP04), vagy Uj
célpontot hataroztak meg (CAN)
Elharitas: Az abszolutérték-jeladd a megtett tavolsag ellenérzése
A vezérlés kompatibilitasanak ellenérzése a DCP specifikacioval
Az Info meni Bus Info 3-ban az abszolutérték-jelado (akna) utmérési aranya-
nak ellendrzése a motor-encoderhez képest. (4. sor)
721 DCP:fennmaradé ut h.” |Ok: A menet k6zben nem valtoztattak a fennmaradé at meghatarozasat

Elharitas: A vezérlés kompatibilitasanak ellenérzése a DCP specifikaciéval
Az abszoluterték-jeladd a megtett tavolsag ellendrzése

780

Gyorsinditas > 20 ma-
sodperc

Ok: A menet elején a gyorsinditas funkciéval a ,V=0" menetsebesség 20
masodpercnél hosszabb ideig aktivalodik
Elharitas: a ,V=0" vezérlési idejének roviditése.

781

Quick. menet esetén

Ok: A jelet a ,V=0" értékre paraméterezett digitalis bemeneten menet kézben
vezeérlik

Elharitas: a ,V=0" vezérlésének ellenérzése

799

RF:Failure

Ok: Az ,RF” szabalyoz6 Gizemengedély paraméterezett digitalis bemenetén
menet kézben kikapcsoltak a jelet

Elharitas: az ,RF” vezérlésének ellenérzése

a biztonsagi aramkoér ellendérzése.

Csak a negativ hibamaszkba bejegyzés esetén aktiv.

800

CAN: Timeout

Ok: Hiba a Velocity Mode-ban: A vezérlés heartbeat jele kimarad, ill. nem
érkezik meg a beallitott id6tartam alatt

Hiba a Position Mode-ban: A vezérlés és/vagy a forgasjeladé heartbeat jele
kimarad, ill. nem érkezik meg a beallitott idétartam alatt

Elharitas: A CAN-0sszekottetések ellendrzése

A megfelel6 készillékek helyesen beallitott heartbeat jelének ellenérzése

820

CAN: lllegal State

Ok: A vezérlés a CAN-vezérl6szavakat nem engedélyezett id6ben vagy rossz
sorrendben kdldi el

Elharitas:A vezérlés ellenbrzése az aktudlis szoftverallapotra

821

CAN: Position Error

Ok: Az akna pozicioja nem valtozik 200 ms-on beliil, ha 10 cm/s-nal nagyobb
sebességgel halad (CAN-Position-Mode)

Elharitas: CAN-abszolutérték-jelado ellenérzése az aknaban

A hajtas hajtoképességének ellendrzése (hajtétarcsa)

Ha a hiba egymas utan 5-szér eléfordul, a ZAdyn zarolédik. A zarolas ugy

oldhaté fel, hogy az Uberwachungen/UNLOCK=EIN (Feliigyeletek/ZAROLAS

FELOLDASA=BEKAPCSOLAS) paramétert paraméterezziik.

831

CAN:Timeout Dis. Op.

Ok: A vezérlés nem ad ki ,Disable Operation” parancsot leéllitaskor a ,CAN”
meniben megadott ,T_CMD” idén belll

Elharitas: A ,T_CMD” id6 ellenérzése

A vezérlé kompatibilitas ellenérzése a CiA-417 CAN specifikacioval

A hibaszamlalé megvaltoztatasanak ellenérzése a menet soran a ,,Bus Info 4”
info meniben

Ritka el6fordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyéko-
las stb.), a CAN-Bus Utemezése (lezaro ellenallasok)
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Eredeti Gzemeltetési utasitas

ZAdynpro — 2 rész Hibadiagnosztika
Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M
832 CAN:Timeout Shutdown |Ok: A vezérlés nem ad ki ,Shutdown” parancsot leallitaskor a ,CAN” menliben °

megadott ,, T_CMD” id6n beldl

Elharitas: A ,T_CMD” id6 ellenérzése

A vezérld kompatibilitas ellenérzése a CiA-417 CAN specifikacioval

A hibaszamlalé megvaltoztatasanak ellenérzése a menet soran a ,,Bus Info 4”
info menliben

Ritka el6fordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyéko-
las stb.), a CAN-Bus Utemezése (lezaro ellenallasok)

833 CAN:Timeout Dis.Vol. |Ok: A vezérlés nem ad ki ,Disable Voltage” parancsot leallitaskor a ,CAN” °
menliben megadott ,T_CMD” id6n belil

Elharitas: A ,T_CMD” id6 ellen6rzése

A vezérld kompatibilitas ellenérzése a CiA-417 CAN specifikacioval

A hibaszamlalé megvaltoztatasanak ellenérzése a menet soran a ,,Bus Info 4”
info menliben

Ritka el6fordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyéko-
las stb.), a CAN-Bus ltemezése (lezaré ellenallasok)

840 CAN:Enc.Info missing |Ok: A vezérlés nem irt ,Position convertion” (0x641F) adatot a frekvenciaatala- °
kitora
Elharitas:A vezérlés ellenérzése az aktualis szoftverallapotra

3.6.11  9xx hibak
e Sulyos hiba, csak a ZAdynpro kikapcsolasaval nyugtazhato

Hibaszam Hibaszéveg Hibaok
903 SIO nem szink Ok: A frekvenciaatalakitdé bekapcsolasakor a processzorok kozétti belsé kom- | o | e

munikacié hibas, a késziilék alaphelyzetbe all és Gjraindul

Elharitas:Szoftverfrissités ZAdyn elvégzése

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG tigyfélszol-

galataval

905 MOP:HW-SW Error |Ok: A bekapcsolas utan hardver- vagy szoftverhiba Iépett fel. 60 masodperc oo

elteltével a frekvenciavalto ,Wait-Switch off” allapotba kapcsol és ki kell kapc-

solni

Elharitas:A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG iigyfélszol-

galataval

906 ZR: ERR by start Ok: Ha az ,Encoder & BC” meni ,BC-TYP” paramétere ,ZArec”, ,PFU” vagy oo
PFU+BRxx” értékre van allitva: Nincs jel a ,BC” bemeneten a ZAdyn bekapc-
solasakor

Elharitas: a vezetékezés ellenbrzése

Az energia-visszanyerés kijelzése alapjan annak ellenérzése, hogy fennall-e
hiba a késziléken

A ,BC-TYP” paraméter beallitdsanak ellenérzése

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

907 PFU: BR riasztas Ok: A ,PFU_BR” funkciéval programozott digitélis bemeneten a 2. paraméter- °
készletben a fékellenallas hémeérséklet-figyelésének jele eltlinik menet kézben
Elharitas: A fékellenallas ellenérzése a tulheviilés szempontjabol

A BR héérintkez8jének vezetékeinek ellendrzése

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

908 PFU: ERR atstart  |Ok: A frekvenciaatalakitd bekapcsolasakor az energia-visszanyerd egység °
felligyeleti érintkezdje nem zart

Elharitas: Az energia-visszanyeré egység hibatlan izemének ellenérzése

az energia-visszanyer® egység halézati bekdtési forgomezodjének ellenbrzése
Az energia-visszanyerd egység mikodésmedfigyelési csatlakozasanak el-
lenérzése a ,BC” digitalis bemeneten

A ZAdyn ki- és ujrabekapcsolasa

909 PFU: Riasztas Lasd 570-es hiba ,PFU: riasztas”.
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M|S
910 BC/BR: ERR at start |Ok: A frekvenciaatalakité bekapcsolasakor a fékszaggatd vagy a fékellenallas

érintkez6je nem zart

Elharitas: A fékszaggatd vagy a fékellenallas hémérséklet-ellendrzése beko-
tésének és funkcidjanak ellenérzése

Annak biztositasa, hogy 24VDC fesziltség van az X-IN sorcsatlakozoén
+24V_IN és GND_IN kozétt (lasd a kézikonyv ,Fékellenallas” és ,Digitélis
bemenetek (X-IN)” fejezeteit)

Ellenérizni kell a ,BR_TYP” paramétert az ,Encoder & BC” menliben

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

911 BRxx: Tulterhelés Ok: A fékellendllas fékteljesitménye elérte a beadllitott teljesitmény 200 %-ataz | o
elmult 120 masodpercben, a menet megszakad

Elharitas: Ellenérizni kell a ,BR_TYP” paramétert az ,Encoder & BC” menii-
ben

A ,BRxx” beallitas valasztasa esetén a ,P_BR” paraméterben beallitott teljesit-
mény ellenérzése

A fékellenallas kialakitasanak ellenérzése

A ZAdyn ki- és ujrabekapcsolasa

912 BC:Alarm/fault Ok: A fékszaggatd vagy fékellenallas feligyeleti érintkez6je menet k6zben
kinyit

Elharitas: A hdmérséklet-megfigyelés csatlakozasanak és mikddésének el-
lenérzése

A fékellendllas kialakitasanak ellendrzése

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa
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913 DC:U_DC>U BC |Ok: All6 helyzetben az egyenaramu dsszekottetésen beliil mért fesziiltség oo
magasabb, mint a fékszaggatéd bekapcsolasi fesziiltsége

Elharitas: hasonlitsa 6ssze a ,Brake-Chopper” info menliben megjelenitett
,U_DC” értéket a DC+ és DC- sorkapcsokon mért értékkel (mérési tartomany
1000 VDC, FIGYELEM: magasfesziiltség). Ha a megjelenitett fesziltség tobb
mint 5%-kal eltér, akkor a készulék hibaja all fenn. Ha a mért fesziiltség
meghaladja a 620 V-ot, a halézati fesziltség nem felel meg a szabvanynak

A tapfesziltség ellendrzése a halozati fazisok kozott, max. erték = 440 VAC
A szinkronmotor allo helyzetben elmozdul

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

914 Encoder hianyzik Ok: a ZAdyn bekapcsolasakor nem ismerhet6 fel forgasjeladd
Elharitas: A forgasjeladé bek&tésének ellenérzése

Ellendrizni kell az ,ENC_TYP” paramétert az ,Encoder & BC” meniiben
Tovabbi informacidkért lasd az INFO meni ,Encoder” menlpontjat

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

915 Ok: a frekvenciaatalakité bekapcsolasakor nem ismerhet6 fel XENC-15 for- °
gasjelado

Elharitas: a forgasjeladd bekotésének ellendrzése.

a frekvenciaatalakito-alaphelyzetbe allitdsanak végrehajtasa.

917 BRxx activ Ok: 5,5 masodperccel a menet vége utan a fékellenallas belsé tranzisztora °
még vezérelt

Elharitas: hasonlitsa 6ssze a ,Brake-Chopper” info menliben megjelenitett
,U_DC” értéket a DC+ és DC- sorkapcsokon mért értékkel (mérési tartomany
1000 VDC, FIGYELEM: magasfesziltség). Ha a megjelenitett fesziltség tébb
mint 5%-kal eltér, akkor a készulék hibaja all fenn. Ha a mért fesziiltség
meghaladja a 620 V-ot, a halézati fesziltség nem felel meg a szabvanynak

A tapfesziltség ellenérzése a halozati fazisok kdzétt, max. érték = 440 VAC- A
szinkronmotor allo helyzetben elmozdul

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

919 ZR: BC-hiba Ok: A ZArec hibalizenete, a ,BC” digitalis bemeneten nincs jel °
Elharitas: A ZArec kijelzése alapjan annak ellenérzése, hogy fennall-e hiba a
ZArec készUlléken

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M|S
920 Talaram alloé h. Ok: Tularam allé helyzetben

Elharitas: Fékszaggato vezetékezésének ellendrzése (ha van)

Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyékolas stb.)

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval

931 bels6 hiba Ok: Bels6 készulékhiba °
Elharitas:A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG tigyfélszol-
galataval

935 MP: PWM be Ok: Belso készulékhiba °

Elharitas: Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a Ziehl-Abegg tigy-
félszolgalataval

950 TD_CNT: Limit Ok: A menetirany valtas maximalis szamat elérték °
Elharitas: a hordozoéeszkdz cseréje és a szamlalo ujboli beallitasa
A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasaval egy menet lehetséges

960 STO: Diagnosztika |Ok: Az STO_A és STO_B jel allapota 310 ms-nal hosszabb ideig eltért. A °
ZAdynt elreteszelték a belsd hardverdiagnosztikaval
Elharitas:Az STO-bemenetek vezérlésének ellenbrzése

A hiba csak a ZAdynpro kikapcsolasaval allithaté alaphelyzetbe.
961 STO: Hardver Ok: Az STO-diagnosztika hardverhibaja oo
Elharitas: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval
962 STO: HW Stillstand  |Ok: A belsé diagnosztikai egység hibas jelallapotot észlelt. °
Elharitas:A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa
Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval

963 STO: Hardver inditdsa |Ok: A bels6 diagnosztikai egység hibas jelallapotot észlelt. °
Elharitas:

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval

964 STO: Hardver leallitasa |Ok: A belsé diagnosztikai egység hibas jelallapotot észlelt. °
Elharitas:

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Egyeztessen a ZIEHL-ABEGG ugyfélszolgalataval

970 DC: U <UDC_MIN |Ok: A koztes kor feszliltsége menet kézben a minimalis fesziltséghatar ala °
esett

Elharitas: Ha menet kézben dramsziinet all el6, a tapegyseég 3 fazisanak
aramellatasanak ellenérzése

Az ,UDC_MIN” paraméter ellendrzése a ,Teljesitményrész” menuben (gyari
beallitas: 450 V)

A halozati csatlakozas ellendrzése (haldzati feszlltség, kabel keresztmetszete,
halézati fojtas, halozati impedancia)

972 Az egyik fazis kiesett |Ok: Motoros menet soran faziskiesés torténik, és visszaallitas indul. Genera- °
toros menetnél nem keletkezik hiba

Elharitas: A tapfesziiltség 3 fazisanak ellendrzése (L1, L2, L3 mérése PE-hez)
975 DC: U > 850V Ok: A koztes kor feszilltsége meghaladja a 850 VDC-t menet kézben vagy °
allé helyzetben

Elharitas: a ,Lassulas” mentben az ,A_ NEG” paraméter ellenérzése, adott
esetben csokkentése

A fékszaggatd / fékellenallas bekdtésének és funkciojanak ellenérzése
ellenérizni kell az ,BC_TYP” paramétert az ,Encoder & BC” menlben
Hasonlitsa 6ssze a ,Brake-Chopper” info mentiben megjelenitett ,U_DC” érte-
ket a DC+ és DC- sorkapcsokon meért értékkel (mérési tartomany 1000 VDC,
FIGYELEM: magasfesziiltség). Ha a megjelenitett fesziltség tébb mint 5%-kal
eltér, akkor a készulék hibaja all fenn. Ha a mért fesziltség tébb, mint 620 V, a
halozati fesziiltség nem felel meg a szabvanynak

A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

a fékszaggatd / fékellenallas kialakitasanak ellendrzése,
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Hibaszam Hibaszéveg Hibaok M
976 STO: Temp. alarm  |Ok: A hémérséklet az STO biztonsagi kapcsolas tartomanyaban meghaladja a °
75 Celsius fokot

Elharitas: A készulékventilator funkcidjanak ellenérzése
Az 55 fok Celsius alatti kérnyezeti h6mérséklet biztositasa
A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

980 Szoftverhiba (zm) Ok: Bels6 hiba, ismeretlen allapot °
Elharitas:A ZAdyn ki- és Ujrabekapcsolasa

Szoftverfrissités végrehajtasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval

981 Szoftverhiba (zm cc) |Ok: Belsd hiba, a menetgdrbe szamito ismeretlen allapota °
Elharitas: A hiba csak a ZAdyn kikapcsolasaval allithaté alaphelyzetbe
Szoftverfrissités végrehajtasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval

982 Szoftverhiba (T>4,5ms) |Ok: A készUlék belsé hibaja, a belsé szamitasok maximalis ciklusideje majd- °
nem elérve

Elharitas: Szoftverfrissités végrehajtasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval

990 Szoftverhiba (Stacktop) |Ok: A ZAdyn belsé hibaja °
Elharitas: Szoftverfrissités végrehajtasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval
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991 SIO: Timeout Ok: A motorvezérlé processzor (MOP) és az alkalmazasprocesszor (APP) °
kézo6tti kommunikacio hosszabb idére megszakadt

Elharitas: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyékolas stb.)
Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval

994 MOP: Timeout 2 Ok: All6 helyzetben a motorvezérl processzor (MOP) és az alkalmazaspro- °
cesszor (APP) kdzétti kommunikacié hosszabb idére megszakadt

Elharitas: Allando eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a Ziehl-Abegg tigy-
félszolgalataval

Ritka el6fordulas esetén: Az EMV-kompatibilis telepités ellenérzése (arnyéko-
las stb.)

997 Szoftverhiba (MOP) |Ok:Ok: A motorvezérlé processzor (MOP) belsé hibaja °
Elharitas: Szoftverfrissités végrehajtasa

Allandé eléfordulas esetén: Lépjen kapcsolatba a ZIEHL-ABEGG ligyfélszol-
galataval
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3.6.12 Megjegyzésszévegek
Olyan hibaknal, amelyeket a készilék nem tarol a hibalistan, kb. 2 masodpercig egy
megjegyzésszdveg jelenik meg a kijelzén.

Megjegyzésszbveg Kivalté ok

CO-Interrupt Nem atfiiggé menetnél (V4 ... V7 sebesség) a motorvédd kapcsolok kinyitnak.
A leallitasi folyamat soran a motorvédé kapcsolok kinyitnak a T_5b id6zitd lefutasa
elétt.
A CO-megszakitasok szamat a késziilék a Statistics menii SCO pontjaban szamlal-
ja.

RF-Interrupt A menet kdzben a szabalyoz6 tizemengedély (RF-jel) kikapcsol.

Az inditasi folyamat soran a szabalyoz6 Gizemengedély (RF-jel) kikapcsol a T_5b
timer lejarta el6tt.
Az RF-megszakitdsok szamat a készullék a Statistics menii SRF pontjaban szamlal-

ja.

s1=0cm AV2 vagy V3 menetsebességrél V1 pozicionalasi sebesseégre térténd utfliggd lassula-
si szakaszban a V1 pozicionalasi sebesség jele mar kikapcsolt.

Attention! n*>n Az n* szamitott fordulatszam nagyobb a tipustablan megadott n fordulatszamnal.

automatic AV* paraméter modositasakor megjelenik az ,Automatikus elézetes kiosztas?” lekér-

pre-signment? dezés, amely megerdsithetd, ill. elutasithato.

Cserélje ki a hordozbéeszkdzt! A hasznalt hordoz6eszkdzt legkésébb kb. 1 év mulva ki kell cserélni.

Fennmaradé menetirany-valtoza- |Megjelenik és folyamatosan frissil az aktualis hordozoeszkdzzel még elvégezhetd

SOK: XXX menetiranyvaltasok hatralévé szama.

A szamitas a berendezés multbeli kihasznaltsaganak értékelésén alapul. A kihasznalt-
sagnak a megjegyzeés megjelenitését kdvetd valtozasat nem veszik figyelembe.

A sz6veget az @ gombbal meg kell erésiteni, kilonben a megjegyzés a kijelzén
marad.

3.7 UzemallapotaiaZAdynpro
A ZAdynpro szoftvere kilonbzd teriiletekre osztja fel a menetgdrbét. Mindegyik tertilethez egy
allapotszam van hozzarendelve, amely egy meghatarozott tzemallapotra utal.
A késziilék az allapotszamot hiba fellépésekor a hibaszammal egyditt tarolja a hibalistan.
Tovabba az Gizemallapotok megjelennek az Info (Informacio) menii 02. oldalan az allapotszammal
és szOvegesen.

Status (Al- A frekvenciaatalakito allapota Status (Al- A frekvenciaatalakito allapota
lapot) lapot)
10 A feszilltségellatas ellenérzése 420,430 |Konstans menet Vx sebességgel
21 A szoftververzio ellenbrzése 440,480 |Késleltetés Om/s sebességre
22 Paraméteratvitel 460 Késleltetés Vx sebességre
23 \(arakgzas a jelprocesszorra, teljesitményrész fe- 490 Vészleadllitas: Késleltetés max. gyorsitassal
lismerése
30 Az abszolutérték-jeladé ellenérzése 493 Uzemmod kikapcsolt menetgérbe szamitéval
35 Evakuaciés monitor 495 Menetgbrbe szamito vége
40 A koztes kor fesziiltségének aktivalasa 500 0 motor-fordulatszam tartasa (T4)
41 A BC bemenet ellenbrzése
42 41: Energia-visszanyerd egység 510 Varakozas a motorfékek zarasara (T_5)
42: Fékszaggatd vagy fékellenallas
50,55 Az draméatalakité kiegyenlitése 515 A fék tovabbi 1 s ideig aram alatt van
70 Az elektronikus aramkérok hdmérsékletének el- 520
lendrzése A motor aramellatasanak kikapcsolasa (T_5b)
80 Ventilator inditas 530 V:arakozas a motorvédd kapcsolok kikapcsola-
sara
90  |Elektronikus révidzarlati kapcsolas aktiv 535  |Menetmegszakitas a szabalyozo tizemengedely
RF megszakitasa miatt
91 |Elektronikus révidzarlati kapcsolas inaktiv 536 | Menetmegszakitas a véddkapcsolo-feligyelet
COx megszakitasa miatt
93 Készenléti 1 538 Varakozas az STO bekapcsolasara
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Hibadiagnosztika

Status (Al- A frekvenciaatalakité allapota Status (Al- A frekvenciaatalakité allapota
lapot) lapot)
96 Paraméterszamités aktiv 540 Varakozés allé helyzetre
97 A paramétert szerkesztik 560 Menet vége
570, 572,
98 Varakozas a ZArec-re 575,902, |Felijegyzés MMC-re
904

99 Varakozas az Encoderre 900 2\; Zrt;:cé);aﬂguns(r;y:)gtazas késleltetése a hibaok
100 A berendezés kikapcsolasa 907 Vizsgalat tularamra
105 g%%”;;ﬁ';g’;:za”yero egység Standby (készen-|  q55 | sqjeltetés talaram utan

107,108 |Utemfrekvencia moédositasa 909 Varakozas ki menetparancs
110 A berendezés Uzemkész 910 ZAdyn reteszelve
115 Inditasi késleltetés 920 Abszolutérték-hiba olvasasa
200 Indulasi ellendrzés 930 Tulhevilés teljesitményrész

210 ... 223 |Az abszolutérték-jelado ellendrzése 932 Tulhevilés motor

280 Varakozas az STO kikapcsolasara 940,942 |Hardverhiba olvasasa
300 \S/:rjkozés a motorvedd kapcsoldk bekapcsola- 950 Paramétervaltas
305 A motorfazisok ellenérzése 960 Abszolutérték-hiba olvasasa
310
311 A magneses mezd felépitése a motorban (T1) 980 Koztes kor kikapcsolasa

315,316 |Vizsgalat abszolutérték 982 Motortipus moédosult
319 Szabalyozas inditasa 988 Varakozas alaphelyzetbe allitasra
320 Varakozas a motorfékek nyitasara (T2) 990 A BC bemenet hibaja
325 Gyorsinditas 993 Tularam all6 helyzetben
330 A motor V_T3 sebességre gyorsulasa (T3) 995 maximalis menetiranyvaltas elérve
340 Uzembe helyezés 996 STO hiba
400 |Menetgérbe szamito adattovabbitas 997 g gjg;’ﬁ':/‘:iata'ak'w Standby (Keszenleti) izem-
410 Gyorsulas Vx sebességre 998 Varakozas a ZAdynpro kikapcsolasara

3.8 Gyakori problémak az lizembe helyezéskor

Probléma

Kivalto ok

Megoldas

ZAdynpro nem indul el a bekapc-
solas utan

A fékellenallas az X1/X3 csatlako-
zbkapcson a +DC és -DC kapcso-
khoz csatlakozik

Csatlakoztassa a fékellenallast az
X1/X3 csatlakozékapcson a +DC és R
kapcsokra

ZAdynpro az inditasi folyamat
soran 40-es éallapotban allva
marad, az O11-O14 kimenet hiba-
jelz6 reléje nem hiz meg, a meni
kezelhet6

A bemeneti fesziltség tul alacsony

Ellenérizze a frekvenciaatalakitd beme-
neti feszlltségét

egy fazis hianyzik a halézati beko-
tésnél

Ellendrizze a halozati bekotés vezeté-
kezését

A motor nem éri el a kivant fordu-
latszamot (a tényleges és a kivant
fordulatszam 6sszehasonlitasa az
Info (Informaci6é) menl 04-es old-
alan lathato)

A fél terheléskiegyenlités nem he-
lyes

Ellenérizze a fél terheléskiegyenlitést,
és szilkség esetén korrigalja

A Motor rating plate és az Instal-
lation men( beallitasai nem helye-
sek

Ellenérizze a Motor rating plate és az
Installation meni beallitasait (a n* pa-
raméter értéke az Installation meni-
ben nem lehet Iényegesen nagyobb,
mint az n paraméter értéke a Motor
rating plate meniben)

A motoradatok nem helyesek
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3.9 Automatikus paraméterdiagnosztika (APD)
Az automatikus paraméterdiagnosztika soran a készulék ellendrzi:
¢ aparameéterek elfogadhatésagat és hatarértékeit,
o a készulékfunkciok miikodési hibait.
A hibas paraméterek vagy funkciok megjelennek a kijelzén.
A felhasznalonak minden Uzenetet meg kell erésitenie a @ megnyomasaval. Az APD-funkcié a
Statistic menii APD pontjaban kapcsolhat6 be. Az ellenérzés utan a funkcié ismét ,AUS”
(Kikapcsolt) allasba kerdl.

Statisztika
% APD OFF

L3 ON
Automatikus paraméter

4 Meméoriakartya

4.1 Altalanos tudnivalok
Miszaki adatokat tarol6 memoriakartya

Tipus: SD, SDHC
Tarolékapacitas: max. 32 GB

Memériakartya hasznalata altal a kovetkez6 funkciok valnak elérhetévé:
o Software update

¢ Harmadik kezel6i nyelv mentése

e Paraméterek mentése

e Paraméterek betdltése

o Paraméterlistak, hibalistak és paraméterek mentése

¢ Menetgdrbék folyamatos rogzitése

Informacié
1 Mialatt a ZAdynpro hozzafér a memoriakartyahoz, a ZAdynpro LED-je kéken vilagit.

4.2 Szoftverfrissités

Vigyazat!
A frissités lezarasa utan hajtson végre egy szandékolt ellen6rzé menetet!

Vigyazat!

A szoftver bootloaderének karosodasa

Ha a szoftverfrissités soran a ZAdynpro fesziiltségellatasa megszakad, vagy kiveszik a

memoériakartyat, akkor a szoftver bootloadere karosodhat.

> A szoftverfrissités soran ne szakitsa meg a ZAdynpro feszilltségellatasat vagy ne tavolitsa el a
memoriakartyat.

421 Szoftverfrissités a ZApadpro kezel6terminal segitségével

® Informacié
Szoftverfrissités nem végezhetd a ZApadpro kartyahelyének hasznalataval! Ne helyezze a
1 memoriakartyat a ZApadpro kartyahelyére!
> Mentse a szoftvert egy memoériakartyara.
> Helyezzen egy memoériakartyat az X-MMC kartyahelyre.
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(Statisztika
1 Valassza ki a Memory Card menit ->Memory Card
*  |@ Meniivalasztas megerésitése LHCRe cord e
\Encoder—adjust.
(Memériakértya
Véalassza ki az UPDATE paramétert > UPDATE 0
2. |@ Meniivalasztas megerdsitése © 27
Adja meg a frissitési kodot™. \
/~ N\
3. |Megtorténik a frissités, és legfeljebb 30 masodpercet vesz igé- |Bitte warten ...
nybe. (max 30mp )
4 ZIEHL-ABEGG AG
A frissités utan ujrainditas torténik. A frekvenciaatalakito ujra zZAdynpro
4. luzemkesz. A kijelz6n megjelenik a balra lathato kijelzés. SN: 12345678
4.42 - 506
- J

hozhato létre: https://zacode4drives.ziehl-abegg.com/. Ezenkivil a ZAmon Mobile alkalmazasban is
létrehozhatd.

4.2.2 Szoftverfrissités a ZApadpro kezel6terminal nélkiil
> Kapcsolja ki a f6kapcsolot, és varjon, amig a szabalyozokészilék fesziltségmentessé valik.
> Helyezze a szoftverfrissitést tartalmazd memériakartyat az ,X-MMC” kartyahelyre.
> Kapcsolja be a f6kapcsolét, a frekvenciaatalakitd ujraindul.
> Miutan a LED el8sz6r sargan felvillan, huzza ki réviden a memaériakartyat, és helyezze be ujra. Ezt
a muiveletet 5 masodpercen belll el kell végezni (Ugyeljen a LED gyors villogokaodjara).
v Afrissités elindul (idétartama max. 30 mp).
Ujboli automatikus alaphelyzetbe allitas utan a ZAdynpro Ujra tizemkész.

4.2.3 Hiba-villogékod szoftverfrissitéskor
Ha a szoftverfrissités soran hiba lép fel, akkor a LED-ek egy villogékddot jelenitenek meg a
hibaltizenetnek megfeleléen.
&= A LED-ek helyzetével kapcsolatban lasd a ,Hibadiagnosztika / vilagitd diodak” c. fejezetet.

@
>
h =
0]
N
©
—
e}
=
[0)
=

1s 1s 1s

e e
i | L) L |

1 2 3 4 5

1 Fehérfény (1 mp)
2 Sziinet (1 mp)
3 Lassu villogas (az impulzusszam az alabbi tablazat szerinti hibalizenetnek felel meg)
4 Sziinet (1 mp)
5 A ciklus ismétlédik
Impulzusszam Hibaleiras
1 Az EEPROM hianyzik
2 A memoriakartyan nem talalhat6 szoftverfrissités
A memoriakartyan talalhat6 szoftverfrissités azonos a frekvenciaatalakiton talalhato
3 szoftverrel
4 A memoriakartyan nem talalhaté érvényes szoftverfrissités
5 A szoftverfrissités fajljai nem azonosak
6 Az alkalmazasprocesszor kills6 RAM-ja hibas
Hiba: Olyankor Iép fel, ha a 25-6s hiba fellépése utan a ZAdynpro Ujraindul.
7 Elharitas: Hajtson végre Ujabb szoftverfrissitést a ZApadpro kezel6terminal nélkil
8,14 A bels6 programozoéfesziltség nem kapcsol ki
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Impulzusszam Hibaleiras
A belsd programozéfesziltség nem kapcsol ki
8,19 (lehet, hogy a Prog gomb blokkolt)
16 Hiba a programtarol6 térlésénél (flash térlési hiba)
Hiba a programtarol6 irasakor
17 (Flash irasi hiba)
18 Hiba a programmemoriaba irt adatok ellenérzésekor (flash adathiba)
23 Memoériakartya id6 el6tt eltavolitva
25 A frissitési kod ellenérzé 6sszege hibasként észlelve

Harmadik kezel6i nyelv mentése

A ZAdynpro készilléken memoriakartya segitségével harmadik kezeldi nyelv tarolhaté. Harmadik
kezeldi nyelv mentésekor a meglévé harmadik kezel6i nyelv felulirédik.

> A ZAdynpro szoftverének memoériakartyara mentése.
> Helyezzen egy memoériakartyat az X-MMC kartyahelyre.

Valassza ki az LCD & password men(t

@ Menivalasztas megerdsitése

(ZAdynpro

->LCD & password
Motor name plate
\Encoder & BC

Valassza ki az LCD paramétert

@ Menivalasztas megerésitése

Valassza ki a kezel6i nyelvet
@ Er6sitse meg a kivalasztast

(LCD & password
» LCD Német
B Nederland
Nyelv
\Y

(Load Language......

Paraméterek mentése

A frekvenciaatalakité paraméterei memaoriakartyara menthetok.

4.3
1.
2.
3.
4.4
P Inform

acioé

Csak egy frekvenciaatalakitd6 paraméterei tarolhatok a memoriakartyan. Nem lehetséges tébb
frekvenciaatalakité6 paramétereinek a mentése.

Paraméterek mentése
(Statisztika
1 Véalassza ki a Memory Card menit ->Memory Card
* | @ Meniivalasztas megerdsitése ERIEIOEeEs
\Encoder—adjust.
(Memériakértya
Valassza ki az SAV_PAR paramétert > SAV_PAR OFF
2. |@® Meniivalasztas megerdsitése > O
Valassza ki az ,SAV_PAR=0N’"lehet6séget -
3. |Erésitse meg a @ gombbal
e
4. |Megtorténik a paraméterek mentése. Please wait ... }
Copyl:_ _ _ _ _ _ _
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4.5 Paraméterek betoltése
Az SAV_PAR funkcioval tarolt paraméterek betéltése.

Paraméterek betoltése

(Statisztika
1 Valassza ki a Memory Card ment ->Memory Card
* |@ Meniivalasztas megerésitése RHCERe cord e
Encoder-adjust.
.
(Memériakértya
Valassza ki a LOD_PAR paramétert > LOD_PAR 0
2. |@ Meniivalasztas megerdsitése © 20
Adja meg a ,LOD_PAR=27" értéket N
3. |Erésitse meg a @ gombbal
-
4. |Megtorténik a paraméterek mentése. Please wait ...
\Copyl _______

4.6 Paraméterlistak, nyomtatolistak és hibalistak mentése
Paraméterlistak, nyomtatolistak és hibalistak a ZAdynpro sorozatszamanak hozzarendelésével
tarolhatok a memériakartyan. A memoriakartyan a kévetkezé mappastruktara jon létre:
,»4CX\DEVICE\Seriennummer”.

Mappa Tartalom
~serial number” L,LST” mappa, ,PAR” mappa
LST” Hibalistak, nyomtatolistak
,PAR” Paraméterlistak

A listdk megnevezése az adatmentés idépontjaban érvényes, aktualis menetszam alapjan térténik (pl.
109-es menetszamnal ,00000109.FLT").

@
>
h =
0]
N
©
—
e}
=
[0)
=

Paraméterlistak, nyomtatélistak és hibalistak mentése

(Statisztika
1 Valassza ki a Memory Card men(t ->Memory Card
| @ Menivalasztas megerdsitése MR e
\Encoder-adjust.
(Memériakértya
Valassza ki az SAV_ALL paramétert > SAV_ALL OFF
2. @ Meniivalasztas megerdsitése > OoN
Valassza ki az ,SAV_ALL=0ON" lehet&séget A
3. |Erssitse meg a @ gombbal
=
4. |Megtorténik a paraméterlista, a nyomtatolista és a hibalista men-| copy1:
tése. - - — — — — — — _
Memériakartya
5. |Az adatmentés utan az ,SAV_ALL" paraméter ismét ,OFF” érté- |-> sav_arLn ki
ket vesz fel. (SAV_PAR ki
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4.7

4.8

Mérések végrehajtasa

A ZAdynpro készilléken lehetéseg van mérések végrehajtasara. Ezek a mérések az MMC-Recorder
(MMC-adatrégzitd) meniuben konfiguralhatok, és a memoriakartyan tarolhaték. Az MMC-Recorder
(MMC adatroégzitd) meni egyes paramétereinek leirasa a ,Paraméterlista / MMC-adatrégzité meni”
c. fejezetben talalhat6. A memoriakartyan a kovetkez6 mappastruktira jon létre:
»4CX\DEVICE\Seriennummer\Rec”. Minden mérési valtozathoz Iétrején egy almappa a ,Rec”
mappaban. Ezekben az almappakban térténik a mérések mentése. A kdvetkezd almappak hozhatok
létre:

¢ ,ERR” mappa: A hiba fellépése miatt megszakadt mérések mentése.
¢ ,NORM” mappa : Mérések mentése hiba nélkili meneteknél.
e ,SHOT” mappa: A ,Stop&Shot” funkcidval végrehajtott mérések mentése.

A készilék fajinévként az aktualis menetszamot hasznalja (pl. 109-es menetszamnal
,00000109.ZR3”).

Konfiguraciok mentése

A paraméterek konfiguracioja a konfiguracioszam hozzarendelésével tarolhaté a memoériakartyan. A
készilék a paraméterlistat és a nyomtatoélistat tarolja. A memoriakartyan a kévetkezd mappastruktura
jon létre: ,,4CX\CONFIG\configuration number”. A paraméterlistak mentése ,.PA3”
fajlkiterjesztéssel, a nyomtatolistaké ,.PRT” fajlkiterjesztéssel torténik.

Informécié
Két konfiguracié azonos konfiguracioszammal térténdé mentése esetén a mar meglévd konfiguracié
felllirodik.

Konfiguraciok mentése

(Statisztika
Valassza ki a Memory Card menit ->Memory Card

@ Menivalasztas megerdsitése RHCRS cezd e

\Encoder-adjust 5

q&emériakértya
Valassza ki az SAV_CFG paramétert > SAV_CFG 0
2. |@ Meniivalasztas megerdsitése > 1

3. sor: Adja meg a konfiguraciészamot (ebben a példaban ,1”) |-

3. |Erssitse meg a @ gombbal

a N
4. |Megtorténik a paraméterlista és a nyomtatolista mentése. Copyl:

o — - — — — — — _

(Memériakértya )

Az adatok mentése utan ismét megjelenik a ,,Memory Card” UPDATE 0
5. (Memodriakartya) men. -> SAV_CFG 0
LOD_CFG 0
N - J
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4.9 Konfiguraciok betoltése
A tarolt paraméterkonfiguraciok a mindenkori konfiguraciészam megadasaval betéltheték a
memoriakartyardél a ZAdynpro készulékre.

Konfiguracidk mentése

(S tatisztika

Véalassza ki a Memory Card menit ->Memory Card

@ Menivalasztas megerdsitése ELE-ROEeEEs
\Encoder—adjust o

(Memériakértya
Valassza ki az SAV_CFG paramétert > LOD_CFG 0
2. |@ Meniivalasztas megerdsitése s 8

3. sor: Adja meg a konfiguraciészamot (ebben a példaban ,17) -

3. |Erssitse meg a @ gombbal
-
Megtoérténik a paraméterlista és a nyomtatodlista betdltése. Bitte warten ... }
4. A betoltés utan a frekvenciaatalakité alaphelyzetbe allitasthajt \o - — — — — — — —
végre.
®©
>
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Open Loop (nyilthurkd) Gzemeltetés (jeladd nélkili zemeltetés)

5 Open Loop (nyilthurku) lizemeltetés (jeladé nélkiili lizemeltetés)

Az Open Loop lizemeltetés jellemzéi:

o Utfliggd lassitas nem lehetséges
¢ lehetséges kommunikacié a felvondvezérléssel:
— standard (digitalis be- és kimenetek)
— DCP1,DCP3
— CANopenlLift (Velocity Mode)
e cslcsives menet nem lehetséges
¢ a motor erésebben felmelegedhet
¢ csekélyebb pozicionalasi pontossag, mint Closed-Loop (zarthurku) Gizemeltetésnél
e rosszabb indulasi jellemz&k, mint Closed-Loop (zarthurkd) Gzemeltetésnél
e maximalis menetsebesség: 1,0 m/s

51 Uzembe helyezés

1. lépés

Kezel6i szint megvaltoztatasa a Startup mentben
e USR _LEV = Advanced

2. lépés

A paraméterek megadasa a Motortipustabla meniben

Motortipus
e MOT_TYP=ASM

Miszaki adatok

Az értékek megfelelnek a motor tipustablajan szerepld adatoknak

e n = névleges fordulatszam [rpm]

o f={frekvencia [Hz]

e p =a polusparok szama (az érték kiszamitodik, nem lehet megadni)
e | =névleges aram [A]

e U = névleges fesziltség [V]

e P =névleges teljesitmény [kW]

¢ Cos phi = teljesitménytényezé

e TYP = kapcsolasi mod [Y/A]

3. lépés

n elfogadhatésaganak ellendrzése:
1. A motor tekercselésében a magneses tér ng, fordulatszamanak kiszamitasa.
Neyn =X 60/p

2. Az n névleges fordulatszam dsszehasonlitasa ezzel a fordulatszammal: ngyn,

A pélusparoktol fliggéen (lasd a p paramétert a Motortipustabla menilben) az ngy, €és az n

kozott a kdvetkez kildnbségnek kell adodnia:

Polusparok szama (p)

Nsyn - N [rpm] klénbség

2

80-120

3

50 -80

3. Ha a kiszamitott kildnbség a tablazaton megadott tartomanyon kivil van, akkor az n
névleges fordulatszamot az alabbi tablazatban lathato képlet szerint kell kiszamitani, és a
Motortipustabla menuben megadni

Polusparok szama (p)

Az n fordulatszam [rpm]
kiszamitasa

2

N=ngy, - 100

3

N=Ngy, - 65

4. 1épés

Az Open-Loop tizemmdéd aktivalasa az Encoder & BC (Kodol6 és fékszaggaté) meniiben

e ENC_TYP=NoENC

Ha az ENC_Typ (kodolétipus) paramétert a No ENC (Nincs kddold) funkciéval paraméter-

ezzlk, aktivaloédik az Open-Loop Gizemmaod.
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5.1épés

A paraméterek megadasa a Berendezésadatok meniben.

e V*=aberendezés névleges sebessége [m/s]

e MOD_n*= kiszamitas

e n*=a motor fordulatszama V* esetén [min-1] (az érték kiszamitandd, nem lehet megadni)
e D =ameghajtéd tarcsa atmérdje [m]

e _ iS =felfiggesztés

e _ i1 =azi1:i2 hajtom(attétel i1 értéke

e _ i2=Azi1:i2 hajtdbmuattétel i2 értéke

6. lépés

n* elfogadhatésaganak ellenérzése

Az n* meghatarozott értékének kisebbnek kell lennie, mint a Motortipustabla menlben talal-
hatd n névleges fordulatszam, vagy egyenlének kell lennie azzal.

Ha n* > n, akkor a Berendezésadatok menliben addig kell csékkenteni a V* paramétert,
ameddig az n* < n értéket el nem érjuk.

7. lépés

A paraméterek megadasa a Menet menuben.
e V_3=V*(aberendezés névleges sebessége)

CANopen Lift izemmoddban ezt a sebességet a vezérlésben kell paraméterezni.

8. lépés

Utfliggd lassitas kikapcsolasa a Lassitas meniiben
e S_ABH = kikapcsolva

9. lepés

Csokkentett sebességli menet végrehajtasa (pl. visszahoz6 vezérlés)

Koérilmények
o A sulykiegyenlitésnek helyesnek kell lennie

o A sebességnek min. 30 szazalékot kell kitennie a berendezés névleges sebességéhez
képest

Ures fuilkével felfelé és lefelé haladjon.

¢ mindkét irdnyba lehetséges a haladas
->tovabb a 10. Iépéssel

¢ A motor nem forog és a menet megszakad:

->tovabb az ,Open Loop (nyilthurkd) Gzemeltetés (jelad6 nélkili Gzemeltetés/Problémamegol-
das)’ c. fejezettel

10. Iépés

Menet végrehajtasa a berendezés névleges sebességével

e mindkét iranyba lehetséges a haladas

-> az Uzembe helyezés befejez6détt, nem sziikséges t6bb lépés
¢ A menet megszakad:

-> tovabb a problémamegoldassal
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Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész

Open Loop (nyilthurkd) Gzemeltetés (jeladd nélkili zemeltetés)

5.2 Problémamegoldas

Probléma

Ok/megoldas

A motor nem forog és
a menet megszakad

¢ A menet megszakad az alabbi hibaval:
— 410 ADC:tularam
— 480 MP:tularam
— aZAdyn hibauzenete nélkil (a vezérlés megszakitja a menetet)

-> A Szabalyozas meniben az UF_ED = kézi paraméter paraméterezése

-> A Szabalyozas meniben az I_IxR paraméter 10 szazalékos Iépésekben végzett
ndvelése, amig el nem kezd forogni a motor. Ek6zben nem szabad tullépni egy maxima-
lis értéket, ami 1,5 x a motor névleges arama.

A helyesen beallitott
kikapcsolasi pontok
ellenére nem pontos a
megallas

e A berendezés motoros menet kézben tul lassan mozog/megall a megallé elétt
-> A Motortipustabla meniben az | paraméter 10 szazalékos cstkkentése

¢ A berendezés motoros menet kdzben tul gyorsan mozog/nem all meg a
megalldhelyen
-> A Motortipustabla meniben az | paraméter 10 szazalékos névelése

e A berendezés a terheléstél figgéen nem szintben all meg

-> Az INFO menii 03. oldal: Dist. pontban az s1 kijelzéssel annak ellenérzése, hogy
V_1 sebességgel folyik-e pozicionalé menet

DESSIEN
sa: 0.00 s21:
sr:~0.00 s31:
0.00 sd:

0.52m
1.45m

ile 0.52m

- Menet V_1 sebességgel, a berendezés a megallohely elétt megall
-> A Menet meniiben a V_1 paraméter 10 szazalékos névelése

- Menet V_1 sebességgel nem megy végbe
-> a kikapcsolasi pontok ellenérzése

Hibalizenet gyorsulas
kdézben

e A gyorsulas megszakad az alabbi hibaval:
— 410 ADC:tularam
— 480 MP:tularam

-> A Gyorsitas meniiben
- az R_POS1 paraméter ndvelése
- az A_POS paraméter cstkkentése

Hibalizenet lassulas
kdzben

¢ Alassulas megszakad az alabbi hibaval:
— 410 ADC:tularam
— 480 MP:talaram

-> A Lassitas meniiben
- az R_NEG1 paraméter novelése
- az A_NEG paraméter csokkentése
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5.3 Az Open Loop (nyilthurku) lizemeltetés paraméterei
Az Open Loop (nyilthurka) izemeltetéshez a Controller meniben tovabbi paraméterek allnak
rendelkezésre a menetjellemzdk optimalizalasahoz.
A paraméterek csak akkor lathatok, ha az Open Loop (nyilthurkl) Gzemeltetés aktivalva van.

Ha médositani kell a paramétereket, akkor eléz6leg a Controller paramétert/UF_ED=manually
értékre kell paraméterezni.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
UF_ED U/f-Editier (U/f szerkeszt6) lzemmod
A tovabbi paraméterek engedélyezése jeladd nélkiili lzemelte- Autc3 ) Auto
tésnel (U/f) Manualis
V_0 Minimalis menetsebesség inditaskor autom. elé-
AV_0 kivant értékének kiadasa a fék nyitasa elétt 0..02mis | os kiosztas
V_STOP Minimalis menetsebesség megallaskor autom. elé-
Afék a V_STOP elérésekor zar 0..02m/s | ies kiosztas
I_Kipp Billenés elleni védelem: A beallitott hatarértéktdl a fordulatszam autom. els-
kivant értéke csokken. 0..90A zetes kiosztas
uo a frekvenciafiiggd fesziltség-jelleggdrbe fesziltsége 0 frekven- autom. elé-
ianal 0..460V . .
ciana zetes kiosztas
U1 a frekvenciafliggd fesziltség-jelleggdrbe kezdeti fesziltsége autom. elé-
0..460V . .
zetes kiosztas
u2 a frekvenciafligg6 feszlltség-jelleggdrbe sarokfesziltsége autom. elé-
0..460V . .
zetes kiosztas
f1 a frekvenciafliggd fesziltség-jelleggdrbe kezdeti frekvenciaja autom. elé-
0..125Hz S
zetes kiosztas
f2 a frekvenciafliggd fesziiltség-jelleggdrbe sarokfrekvenciaja autom. elé-
0..125Hz . .
zetes kiosztas
s_FIL a motoraram-régzités szlir6je a csuszaskompenzaciohoz autom. els-
0...400 ms . .
zetes kiosztas
s_COMP csuszaskompenzacios tizem
EIN (Bekapcsolva):a csuszaskompenzacio bekapcsolva On On
Aus (Kikapcsolva):a csuszaskompenzacio kikapcsolva off
s_LIM Maximalis csuszasfrekvencia-kompenzacio autom. elé-
zetes kiosztas
U_S_MX Maximalis kimeneti feszlltség csuszaskompenzaciohoz 0..300V 80
I_IxR Aramszabalyoz6, megadja a minimalis aramot a motor aram ala 0. 90A A motor név-
helyezéséhez leges arama (1)
I_FIL A motoraram sz(rdje a csuszaskompenzacidhoz autom. els-
0..125Hz . .
zetes kiosztas
IXR_KP A szabalyoz6 P tagja az araminjektalashoz autom. elé-
0..10V/A S
zetes kiosztas
IXR_TI A szabalyozo6 | tagja az draminjektalashoz 5...1000 ms 20 ms
IXR_KC A szabalyoz6 korrekcios tényezdje az araminjektalashoz 0..127 0.2
IXR_KD A szabalyozé D tagja az araminjektalashoz 0..30 0.0
IXR_MX A szabélyozd maximalis korlatozésa 0..100% 20
IXR_MN A szabalyoz6 minimalis korlatozasa 0...100% 0
FADE1 Az araminjektalas és a csiszaskompenzacio elrejtése és meg- autom. elé-
jelenitése az allorész forgdbmez8-frekvenciajatol figgéen 0..125Hz zetes kiosztas
FADE2 Az araminjektalas és a csiszaskompenzacio elrejtése és meg- 0 125H autom. els-
s Z

zetes kiosztas
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Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész Open Loop (nyilthurkd) Gzemeltetés (jeladd nélkili zemeltetés)

5.4 Funkciok jeladé nélkiili izemeltetésnél

5.4.1 Ulf jelleggoérbe
A motoradatok Motor rating plate menlben térténdé megadasaval megtérténik az ,,u0”, ,,u1”, ,,U2”,
»f1” és ,,f2” paraméter el6zetes kiosztasa. Ezekkel a paraméterekkel meghatarozhat6 az U/f
jelleggdrbe, amely elbirja a motorfesziltséget az allorész forgdmezd-frekvenciajanak fliggvényében.

A
u

u2

uo

U/f jelleggérbe

5.4.2 Araminjektalas
Az indulas, a ledllitas, valamint a menetek optimalizalasa érdekében kis fordulatszamnal a motor
minimalis aramot kap (Controller/l_IxR paraméter). A FADE1 és FADE2 paraméterrel
meghatarozhatd az aram ala helyezés az allérész forgomezd-frekvenciajanak (f) fliggvényében.

f < FADE1:
Ha az allérész forgdbmezd-frekvenciaja kisebb, mint FADE1, a motor az I_IxR 100%-anak megfeleld
aramot kap.

f> FADE2:
Ha az allorész forgbmezd-frekvenciaja nagyobb, mint FADE2, akkor I_IxR=0.

FADE1 < f < FADE2:

Ha a forgémez6 frekvenciaja FADE1 és FADE2 kdz6tt van, akkor az araminjektalas a jelleggérbétél
fuggdben aktiv: minél magasabb a frekvencia, annal kisebb az araminjektalas.

A jelleggérbét a FADE1 és a FADE?2 értéke hatarozza meg.

100 %

I_IXR

FADE1 FADE2 f

Fader-funkci6 araminjektalasnal

5.4.3 Csuszaskompenzacio
Aszinkrongépeknél a csiszas (a szinkron- és az aszinkron-fordulatszam kilénbézete) aranyos a
motor terhelésével és ezaltal a motoraram nagysagaval. Ez azonos terhelésnél eltéré sebességeket
eredményez felfelé és lefelé iranyban.
Példa:
1430 ford./perc névleges fordulatszamu motornal a fordulatszam lefelé iranyban tres fulkénél
1430 ford./perc. Felfelé iranyban a fordulatszam 1570 ford./perc.
Ezt a 140 ford./perc fordulatszam-kilénbséget a csiszaskompenzacié egyenliti ki.
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A csuszaskompenzacio a Controller menii s_COMP paraméterének =On beallitasaval aktivalhato.

Controller
»s_COMP On
L2 On
U/F: Csuszaskompenz.

Mikodési mod:

A motoraram régzitése egy szir6 segitségével (s_FIL paraméter) térténik. A mért aram nagysagaval

aranyosan:

o az U/f jelleggdrbe kimeneti frekvenciajahoz hozzaadddik a csuszasfrekvencia, vagy levonédik
beldle

o az U/f jelleggdrbe kimeneti feszlltségéhez hozzaadddik egy fesziiltség

A csuszaskompenzacio tovabbi értékeit a kbvetkez6 paraméterek korlatozzak:

[Controller h
»s_LIM 5) Hz
> 5 Frekvencia: s_LIM paraméter

\U/f csuszaskorlatozas

{Controller
»>U_S_MX 80 A\
Y 80

U/£f: Maximalis kimeneti

Feszlltség: U_S_MX paraméter

cs.
\

A csuszaskompenzacio eléirasa a FADE1 és FADE2 paraméter fliggvényében torténik.

f < FADE1:
Ha az allérész forgdmezd-frekvenciaja kisebb, mint ,FADE1”, a csuszaskompenzacioé kikapcsol.

f> FADE2:
Ha az éallérész forgdbmezd-frekvenciaja nagyobb, mint ,FADEZ2”, akkor a csuszaskompenzacié 100%-
ban aktiv.

FADE1 < f < FADE2

Ha a forgébmez6-frekvencia ,FADE1” és ,FADE2” k6z6tt van, akkor a csuszaskompenzacioé a
jelleggorbétél figgden aktiv: Minél nagyobb a frekvencia, annal nagyobb a csuszaskompenzacio.
A jelleggérbét a ,FADE1” és ,FADE2” értéke hatarozza meg.

Ezaltal folyamatos az atmenet az araminjektalasrél a csuszaskompenzaciora és viszont.

A

5
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lizemeltetés)

100 %

S

S_COMP|

FADE1 FADE2 f

Fader-funkcié csuszaskompenzacional
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5.4.4

5.5

Billenés elleni védelem
Megakadalyozza a fordulatszam ellendrizetlen billenését.

Miikédési mod:

A motoraram régzitése egy szlir segitségével (s_FIL paraméter) torténik.

Az aram beallitott hatarértékének (I_KIPP paraméter) elérésekor a fordulatszam el6irt kivant értéke a
motorarammal linearisan csdkken.

A
f

I
I_KIPP |

\

Billenés elleni védelem

Optimalizalasi lehet6ségek jelado nélkiili iizemeltetésnél

Informacié

Az itt leirt optimalizalasi lehetéségek csak az U/f (jeladd nélklli) Gzemeltetésnél rendelkezésre allé
paraméterekre vonatkoznak.

A menetgérbe vagy a jelid6zités optimalizalasanak lehetéségeit az ,Uzembe helyezés” c. fejezet irja
le.

5.5.1 Az indulasi jellemzék optimalizalasa
Ha a motor inditaskor visszafelé fordul, nem indul el, vagy kézvetlenil a mechanikus fék kinyitasa
utan talaram Iép fel, akkor a motorra haté minimalis aram tul alacsony. Ebben az esetben a
Szabalyozas menii / I_IXR paraméterét névelni kell a kipdrgés minimalizalasa érdekében.
Controller
»>I IxR 15 A
Y 18
5.5.2 Csuszaskompenzacio
A felfelé és lefelé iranyban eltérd sebességek és az eltéré hosszusagu pozicionalé menetek miatt
pontatlansag Iéphet fel a megallaskor. Mindkét menetiranyban kdzel azonos fordulatszammal ezek a
pontatlansagok minimalisra cs6kkenthetdk. A két fordulatszam egymashoz igazitasa a
csuszaskompenzacio segitségével térténik.
A csuszaskompenzacio a Controller menii s_COMP paraméterének =On beallitasaval aktivalhato.
Controller
'»s_COMP On
Y On
U/F: Csiszaskompenz.
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6 Energiamegtakaritas

6.1 Standby (készenléti) funkciéZAdynpro
¢ Energiamegtakaritas céljabol a ZAdynpro allé helyzetében at lehet valtani Standby (Készenléti)
lzemre.
e Standby (Készenléti) izeménél a ZAdynpro teljesen kikapcsol.

Teljesitményveszteség Standby lizemmaédban

ZAdynpro 011-017 ZAdynpro 023-032

Teljesitmény- <3,0W <6,0W
veszteség

& A Standby (Készenléti) lzem bekapcsolasaval kapcsolatban lasd az ,Elektromos izembe
allitas/Standby (Készenléti) bemenet (X-SBY)” c. fejezetet a hasznalati utmutaté 1 részében.

7 Paraméterlista

Informacié
Nem minden paraméter szabadon hozzaférhetd és lathato. A kijelzés a ZAdynprokésziléken
1 kivalasztott funkcioktol és beallitasoktol fligg.

Az egyes paraméterek funkciéjuknak megfeleléen kilénbdzé menikre vannak felosztva.

7.1 Basic-Level (Alapszint)
A Basic-Level (Alapszint) a Startup, Statistic €&s Memory Card menit jeleniti meg.
A Startup mend kizarélag a Basic-Level esetén jelenik meg. A Statisztika és a Memory Card a
Basic-Level és az Advanced Level esetén egyarant megjelenik. Leirasuk a ,Paraméterlista /
Statisztika” menl és a ,Paraméterlista / Memory Card meni” fejezetben talalhatd. A Basic-Levelre
vonatkozé tovabbi informaciokkal kapcsolatban lasd a ,Kezelés és paraméterezés / a kilonb6zé
kezelbi szintek” c. fejezetet.

7.1.1  Startup menii
A Startup meni 6sszefoglalja az elsé lizembe helyezéshez sziikséges 6sszes paramétert.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
LANG A kivant kezeldi nyelv kivalasztasa Deutsch
A német és az angol kezel6i nyelv alapértelmezés szerint inte- English
gralt a készuléken. Tirkce
Harmadik kezel6i nyelv a memoriakartyan keresztul téltheté be. Nederland
Ehhez a nyelvi fajlokat a kdvetkezd mappaban kell tarolni a Espanol
memoriakartyan: 4CX\Update\O_TEXT ltaliano Deutsch
Svenska
Cesky
Francais
Polski (Lengyel)
Russki
USR_LEV User Level )
Kivalasztas a User Level segitségével, amely a ZAdynpro indita- Basic Basic
sakor a ZApadpro feliileten érhetd el. Advanced
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Paraméterlista

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
MOT_TYP A miikédtetni kivant motortipus megadasa:
ASM:Aszinkronmotor ASM
SMxxx
SMxxx: Szinkronmotor, idegen termék SM132.xx-14
SM132.xx-14: Ziehl-Abegg SM132 tipust szinkronmotor SM160.xx-20
SM160.xx-20: Ziehl-Abegg SM160 tipust szinkronmotor SM180.xx-14
SM180.xx-14: Ziehl-Abegg SM180 tipust szinkronmotor SM190.xx-20
SM190.xx-20: Ziehl-Abegg SM190 tipusd szinkronmotor SM200.xx-20
SM200.xx-20: Ziehl-Abegg SM200 tipusu szinkronmotor SM210.xx-20
SM210.xx-20: Ziehl-Abegg SM210 tipust szinkronmotor SM225.xx-20 | SM225.xx-20
SM225.xx-20: Ziehl-Abegg SM225 tipust szinkronmotor SM250.xx-20
SM250.xx-20: Ziehl-Abegg SM250 tipusd szinkronmotor SM315.xx-30
SM315.xx-30: Ziehl-Abegg SM315-6s tipust szinkronmotor SM700.xx-30
SM700.xx-30: Ziehl-Abegg SM700 tipust szinkronmotor SM860.xx-30
SM860.xx-30: Ziehl-Abegg SM860 tipusi szinkronmotor SL506.xx-30
SL506.xx-30: Ziehl-Abegg SL506 tipust szinkronmotor SL510.xx-28
SL510.xx-28: Ziehl-Abegg SL510 tipust szinkronmotor BD132.xx-14
BD132.xx-14: Ziehl-Abegg BD132 tipusu szinkronmotor SM500.xx-24
SM500.xx-24: Ziehl-Abegg SM500-as tipusu szinkronmotor
n A motor névleges fordulatszamanak megadasa 0.1 ... 6000 rpm
f A motor névleges frekvenciajanak megadasa 0.1...200 Hz
| A motor névleges dramanak megadasa 01 363A |@beallitott mo-
- S . tortipustol fug-
U A motor névleges fesziltségének megadasa .
A motor névleges aramanak megadasa 0.1..460V goen
P A motor névleges teljesitményének megadasa 0.1...110 kKW
cos phi
A motor teljesitménytényezdjének megadasa (csak aszinkron- 0.10...1.0 0.88
motoroknal)
TYP A motor kapcsolasi médjanak megadasa Star
Delta Star
ENC_TYP A hasznalt forgasjeladé tipusanak megadasa
EnDat/SSI: Abszolutérték-jeladd
A helyadatok atvitele vagy SSI- (soros szinkron interfész) vagy EnDat/SSI
EnDat-protokollon keresztul térténik HTL 10-30V
ERN1387: Abszolutérték-jeladod TTL square
A helyadatok atvitele analog jelen keresztiil torténik TTL Sine
Hiperface: Abszolutérték-jeladd Hiperface a bedllitott mo-
Codeface: Abszolutérték-jeladd Codeface tortipustol fiig-
BiSS-C:: Abszolutérték-jeladé BiSS-C-interfésszel ERN1387 goen
No ENC
TTL sine: 5 V-os jelado szinuszjellel BiSS-C
TTL rect.: 5 V-os forgasjeladd négyszdogjellel
HTL 10-30V: 10-30 V-forgasjelad6 négyszdgjellel
No ENC: Open Loop (nyilthurka) tzemeltetés
ENC_INC A forgasjelado felbontasanak (impulzus/fordulat) megadasa 64 ... 11000
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Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
BC_TYP A felhasznalt fékellenallas vagy fékszaggaté megadasa
BR11: BR11-A tipusu fékellenallas BR11
BR50: BR50 tipusu fékellenallas BR50
BR50+BR25: BR25 és BR50 parhuzamos kapcsolasa BR50+BR25
BR50+BR50: 2 BR50 parhuzamos kapcsolasa BR50+BR50
BRxx: Fékellenallas, idegen termék BRxx
PFU: Power Feedback Unit (Energia-visszanyerd egység) PFU
PFU+BR11: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR11 PFU+BR11
PFU+BR17: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR17 PFU+BR17
PFU+BR25: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR25 PFU+BR25
PFU+BR50: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR50 PFU+BR50
BR09-1: BR09-1 tipusu fékellenallas BR09-1
BR14: BR14 tipusu fékellenallas BR14 BR17
BR100: BR100 tipusu fékellenallas BR100
PFU+BRxx: Power Feedback Unit + fékellenallas harmadik PFU+BRXxx
féltél szarmazo termék 2* BR100
2*BR100: Két BR100 parhuzamos kapcsolasa 3* BR100
3*BR100: Harom BR100 parhuzamos kapcsolasa BR17
BR17: BR17 tipusu fékellenallas BR25
BR25: BR25 tipusu fekellenallas BC25
BC25: BC25 tipusu fékszaggato BC50
BC50: BC50 tipusu fékszaggato6 BC100
BC100: BC100 tipusu fékszaggatd ZArec
ZArec: ZArec energia-visszanyerd egység 4*BR100
4*BR100: Négy BR100 parhuzamos kapcsolasa
V* A berendezés névleges sebességének megadasa 0.00 ... 10.00 m/s 1.00
n* Motorfordulatszam V* esetén
MOD_n=direct: A motor fordulatszamanak manualis megadasa
V* esetén 0.1...6000 rpm 13981
MOD_n=calculateA motor fordulatszama V* esetén a V*; __D;
_iS;__i1és __i2 fuggvényében keril kiszamitasra 60,6
_D A meghajto tarcsa atmérdjének megadasa
0.06 ...1.50 m 045
0,315
iS A berendezés felfiggesztési moédjanak megadasa 1:1
2:1
3:1
4:1
51 1:1
6:1
71
8:1
i Az i1:i1 hajtomuattétel i1 értékének megadasa 1...650 1
_i2 Az i1:i2 hajtomiattétel i2 értékének megadasa 1 ...1000 32
Q A felvonoé rendszer névleges terhelésének megadasa 100 ... 32000 600
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right: Forgasirany jobbra

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealh-

CONFIG A digitalis bemenetek konfiguralasa a hasznalt vezérlésnek és
kommunikacios médnak megfeleléen
00:Frei (00:Szabad): A kimenetek szabadon paraméterezheték
01:ZA_IO: Ziehl-Abegg standard vezérlés 00:Szabad
02:ZA_CAN: Ziehl-Abegg CAN 01:2A_10
03:BP_lO: Bohnke+Partner standard vezérlés 02'Z_A—CAN
04:BP_DCP1: Béhnke & Partner DCP1 93'BP—|O
05:BP_DCP2: Bshnke & Partner DCP2 04:8P_DCP1
06:BP_DCP3: Bohnke & Partner DCP3 05:BP_DCP2
07:BP_DCP4: Bohnke & Partner DCP4 06:BP_DCP3
08:KN_IO: Kollmorgen standard vezérlés 07'B_P—DCP4
09:KN_DCP3:Kollmorgen DCP3 08:KN_IO
10:KN_DCP4: Kollmorgen DCP4 09:KN_DCP3
11:NL_IO: New Lift standard vezérlés 10'K_N—DCP4
12:NL_DCP3: New Lift DCP3 1:NL_IO
13:SS_l0: Schneider Steuerungen standard vezérlés 12'N'L—DCP3
14:8S_DCP3: Schneider Steuerungen DCP3 13:55_10
15:ZA_BIN: Ziehl-Abegg standard vezérlés binaris sebesség- 14:SS_DCP3
eléirassal 15:ZA_BIN
16:WL_IO: Weber Lifttechnik standard vezérlés 16:WL_IO
17:WL_DCP1: Weber Lifttechnik DCP1 17:WL_DCP1
18:WL_DCP2: Weber Lifttechnik DCP2 18WL_DCP2 1 17a 10
19:WL_DCP3: Weber Lifttechnik DCP3 19:WL_DCP3
20:WL_DCP4: Weber Lifttechnik DCP4 20:WL_DCP4
21:ST_IO: Strack Lift Automation standard vezérlés 21:8T_IO
22:ST_DCP3: Strack Lift Automation DCP3 22:ST_DCP3
23:ST_DCP4: Strack Lift Automation DCP4 23:ST_DCP4
24:CSILVA: Carlos Silva standard vezérlés 24:CSILVA
25:X-BIN: Szabad binaris kiosztas 25:X-BIN
26:KW_DCP3: KW Aufzugstechnik DCP3 26:KW_DCP3
27: MAS_BIN: Masora standard vezérlés 27:MAS_BIN
28: BU_SATU: Saturn ALPHA tipusti Bucher gépegységgel 28:Bucher_SATU
felszerelt hidraulikus felvono 29:Bucher_ORIO
29: BU_ORIO: Orion ALPHA tipusu Bucher gépegységgel fels- 30:KS_IO
zerelt hidraulikus felvon6 31:KL_IO
30: KS_lO: Georg Kiihn Steuerungstechnik standard vezérlés 32:S_SMART
31: KL_IO: Kleemann standard vezérlés 33:SS_DCP4
32: S_SMART: Schindler Smart standard vezérlés 34:08_DCP3
33: SS_DCP4: Schneider Steuerungen DCP4 35:Lester
34: OS_DCP3: Osma DCP3 36:HY-Mod
35: Lester: Lester Controls 37:NL_DCP4
36: HY-Mod.: Hidraulikus felvoné DCP4-gyel
37: NL_DCP4: Uj DCP4 lift

MO_DR A motor forgasiranyanak megvaltoztatasa
Ugyelni kell arra, hogy az RV1 vezérlésekor a fillke felfelé halad left
left: Forgasirany balra right left
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Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
BR A motorfékek ellenérzése
A felhasznalt fékfelligyeleti érintkezések szamanak és funkcioja-
nak megadasa
OFF: Nincs csatlakoztatva fékfellgyelet off
1*NC: 1x nyit6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban zart) 1*NC
2*NC: 2x nyit6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban zart) NG
3*NC: 3x nyit6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban zart) 3NC
1*N0: 1x zar6 (az érintkezd a fék arammentes allapotaban 1*NO a motortipus-
nyitott) 2*NO nak megfele-
2*NO: 2x zaro6 (az érintkezd a fék arammentes allapotaban 16en
nyitott) 3*NO
3*NO: 3x zaro6 (az érintkezd a fék arammentes allapotaban 4*NC
nyitott) 4*NO
4*NC: 4x nyit6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban zart)|  1"NC+1*NO
4*NO: 4x zaro6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban
nyitott)
1*NC+1*NO: 1xnyit6 (BR1) és 1xzar6 (BR2)
P1P2 A motorh6mérséklet feligyelete
OFF: A hémérséklet-feliigyelet inaktiv Off
PTC: PTC termisztor (PTC a DIN 44082 szerint) PTC
TC: Hokapcsolo TC PTC
KTY:KTY84-130 hdmérséklet-érzékeld KTY
Pt100: Pt100 hémérséklet-érzékeld Pt100
Pt1000: Pt1000 hdmérséklet-érzékeld Pt1000
K_START Inditaskori erésités
Szorzotényezé a ,Szabalyozas/SPD_KP” paraméterhez, ill. a | @utomatikus korla- 1.0
pozicidszabalyzo erbsitése (az indulasi lzemmaodtél figgben) tozas
SPD_KP Szorzétényezd az SPD_C szamitott alap er6sités médositdsa- | qutomatikus korla-
hoz tozas 1.0
NF Noise Filter
Ez a paraméter egy zajsz(irét aktival, amely lehetbvé teszi a off Off
motor altal okozott zaj csékkentését. On
NF_F1 1. szlr6frekv.: Hornyok szama
Itt adhaté meg a szinkronmotor hornyainak szama. 0..1018 0
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7.2 Advanced-Level
A kovetkezdkben talalhaté az Advanced Level menUinek leirasa. Az Advanced Levelre vonatkozo6

tovabbi informaciodkkal kapcsolatban lasd a ,Kezelés és paraméterezés / a killbnb6z6 kezelbi szintek”

c. fejezetet.

7.21 LCD menii és jelszo
A kivant kezel6i nyelv kivalasztasa. A ZAdynpro illetéktelen hozzaféréssel szembeni, jelszavas
védelme. A paraméterek csak a jelsz6 megadasa utan médosithatok. Gyarilag nincs beallitva jelszo.
Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealll-
LANG A kivant kezel6i nyelv kivalasztasa Deutsch
A német és az angol kezel8i nyelv alapértelmezés szerint inte- English
gralt a készuléken. Tiirkce
Harmadik kezel8i nyelv a memériakartyan keresztil t6lthet be. Nederland
Ehhez a nyelvi fajlokat a kdvetkezé mappaban kell tarolni a Espanol
memoriakartyan: 4CX\Update\O_TEXT ltaliano Deutsch
Svenska
Cesky
Francais
Polski (Lengyel)
RusskKi
USR_LEV User Level )
Kivalasztas a User Level (Felhasznaléi szint) segitségével, . Basic
amely a ZAdynpro inditasakor a ZAdynpro fellleten érhet6 el. Advanced
PASSWD A jelsz6 megadasa 0...9999 0
PW_NEW Jelsz6 megadasa
Jelszokeént 0 és 9999 koz6tti szam adhaté meg 0...9999 0
0 = nincs jelszd
PW_COD A jelsz6 titkositott formaban tdrténd kijelzése. A jelszo elfelejtése ) )
nicht einstellbar 21689

esetén kérjuk felvenni a kapcsolatot a gyartoval.
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7.3 Motor rating plate menii
A motoradatok megadasa a tipustabla adatainak megfeleléen.
Py Informacio
1 A motoradatokat az els6 menet el6tt paraméterezni kell!
A motor adatainak bevitelét az ,Uzembe helyezés’ fejezet ismerteti.
Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél:;ealh-
MOT_TYP A mikédtetni kivant motortipus megadasa:
ASM:Aszinkronmotor ASM
SMxxx
SMxxx: Szinkronmotor, idegen termék SM132.xx-14
SM132.xx-14: Ziehl-Abegg SM132 tipusti szinkronmotor SM160.xx-20
SM160.xx-20: Ziehl-Abegg SM160 tipust szinkronmotor SM180.xx-14
SM180.xx-14: Ziehl-Abegg SM180 tipusu szinkronmotor SM190.xx-20
SM190.xx-20: Ziehl-Abegg SM190 tipust szinkronmotor SM200.xx-20
SM200.xx-20: Ziehl-Abegg SM200 tipusti szinkronmotor SM210.xx-20
SM210.xx-20: Ziehl-Abegg SM210 tipust szinkronmotor SM225.xx-20 | SM225.xx-20
SM225.xx-20: Ziehl-Abegg SM225 tipusu szinkronmotor SM250.xx-20
SM250.xx-20: Ziehl-Abegg SM250 tipust szinkronmotor SM315.xx-30
SM315.xx-30: Ziehl-Abegg SM315-6s tipust szinkronmotor SM700.xx-30
SM700.xx-30: Ziehl-Abegg SM700 tipust szinkronmotor SM860.xx-30
SM860.xx-30: Ziehl-Abegg SM860 tipusu szinkronmotor SL506.xx-30
SL506.xx-30: Ziehl-Abegg SL506 tipust szinkronmotor SL510.xx-28
SL510.xx-28: Ziehl-Abegg SL510 tipusti szinkronmotor BD132.xx-14
BD132.xx-14: Ziehl-Abegg BD132 tipust szinkronmotor SM500.xx-24
SM500.xx-24: Ziehl-Abegg SM500-as tipusu szinkronmotor
n A motor névleges fordulatszamanak megadasa 0.1 ... 6000 rpm
f A motor névleges frekvenciajanak megadasa 0.1 ...200 Hz
¢] A motor poluspar szamanak kijelzése
I A motor névleges aramanak megadasa 0.1...363A a beallitott mo-
U A motor névleges fesziiltségének megadasa 0.1..460V tortipustol flig-
P A motor névleges teljesitményének megadasa 01 .. 110 kKW gden
cos phi
A motor teljesitménytényezéjének megadasa (csak aszinkron- 0.10...1.0
motoroknal)
TYP A motor kapcsolasi médjanak megadasa Star
Star
Delta
M_MAX Maximalis motornyomaték 02..50 2.0
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7.4 Encoder & BC menii
Az alabbiak megadasa:
o aforgasjelado tipusa
¢ aforgasjelado6 felbontasa
o afelhasznalt fékellenallas vagy fékszaggaté

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealll-

ENC_TYP A hasznalt forgasjelado tipusanak megadasa

EnDat/SSI: Abszolutérték-jeladd

A helyadatok atvitele vagy SSI- (soros szinkron interfész) vagy EnDat/SSI

EnDat-protokollon keresztil trténik HTL 10-30V

ERN1387: Abszolutérték-jeladod TTL square

A helyadatok atvitele analog jelen keresztil torténik TTL Sine

Hiperface: Abszolutérték-jelado Hiperface EnDat/SSI

Codeface: Abszolutérték-jeladd Codeface

BiSS-C:: Abszolutérték-jeladd BiSS-C-interfésszel ERN1387

No ENC

TTL Sine: 5 V-os jelado szinuszjellel BiSS-C

TTL square: 5 V-jelad6 négyszdgjellel

HTL 10-30V: 10-30 V-jelad6 négyszdogjellel

No ENC: Open Loop (nyilthurkd) Gizemeltetés
ENC_INC A forgasjeladé felbontasanak (impulzus/fordulat) megadasa 64 ... 11000 2048
BC_TYP A felhasznalt fékellenallas vagy fékszaggaté megadasa

BR11: BR11-A tipusu fékellenallas BR11

BR50: BR50 tipusu fékellenallas BR50

BR50+BR25: BR25 és BR50 parhuzamos kapcsolasa BR50+BR25

BR50+BR50: 2 BR50 parhuzamos kapcsolasa BR50+BR50

BRxx: Fékellenallas, idegen termeék BRxx

PFU: Power Feedback Unit (Energia-visszanyerd egység) PFU

PFU+BR11: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR11 PFU+BR11

PFU+BR17: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR17 PFU+BR17

PFU+BR25: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR25 PFU+BR25

PFU+BR50: Power Feedback Unit + fékellenallas TYP BR50 PFU+BR50

BR09-1: BR09-1 tipusu fékellenallas BR09-1

BR14: BR14 tipusu fékellenallas BR14 BR17

BR100: BR100 tipusu fékellenallas BR100

PFU+BRxx: Power Feedback Unit + fékellenallas harmadik PFU+BRxx

féltél szarmazo termék 2* BR100

2*BR100: Két BR100 parhuzamos kapcsolasa 3* BR100

3*BR100: Harom BR100 parhuzamos kapcsolasa BR17

BR17: BR17 tipusu fékellenallas BR25

BR25: BR25 tipusu fékellenallas BC25

BC25: BC25 tipusu fékszaggato BC50

BC50: BC50 tipusu fékszaggato BC100

BC100: BC100 tipusu fékszaggato ZArec

ZArec: ZArec energia-visszanyer® egység 4*BR100

4*BR100: Négy BR100 parhuzamos kapcsolasa
R_BR A fékellenallas ellenallasanak megadasa idegen termék haszna-

lata esetén (,BC_TYP=BRxx’) 4 ... 200 Ohm 64
P_BR A névleges teljesitmény megadasa idegen termék hasznalata

esetén (,BC_TYP=BRxx") 0.0..65kW 0.5
T_PFU A menet vége és a kimenet PFU funkcidval térténd aktivalasa

koz6tti id6 megadasa 0..600s 0

0 érték megadasa: A funkcio inaktiv
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7.5 Installation menii
A berendezés specifikus adatainak megadasa

Py Informacio
1 A berendezésadatokat az elsé menet el6tt paraméterezni kell!
A rendszer névleges sebességének kiszamitasara és a menetadatok elézetes hozzarendelésére
vonatkozé eljarast az ,Uzembe helyezés” fejezet ismerteti.
Paraméter Név Ertéktartomany Gyal:él;ealh-
v* A berendezés névleges sebességének megadasa 0.00 ... 10.00 m/s 1.00
MOD_n* A fordulatszam megadasanak médja a berendezés névleges
sebességeénél )
kozvetlen: n kézi megadasa*® k.ozYetI’e'n Kiszamitas
Kiszamitas: A fordulatszam kiszamitasa V* esetén V*; __ D; Kiszamitas
__iS;__ i1 és __i2 fuggvényében torténik
n* Motorfordulatszam V* esetén
MOD_n=direct: A motor fordulatszamanak manualis megadasa 1358 1
V* esetén 0.1 ... 6000 rpm ’
MOD_n=calculateA motor fordulatszama V* esetén a V*; __ D;
_iS;__i1és __i2 fiiggvényében keriil kiszamitasra 60,6
_D A meghaijto tarcsa atmérdjének megadasa
0.06...1.50 m 045
0,315
_iS A berendezés felfliggesztési médjanak megadasa 1:1
21
3:1
4:1
5:1 1
6:1
71
8:1
_i Az i1:i2 hajtdmattétel i1 értékének megadasa
. . . e . 1...650 1
Az i1 paraméter csak aszinkronmotorokkal térténé izemeltetés-
nél lathato.
_i2 Az i1:i2 hajtomdattétel i2 értékének megadasa
Az _i2 paraméter csak aszinkronmotorokkal tértén6 Uzemeltetés- 1...1000 32
nél lathato.
Q A felvono rendszer névleges terhelésének megadasa 100 ... 32000 kg 600
F A felvondfiilke sulyanak megadasa 100 ... 32000 kg 1000
Az ellensuly megadésa 0 ... 32000 kg 1300
i
A7)
@
@
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©
o
N
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7.6 Control system menii
Az alabbiak konfiguralasa:

Felvonbévezérlés

o digitalis bemenetek
o digitalis kimenetek

right: Forgasirany jobbra

Paraméter Neév Ertéktartomany Gyartlél;ealll-

CONFIG A digitalis be- és kimenetek konfiguralasa a hasznalt vezérlés-
nek és kommunikacios médnak megfeleléen
00:Frei (00:Szabad): A kimenetek szabadon paraméterezhet6k
01:ZA_IO: Ziehl-Abegg standard vezérlés 00:Szabad
02:ZA_CAN: Ziehl-Abegg CAN 021ZiA6| /?N
03:BP_lO: Béhnke+Partner standard vezérlés .
04:BP_DCP1: Bhnke & Partner DCP1 03:BP_IO
05:BP_DCP2: Bohnke & Partner DCP2 04:BP_DCP1
06:BP_DCP3: Bdhnke & Partner DCP3 OSZBP—DCPZ
07:BP_DCP4: Bohnke & Partner DCP4 06:BP—DCP3
08:KN_IO: Kollmorgen standard vezérlés 07'B_P—DCP4
09:KN_DCP3:Kollmorgen DCP3 O_S'KN—IO
10:KN_DCP4: Kollmorgen DCP4 OQ:KN—DCPS
11:NL_IO: New Lift standard vezérlés 1O'K_N—DCP4
12:NL_DCP3: New Lift DCP3 11:NL_1O
13:SS_l0: Schneider Steuerungen standard vezérlés 12'N_L—DCP3
14:SS_DCP3: Schneider Steuerungen DCP3 1_3'SS—IO
15:ZA_BIN: Ziehl-Abegg standard vezérlés binaris sebesség- 14:5S_DCP3
elsirassal 15:ZA _BIN
16:WL_IO: Weber Lifttechnik standard vezériés 16:WL_IO
17:WL_DCP1: Weber Lifttechnik DCP1 17:WL_DCP1
18:WL_DCP2: Weber Lifttechnik DCP2 18:WL_DCP2 01:ZA_10
19:WL_DCP3: Weber Lifttechnik DCP3 19:.WL_DCP3
20:WL_DCP4: Weber Lifttechnik DCP4 20:WL_DCP4
21:ST_IO: Strack Lift Automation standard vezérlés 21:8T_I0
22:ST_DCP3: Strack Lift Automation DCP3 22:ST_DCP3
23:ST_DCP4: Strack Lift Automation DCP4 23:ST_DCP4
24:CSILVA: Carlos Silva standard vezérlés 24:CSILVA
25:X-BIN: Szabad binaris kiosztas 25:X-BIN
26:KW_DCP3: KW Aufzugstechnik DCP3 26:KW_DCP3
27: MAS_BIN: Masora standard vezérlés 27:MAS_BIN
28: BU_SATU: Saturn ALPHA tipusti Bucher gépegységgel 28:Bucher_SATU
felszerelt hidraulikus felvono 29:Bucher_ORIO
29: BU_ORIO: Orion ALPHA tipusu Bucher gépegységgel fels- 30:KS_IO
zerelt hidraulikus felvonoé 31:KL_IO
30: KS_IO: Georg Kiihn Steuerungstechnik standard vezérlés 32:5_SMART
31: KL_IO: Kleemann standard vezérlés 33:SS_DCP4
32: S_SMART: Schindler Smart standard vezérlés 34:08_DCP3
33: SS_DCP4: Schneider Steuerungen DCP4 35:Lester
34: OS_DCP3: Osma DCP3 36:HY-Mod
35: Lester: Lester Controls 37:NL_DCP4
36: HY-Mod.: Hidraulikus felvoné DCP4-gyel
37: NL_DCP4: Uj DCP4 lift

MO_DR A motor forgasiranyanak megvaltoztatasa
Ugyelni kell arra, hogy az RV1 vezérlésekor a fillke felfelé halad left
left: Forgasirany balra right left
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Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealll-
CTRL A frekvenciaatalakito és vezérld kdzotti kommunikécio kivalasz-
tasa ,CONFIG=Frei” (CONFIG=szabad) esetén Standard
Alapértelmezés: Parhuzamos vezetékezés DCPO1
DCP1: Kommunikacio DCPO01 protokollon keresztil DCP02
DCP2: Kommunikécié DCP02 protokollon keresztill DCPO3 Standard
DCP3: Kommunikacio DCP03 protokollon keresztl DCP04
DCP4: Kommunikacié DCP04 protokollon keresztul CAN
CAN: Kommunikacié CANopen Lift protokollon keresztil
X_BIN_1 A menetsebességek hozzarendelése a ,CONFIG = X_BIN” bi- 00:Szabad
X BIN 2 naris kodokhoz (a funkciok leirasat lasd az ,A digitalis bemene- 04:V1
X_BIN_3 tek paraméterleirasa” tablazatban). 05:V2
X_BIN_4 06:V3
X_BIN_5 8;://5{ 00:Szabad
X_BIN_6 09:V5
X_BIN_7 10:V6
11:V7
17:v=0
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Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealh-
f_l01 Az 101 ... 108 digitalis bemenetek konfiguralasa ,CONFIG=sza- 00:Szabad 01:RF
f 102 bad” es'etén’(e} funkf:iél'( leirasat lasd az ,A digitalis bemenetek 01:RE 041
£ 103 paraméterleirasa” tablazatban). 02:RV1-AUF 052
= Az 108 bemenet a ,,CONF'G” beallitastol fuggetlenul, mlndlg (02RV1-FEL) =
f_104 szabadon beallithato. 03:RV2-AB 06:V3
f_105 AR .
E (02:RV1-FEL) 07:vZ
f_loé 04:v1 02:RV1-AUF
05:V2 (02:RV1-FEL)
f_107 06:V3 03:RV2-AB
07:VZ (02:RV1-FEL)
f_108 08:v4 00:Szabad
f_XBR1 A fékfelligyeleti bemenetek BR1 ... BR4 (A funkciok leirasat lasd 09:V5 20:BR1
f XBR2 az A digitalis bemenetek paraméterleirasa” tablazatban) 10:V6 21-BR2
f_XBR3 vz 22:BR3
f_XBR4 12:PARA2 00:Szabad
13:BINO
14:BIN1
15:BIN2

16:DIR(1=AUF)
(16:DIR(1=FEL))
17:v=0
18:RF+RV1
19:RF+RV2
20:BR1
21:BR2
22:BR3
23:BR4
24:XBINO
25:XBIN1
26:XBIN2
27:MBINO
28:MBIN1
29:MBIN2
30: STANDBY2
31:STEP+
32:STEP-
33:PFU_BR
34:HY_UP
35:HY_DOWN
36:/DELAY
37.DTE
38:RECORD
39:INV_A1
40:FKT.ana
41:Monitor
43: STANDBY1
44:ZR_RDY
45:/ESC
46:SBC_RDY
47:CO
48: EVA act.
49: MOT_TEMP
50: RF+V1
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Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealll-
f_O1 Az O1 ... O5 digitalis kimenetek konfiguralasa ,CONFIG=sza- Off Uzemzavar
f 02 bad” e§(tatcéln ’(ef funl:ctl)c;k Ie:Lését lasd az ,A digitalis kimenetek RB MB._ fék
f 03 paraméterleirasa” tablazatban) RB RBvadelem
f 04 V<V_Gf V<V G
f 05 V<V_G2

V<1.1*V_3
El6zetes figyelmez-
tetés
Uzemzavar
Evac.Dir.
MB_fék
N<V_G1
N<V_G2
V=0
PFU
Kétélinformacio
TD_CNT ext. STO informéa-
Teljes terhelés cio
SD
STO informacié
/STO-informacid
BR informacio
ZR_EN
Stotterbr.
MotKurzschl
EvaDisMains
P<0
VentStrg
ZAdyn ready
V_G1 1-es hatarérték eléirasa a V<V_G1 paraméter digitalis kimene-
thez torténé hasznalata esetén 0.03 ... 3.20 m/s 0.30
V_G2 2-es hatarérték eldirasa a V<V_G2 paraméter digitalis kimene-
thez torténé hasznalata esetén 0.03 ... 3.20 m/s 0.80
V_G3 3-as hatarérték eldirasa (ez az informacio csak DCP-protokoll
hasznalatakor jelenik meg) 0.03 ... 3.20 m/s 0.50
LIFT_NO A felvond szamanak megadasa 1.2 1
NODE_ID Csomopontok szama, alapesetben:
Vezérl6: 1
ZAdynpro: 2 1..128 2
Forgéasjelado: 4
BD_RATE Adatatviteli sebesség 10 kBd ... 250 kBd 250 kBd
T_CMD A vezérl6 parancsaira valo varakozasi maximalis ideje 200 ... 3000 ms 1500 ms
SIM_V1 ON: V3 ->V1,ill. V2 -> V1 (tfiigg6 lassulas végrehajtasa, ha a
V1 legkésdbb 100 milliszekundummal V3, ill. V2 kikapcsolasa
utan aktivva valik Off
Binaris sebesség-eléirasnal a V3 -> V1, ill. V2 -> V1 Gtfiiggd
lassulashoz az SIM_V1-nek aktivnak kell lennie. On Config=,32:-
Off: AV3 -> V1, ill. V2 -> V1 (tfiiggé lassulasa csak akkor Off S_Smart” eset-
hajthato végre, ha egy magas menetsebesség (V3 vagy V2) en: Ein (Be-
kikapcsolasanak idépontjaban a pozicionalasi sebesség mar kapcsolva)
aktiv
A_MAX Lassulas a felvond vészleallitdsakor a bemenet ,/DELAY” funk- 5 5
cioval térténd kikapcsolasaval 0,2...2,55m/s 1.00 m/s
S_B_OFF Fékut rahagyas 0...160 mm 50
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A digitalis bemenetek paraméterleirasa

Paraméter Funkcié Magyarazat

00:Szabad  |A funkcié nincs hozzarendelve A bemenet megvezérlésének nincs hatasa

A ZAdynpro kiadasa. A bemenetnek a teljes menet soran vezér-

01:RF Szabalyoz6 kioldas altnek kell lennie.

02:RV1 El&irt irany: FEL ,FEL” menetirany
03:RV2 El6irt irany: LE ,LE” menetirany

04:V1 Pozicionalasi sebesség A fllke megallénal torténd pozicionalasanak sebessége

05:v2 Koztes sebesség Szikség esetén kdztes sebesség a normal menetiizemhez
06:V3 Menetsebesség Magas menetsebesség a normal menetiizemhez

07:VZ Az utanszabalyozés sebessége ?ggif;:lzsazt;ér:z/ggﬁls sebessége. Els6bbséget élvez mas sebes-
08:vV4 1. kiegészité sebesség Kiegészité sebesség atvizsgalashoz és visszahozé lizemhez
09:V5 2. kiegészitd sebesség Kiegészité sebesség atvizsgalashoz és visszahozo6 lizemhez
10:V6 3. kiegészit sebesség Kiegészité sebesség atvizsgalashoz és visszahoz6 lizemhez
11:V7 4. kiegészitd sebesség Kiegészitd sebesség atvizsgalashoz és visszahozo6 Gizemhez

12:PARA2 Atkapcsolas a 2. paraméterkészletre |2. A paraméterkészlet aktivalasra kerdl

Sebesség elbirasa binaris kddolassal

13:BINO 0. binaris bemenet Standard konfiguracié

Sebesség eléirasa binaris kddolassal

14:BIN1 1. binaris bemenet Standard konfiguracié

Sebesség el6irasa binaris kddolassal

15:BIN2 2. binaris bemenet Standard konfigur&cié

Menetirany el6éirasa bemenet hasznalataval
16:DIR Irany megadasa ,1” jel: ,FEL” menetirany
,0” jel: ,LE” menetirany

17:v=0 0 fordulatszam tartasa Nyitott motorféknél a motor fordulatszama 0-ra szabalyozott
. Szabalyoz6 Gizemengedély + FEL me- |A szabalyozd Gzemengedély és a ,FEL” menetirany egy beme-
18:RF+RV1 o . -
netirany nettel vezérelhetd
. Szabalyoz6 izemengedély + LE me- |A szabalyoz6 Gzemengedély és a ,LE” menetirany egy beme-
19:RF+RV2 - . .
netirany nettel vezérelhet6
20:BR1 1-es fékfelligyelet Fékfelugyelet az X-IN bemeneti csatlakozon
21:BR2 2-es fékfelligyelet Fékfelugyelet az X-IN bemeneti csatlakozon
22:BR3 3-as fékfelligyelet Fékfellgyelet az X-IN bemeneti csatlakozén
23:BR4 4-es fékfellgyelet Fékfelligyelet az X-IN bemeneti csatlakozén
24:XBINO 0. binaris bemenet Sebesség elbirasa binaris kddolassal
) Szabad binaris kiosztas Szabad binaris kiosztas
25:XBIN1 1. binaris bemenet Sebesség elbirasa binaris kodolassal
) Szabad binéris kiosztas Szabad binaris kiosztas
26:XBIN2 2. binaris bemenet Sebesség elbirasa binaris kddolassal
) Szabad binaris kiosztas Szabad binaris kiosztas
27:MBINO 0. binaris bernentat’ Sebesség eI.0|ra§a’ binaris kodolassal
Masora konfiguralas Masora konfiguralas
28:MBINO 1. binaris bernen:et' Sebesség ellcnlraéa’ binaris kodolassal
Masora konfiguralas Masora konfiguralas
2. binaris bemenet Sebesség elbirasa binaris kddolassal
29:MBINO L .
Masora konfiguralas Masora konfiguralas

Az ZAdynpro atkapcsolasa készenléti 2 funkciora, energiameg-

30:STANDBY2 |Készenléti 2 AP
takaritas céljabdl

Pillanatinditasos tzemmaod specialis

31:STEP+ . . Pozitiv médositas
alkalmazasoknal
Pillanatinditasos tizemméd specialis L s
32:STEP- . . Negativ modositas
alkalmazasoknal
33:PFU BR BR-medfigyelés PFU+BR opci6 eset- |A fékellenallas funkcio-ellenérzése feékellenallas és energia-viss-
) - én zanyer® egység hasznalata esetén
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Paraméter Funkcié Magyarazat
FEL irany el6irasa Saturn ALPHA tipu- |a bemenet aktivalasakor az RF+RV1+V1 bemeneti funkciok
34:HY_UP  |su Bucher gépegységgel felszerelt hi- |egyidejlleg aktivalodnak
draulikus felvoné esetén Csak ZAdyn HY esetén
oL rany oloirasa Satum ALPHA & Jabemenet aktivalasakor az RF+RV2+V1 bemeneti funkciok
35:HY_DOWN | —/'o" Ipusu Bucher gepegy- | idejiileg aktivalodnak
- séggel felszerelt hidraulikus felvoné Csak ZAdvn HY eseté
esetén sa yn HY esetén
. o A s A bemenet kikapcsolasakor a motor a ,Steuerung/A_MAX” (Ve-
36:/FastStp |Lassulas veszleallasnal zérlés) menii A MAX pontjaban bellitott lassulassal lefékez
37:DTE Ziehl-Abegg tesztfunkcié A Ziehl-Abegg szamara fenntartva
Mérések kiilsé jellel térténd inditasa, ill. leallitasa
38:RECORD |Adatrogzité funkciod Bemenet bekapcsolva: Mérés aktiv
Bemenet kikapcsolva: A mérés ledllitasa és mentése
FEL irany el6irasa Orion ALPHA tipu-
39:INV_A1 sU Bucher gépegységgel felszerelt hi- |Az A1 analég kivant érték invertalasa
draulikus felvono esetén
40:FKT.ana |Ziehl-Abegg tesztfunkcio A Ziehl-Abegg szamara fenntartva
41:Monitor  |Monitorozé funkcio kézi kilrités esetén |A kilritési irany és a kilritési sebesség kijelzése
Ha a bemenet be van kapcsolva, akkor 0 fordulatszam utan
42: L7 L'thUggc'j lassulés leallas utan lassulas kovetkezik, aktiv menetsebesség esetén is.

A V1 menetsebességbdl torténd lassulas az S_10 paraméterhez
programozott Utszakasztdl flgg.

43:STANDBY 1

Készenléti 1

Az ZAdynpro atkapcsolasa készenléti 1 funkciora, energiameg-
takaritas céljabdl

ség

44: ZR_RDY |ZArec Uzemkész A ZArec felligyeleti funkcidja
45: |ESC /ESC az elektronikus révidzarlat kikapcsol
46:SBC_RDY |A ZAsbc4C lizemkész A ZAsbc4C felugyeleti funkcidja
47:CO A funkcié nincs hozzarendelve
48:EVA act. |Kijelzés: Akkumulatorevakualas aktiv | 2 menetkozben valtanak at az akkumulatorrol, ezt a bemenett
funkciét be kell allitani.
Ha egy kils6 eszkdzt hasznalunk a motor hémérsékletének
49: MOT_TEMP |Kilsdé motorhémeérséklet-megfigyelés |megfigyelésére, akkor a motor tulheviilése ezzel a bemeneti
funkcidval jelenitheté meg.
50: RF+V1 Vezérl6kioldas és pozicionalasi sebes- |A ZAdyn kioldasa és a fiilke megalléban valé pozicionalasahoz

szlikséges sebesség

A digitalis kimenetek paraméterleirasa

Paraméter Funkcié Magyarazat
Off A kimenetnek nincs funkcidja A kimenet allanddan nyitott
A szabalyoz6 tizemkész Az érintkezd zar, ha a kovetkez6 jelek vannak érvényben: Sza-
RB A motorvéd6 kapcsolok kapcsolasa balyoz6 Uzemengedély, menetsebesség és elbirt irany. Az érint-
Az STO-funkcidé bemeneteinek be- kezés zarasakor az STO-funkcié bemeneteinek azonnal be kell
kapcsolasa kapcsolniuk, vagy a motorvédd kapcsoloknak kapcsolniuk kell.
IRB Az ,RB-védelem’ funkcié forditottja |2 rintkez6 nyit, ha a kovetkezo jelek vannak érvenyben: Sza-
balyozé Gzemengedély, menetsebesség és elbirt irany.
V<V_G1 Fordulatszam-feligyelet Az ’erln'tkfazc’) kinyit a',,VezerIes menuben beallitott V_G1 hatar-
érték tullépése esetén.
V<V_G2 Fordulatszam-feligyelet Az ’enn'tkfezc’) kinyit a’,,VezerIes menuben beallitott V_G2 hatar-
érték tullépése esetén.
V<1.1*V_3 Fordulatszam-feligyelet /:\r? érintkez6 kinyit a V3 menetsebesség 10%-os tullépése eset
A motorhémérséklet (ZAdyn4-nél) és a teljesitményrész hémér-
Elézetes figvel sékletének felligyelete.
e toter | Figyelem Az érintkez6 kinyit, ha talhémérseklet miatti tizemzavar-elére-
jelzés all fenn. Az aktualis menet befejez6dik. A vezérld kiérté-
kelheti az elérejelzést, é€s megakadalyozhatja az Uj indulast.
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Paraméter Funkcié Magyarazat
. . Az érintkezd bezar, ha nem all fenn hiba a ZAdynpro készilék-
Uzemzavar |Uzemzavar en
. e Erintkez6 nyitva: A fiilke kénnyebb az ellensulynal
Evac.Dir. Kilritesi irany Erintkez6 zarva: A fiilke nehezebb az ellensdlynal
Az érintkezd bezar a magneses fluxus Iétrehozasi idejének lejar-
MB_fék Mechanikus fek ta utan. Az érintkez6 zarasaval egy kilsé védékapcsolonak
késedelem nélkil ki kell nyitnia a mechanikus féket.
N<V_G1 a ,V<V_G1” funkcié forditottja Az ’erln’tkgzc’) bezara' ,vezérlés” menliben beallitott V_G1 hatar-
érték tullépése esetén.
N<V G2 a ,V<V_G2" funkcié forditottja Az ’erln'tkfezg bezara' ,vezérlés” menlben beallitott V_G2 hatar-
- - érték tullépése esetén.
Az érintkezd kinyit a menet kezdetén, ha a tényleges sebesség
>0m/s
=0 Sebesség =0
ehesseg Az érintkezés bezar a menet végén, ha a tényleges sebesség =
0 m/s, és az RB-védelem kimenet = 0
PFU Energia-visszanyerd egység Az energla-ylsszanyerq ggysgg’ at’kapcsolasa készenléti funk-
ciora, energiamegtakaritas céljabdl
Az érintkez6 zar, ha az aktualis hordozoeszkéz még kb. 1 évig
Hordozéeszkoz |A hordozbeszkodz cseréje sziikséges |hasznalhato.
Az érintkez6 zarva marad a visszaszamlalo ujboli bedllitasaig.
A kimeneti relé minden menetiranyvaltaskor egy impulzust kiha-
TD_CNText. |Monoflop gy a megfeleld kimeneten.

Kilsé szamlalé csatlakoztatdsahoz, pl. a vezérlében.

Teljes terhelés

Teljes terhelés

Az érintkez6 bezar allandé menetnél a motor névleges arama-
nak 200 milliszekundumot meghaladé tullépésekor

SD

Fordulatszam-felligyelet

Closed-Loop (zarthurku) tizemeltetés: A kimenet bekapcsol,
ha a V3 tényleges sebességrél térténd lassulas < a V_G1 hatar-
értékénél.

Open Loop (nyilthurku) izemeltetés: A kimenet bekapcsol, ha
a V3 kivant sebessegrél térténd lassulas < a V_G1 hatarértéké-
nél.

A kimenet kikapcsol, amint a tényleges/kivant sebesség = 0

STO informacio

Az STO funkci6 allapota

Az érintkez6 bezar, ha a végfokozatot nem az STO funkcié
tiltotta le (a kimenet csak tajékoztato jelleg(i, nincs biztonsagi
funkcioja).

/ISTO-informa-
cio

Az STO-informacié funkcié forditottja

Az érintkez6 bezar, ha a végfokozatot az STO funkcid tiltotta le
(a kimenet csak tajékoztatd jellegd, nincs biztonsagi funkcioja).

BR informacié

A BR1...BR4 fekfeligyeleti bemenetek
allapota

Az érintkez6 bezar, ha a fékek menet kdzben kinyitnak

ZArec: A ZArec4C energia-viss-

Az érintkezd zar, ha a kdvetkez6 jelek vannak érvényben: Sza-

ZR_EN M o i . . e
- zanyer6 egység lzemengedélye balyoz6 Gzemengedély, menetsebesség és eldirt irany.
Az érintkez6 nyit, ha a felvonéfiilke sebessége meghaladja a
Stotterbr. Szakaszos fékezés V_G1 paraméterben paraméterezett hatarértéket.
Az érintkezd zar a hatarérték alatti érték esetén.
Jel a motorrévidzarlatvédd kapcsola- |Ha a motor révidzarlatahoz kiilsé védét hasznalnak, akkor ezzel
MotKurzschl

sara

a jellel lehet kapcsolni.

EvaDisMains

Jel a halézat lekapcsolasahoz vészhe-
lyzeti akkumulatoros evakualas esetén

Ha a rendszert akkumulator tzemmaédra kapcsoljak (lasd a 48.
bemeneti funkciot: EVA act.), akkor a hal6zat lekapcsolédik
ezzel a kimeneti jellel. Amint a rendszer leéll, a ZAdyn Ujraindul,
és varja a halozati fesziltség visszatérését.

P<0

generatorrol torténd Gzemelés

A kimenet aktivalodik, amint a ZAdyn generatorrol térténd tze-
melésre valt, és mar nem fogyaszt aramot a halézatrol.

Vent Strg

ZIEHL-ABEGG bels6 funkcié SE

ZIEHL-ABEGG bels6 funkcié SE

ZAdyn ready

ZAdyn ready

A kimenet aktivalodik, amikor a ZAdyn készen all egy menetpar-
ancs elfogadasara
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7.7 Monitoring menii
A felugyeleti funkcidk beallitasa

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartléliealll-
MOD_ST A ZAdynpro viselkedése hiba esetén

Zarolas funkcié: Ha sulyos hibak Iépnek fel kdzvetlenll egy-
mas utan, hibamentes menet végrehajtasa nélkil, akkor fennall
a frekvenciaatalakit6 zarolasanak lehetésége. Az ,ST-Stérung”
(ST hiba) kimenet nyitva marad. Hibamentes menet végrehajta-
sa utan a hibaszamlalé visszaall 0-ra.

Fix 2 Sec: nem zarolasi funkcioé, az ,ST’-n paraméterezett kime-
net hiba esetén 2 masodpercre elenged, majd ujra meghuz )

Lock n.3: Zarolasi funkcié 3 hiba utan. Az ,ST” kimenet a 3. Fix2 s
hiba utan elengedett allapotban marad. Lock n.3 Fix2 s
Lock n.2: Zarolasi funkci6 2 hiba utan. Az ST’ kimenet a 2. Lock n.2
hiba utan elengedett allapotban marad. Lock n.1
Lock n.1: Zarolasi funkcié 1 hiba utan. Az ,ST” kimeneta 1.
hiba utan elengedett allapotban marad.

Zarolasi funkcional a kévetkez6 szévegl megjegyzés jelenik
meg: ,ZAdyn-zarolas! A kireteszeléshez nyomja meg az OK
gombot.” Az ,i” gomb megnyomasa utan a készilék visszatér a
normal izemhez. A zarolast el6idézd hibak a hibalistan megfe-
lel6 jel6léssel lathatok.

STO Az STO-funkcio6 felligyelete
ON: Az STO-felligyelet aktiv
OFF: Az STO-feltigyelet inaktiv ON
Az STO funkcié felugyeletét csak akkor ajanlott kikapcsolni, ha OFF
az STO funkciét nem hasznaljak, és motorvédé-kapcsolokat
hasznalnak helyette.
LOCK_X Zarolas a fék hibas miikddésekor.
A paraméter bekapcsolt allapotaban a ZAdynpro a fék lizemza-
vara esetén reteszel. ON OFF
CONFIG: 31:KL_IO esetén a LOCK_X automatikusan aktivalo- OFF
dik
UNLOCK A fék hibas mikoédésekor térténd zarolas feloldasa.

A paraméter bekapcsolt allapotaban a fék hibas miikédésekor ON OFF
torténd zarolas feloldasra kertil. OFF

ON

co A menetvéddk megfigyelése

Kl: Védémegfigyelés deaktivalva

CO1: A védbkapcsolé-feliigyelet csak a CO1 bemeneten ker-
esztll megy végbe (a védbkapcsol6-érintkezék soros csatlakoz-
tatasa)

CO1&C02: A védbkapcsolo-felligyelet csak a CO1 és CO2
bemeneteken keresztil megy végbe (a védbékapcsolo-érint-
kez6k egyenkénti felligyelete)

OFF
co1 AUS
CO18CO2

BR A motorfékek ellendrzése

A felhasznalt fékfelligyeleti érintkezések szamanak és funkcioja-
nak megadasa

OFF: Nincs csatlakoztatva fékfelligyelet

1*NC: 1x nyitd (az érintkezd a fék arammentes allapotaban zart)
2*NC: 2x nyit6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban zart)
3*NC: 3x nyit6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban zart)
1*NO: 1x zaré (az érintkezd a fék arammentes allapotaban
nyitott)

2*NO: 2x zaro6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban 16en
nyitott) 3*NO

3*NO: 3x zar6 (az érintkezd a fék arammentes allapotaban 4"NC
nyitott) 4*NO
4*NC: 4x nyit6 (az érintkez6 a fék arammentes allapotaban zart) 1T*NC+1*"NO
4*NO: 4x zaré (az érintkezd a fék arammentes allapotaban
nyitott)

1*NC+1*NO: 1xnyit6 (BR1) és 1xzar6 (BR2)

Off
1*NC
2*NC
3*NC
1*NO a motortipus-
2*NO nak megfele-
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Paraméter

Név

Ertéktartomany

Gyari bealli-
tas

P1P2

A motorhémérséklet felligyelete

OFF: A hémérséklet-felugyelet inaktiv

PTC: PTC termisztor (PTC a DIN 44082 szerint)
TC: Hb6kapcsolo

KTY:KTY84-130 hdmérséklet-érzékeld

Pt100: Pt100 hémérséklet-érzékeld

Pt1000: Pt1000 hémérséklet-érzékeld

Off
PTC
TC
KTY
Pt100
Pt1000

PTC

T _P1P2

Csak akkor érhet6 el, ha a P1P2 paraméter beallitasa ,KTY”,
,PTC”, ,Pt100” vagy ,Pt1000”

Kivalto hdmérséklet a motorhémérséklet figyeléséhez

50...180°C

130°C

T_ENC

Forgasjelado-felligyelet

Az id6 az ,MB” kimeneti jel kiadasaval indul. Ha ez id6 alatt nem
all fenn bemeneti jel a forgasjeladon, akkor a frekvenciaatalakitd
lizemzavart jelez

05..7.0s

2.0

T_Cco

Billentyliismétlés megsziintetésének ideje védbkapcsolo-fell-
gyelet

A védbkapcsol6-megszakitas megfigyelési ideje. A teljesitmény-
fokozat kikapcsol, ha a véddkapcsolo-értinkez6k hosszabb ideig
nyitva vannak, mint a T_CO-ban paraméterezett id6. AT_CO
id6 akkor aktiv, ha menet k6zben megszakitasok vannak, nem
pedig normal megallaskor. Csak akkor hozzaférhetd, ha a véd6-
kapcsolo-felligyelet be van kapcsolva.

0.00 ... 100.0 ms
0,00=KI

10 ms

T_CDLY

Védobkapcsolo-felligyelet késleltetése

Ha a véd&kapcsolo-felligyelet be van kapcsolva (,Felligyeletek/-
CO” menil), akkor a T_CDLY idén belll visszajelzésnek kell
lennie a véddkapcsold bemenetén, hogy a motor védékapcsoloi
zarva vannak (indulas) vagy nyitottak (leallitas).

05..7.0s

1.5s

A fékfellgyelet pergésmentesitési ideje. A bemeneti jel kiértéke-
lése a T_BR id6vel késleltetve torténik. Csak akkor hozzafér-
heté, ha a fékfelligyelet be van kapcsolva.

0.01...3.00s

0.1

Maximalis ut MB=AUS (MB=kikapcsolva) esetén

Kikapcsolt ,MB” digitalis kimenet és forgasjeladé-impulzusok
rogzitése esetén a frekvenciaatalakitdé a paraméterezett Ut tullé-
pésekor hibalizenetet ad.

0.10...1.00 m

0.10

I_MAX

Tularam elleni védelem a motor névleges aramerdésségének
fliggvényében

Az ,|_MAX” paraméterezett értekének ,T_|_ MAX” ideig tartd
tullépése esetén a frekvenciaatalakitd hibatizenetet ad.

20...180 %

130

T_I_MAX

Tualaram elleni védelem

Az ,|_MAX” alatt paraméterezett érték (I x ,|_MAX”") ,T_I_MAX"
ideig tarto6 tullépése esetén a frekvenciaatalakité hibalizenetet
ad.

0.3..10.0s

5.0

MASK1

MASK2

MASK3

MASK4

MASKS5

1...5 hibaképerny6
Egytdl 6tig terjedd hibalizenet figyelmen kivil hagyasa a megfe-
lel6 hibaszam hibaképernydn térténd paraméterezésével

Hibaszam

o |O |O O |Oo

MSK_NEG

Negativ hibamaszk
A nem aktiv hibakat a megfelelé hibaszam paraméterezésével
aktivaljuk

Hibaszam
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7.8 Start menii
Idébeni lefutés a gyorsitas megkezdése és az indulasi jellemzdk optimalizalasa elbtt.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlélzealll-
M_START Szabalyozasi jellemzék az indulasi jellemz&k optimalizalasahoz
(lasd az ,Uzembe helyezés” c. fejezetet)
Off: Fordulatszam-szabalyzas inditaskori erésités off
(K_START=1) MOD1 )
— ., L MOD2 a motortipus-
MOD1: Fordulatszam-szabalyzas nak megfele-
MOD2: Fordulatszam-szabélyzas + biztonsagi funkcio MOD3 16en
MOD3: Fordulatszam + helyzetszabalyozas MOD4
MODA4: Helyzetszabalyozas + biztonsagi funkcid MOD5
MODS5: Helyzetszabalyozas
K_START Inditaskori erésités . ]
Szorzétényezé a ,Szabalyozas/SPD_KP” paraméterhez, ill. a | dutomatikus korla- 1.0
poziciészabalyzo erdsitése (az indulasi izemmodtol fiiggéen) tozas
TO A véd6kapcsolé maximalis bekapcsolasi ideje
Id6 a véddkapcsolo-feliigyelet kikapcsolt allapotaban (,Uberwa-
chungen (Feliligyeletek) meni/CO=Aus” (Kikapcsolva)) a menet- 00..100s 0.5
jel megadasatol a motor aram ala helyezéséig
T_0 real A védbkapcsolok szamara a nyitdshoz sziikséges, mért id6 nicht einstellbar 0.0
TA1 Fluxus létrehozasi id6é
A motorban a magneses mez§ létrehozasahoz szikséges idd
(csak aszinkronmotoroknal) 0.1..100s
0.1
AT_1 paraméter csak aszinkronmotorokkal térténd Gzemelte- | Allandé értéke 0,0
tésnél lathato.
T 2 A fék maximalis nyitasi ideje
,1_17id6 letelte utan a féknek ,T_2" id6n belul aktivalédnia kell 1.8,
MOT_-
TYP=SM250
0.0...15.0s esetén: 2.5
0,6
T_2real A fék szamara a nyitashoz sziikséges, mért id6é nicht einstellbar 0.0
T_3 Leallitasi fordulatszam, V_T3
A hajtds a T_3 id6n belll a V_T3-ben paraméterezett sebessé- 0.0...20.0s 0.0
gre gyorsul
V_T3 Minimalis sebesség az indulaskori rantas minimalisra
csokkentéséhez. A hajtas a T_3 id6én belll a V_T3 sebességre 0...100 mm/s 0
gyorsul, leklizdve ezzel a tapadasi surl6dast.
s_start Ha a hajtas pozicidja az inditasi folyamat soran megvaltozik a
paraméterezett értékkel, a K_START er6sités kikapcsol 0.1 ...30 mm 3.0
(csak M_START=MOD2/4 esetéen)
BRK_DMP A fék nyitdsanak csillapitasa AUS
EIN EIN
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Az indulas id6ébeni lefutasa

7.9 Acceleration menii
A gyorsulasi rampa meghatarozasa.

Paraméter Név Ertéktartomany | Gyari beallitas
A_POS pozitiv gyorsulas 0.12 ... 2.00 m/s? 0.5
R_POS1 lefelé kerekités pozitiv gyorsulasnal, nagyobb érték lagyabb . arendszer sza-

kerekitést eredményez 5..90% mitja ki
R_POS2 felfelé kerekités pozitiv gyorsulasnal, nagyobb érték lagyabb o a rendszer sza-
kerekitést eredményez 20..90% mitja ki
A A
\ \
R_POS2
A_POS
> R_POS1 >
t t

Gyorsulas magas A_POS és alacsony R_POS1 és
R_POS?2 értékkel

R_POS?2 értékkel

7.10 Travel menii
A menetsebességek eldirasa

Gyorsulas alacsony A_POS és magas R_POS1 és

Paraméter Név Ertéktartomany | Gyari beallitas
V_1 Pozicionalasi sebesseg
Pozicionalasi sebesség a szintre torténd érkezéskor 0.010...0.20 m/s 0.050
V_2 Koztes sebesség
Normal menetsebesség pl. kdztes szintre tortend 0.03...6.50 m/s 0.50
menetnél
vV_3 nagy menetsebesség
Normal menetsebesség 0.03...10.00 m/s 0.95
"4 Az utdnszabalyozas sebessége
A fulkepozicié utanszabalyozasanak sebessége a 0.003...0.30 m/s 0.01
fulke terhelésekor és a terhelés megsziinésekor
V_4 Kiegészitd sebesség 0.03...3.50 m/s 0.30
V_5 Kiegészitd sebesség 0.03...3.50m/s 0.30
V_6 Kiegészitd sebesség 0.03...3.50 m/s 0.05
V_7 Kiegészitd sebesség 0.03...3.50 m/s 0.05
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7.11 Decelerating menii
A lassulasi rampa meghatarozasa és a pozicionalasi jellemz8k optimalizalasa.

Paraméter Név Ertéktartomany | Gyari beallitas
A_NEG negativ gyorsulas 0.12 ... 2.00 m/s? 05
R_NEG1 felfelé kerekités negativ gyorsulasnal, nagyobb érték lagyabb . arendszer sza-

kerekitést eredményez 20...90 % mitja ki
R_NEG2 lefelé kerekités negativ gyorsulasnal, nagyobb érték lagyabb . arendszer sza-
kerekitést eredményez 20...90 % mitja ki
S_DI3 Kikapcsolasi késleltetés, V3
AV_3 menetsebesség a paraméterezett uttal késleltetve 0.00...2.00m 0
kapcsol ki
S_DI2 Kikapcsolasi késleltetés, V2
AV_2 menetsebesség a paraméterezett uttal késleltetve 0.00...2.00 m 0
kapcsol ki
S_DI1 Kikapcsolasi késleltetés, V1
AV_1 menetsebesség a paraméterezett uttal késleltetve 0...150 mm 0
kapcsol ki
S_ABH Kl: Szabvanyos, DCP1 vagy DCP3 és CANopen Lift (Veloc-
ity-Mode) vezérléssel: az id6tdl figgd késleltetés, a késlelteté-
si utak valtozhatnak.
Be (V2..7): Uttol fiiggs késleltetés, iddoptimalizalt bejaratas. A
beallitas minden menetsebességnél hat.
Be (V2..3): Uttol fiiggd késleltetés, iddoptimalizalt bejaratas. A
beadllitas a V_2 és a V_3 menetsebességnél hat.
Y
Off
Be (V2.7) Be (V2..3)
Uttol fiiggs kesleltetés, idoptimalizalt bejaratas. Slow
Be (V2..3)
Slow: Uttdl fiiggé késleltetés, bejaratas a bejaratasi sebesség
idében térténd cstkkentésével
Uttol fliggd késleltetés, bejaratas a bejaratasi sebesség idében
torténd csdkkentésével
DCP_FIL DCP sz(ir6 tipusa
Ki: A funkci6 inaktiv
4. opc.: A funkcié nincs hozzarendelve
3. opc: A funkcioé nincs hozzarendelve
o . Off
2. opc: A funkcié nincs hozzarendelve Ootd
1. opc: A menetviselkedés lassitas kdzben optimalizalva van P
(csak DCP4 esetén) Opt.3 off
Opt.2
Opt.1

Ha a DCP_FIL = 1. opc. hasznalata javasolt, a ,DCP ciklusidd!
(DCP_FIL = 1. opc. ?)” Gzenet jelenik meg a menet végén.

A paraméter csak DCP vezérlés esetén lathaté.
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F_MEGT

h_NEG

R_MEG2

o

t

R_MEG1

A_NEG

R_MEG2

B
-

t

Lassulas alacsony A_NEG és magas R_NEG1 és
R_NEG2 értékkel

Lassulas magas A_NEG és alacsony R_NEG1 és
R_NEG2 értékkel

VJ

© O

-y

Funkcioé S_DI
1 Kapcsolasi pont V3
2 Késleltetés kezdete

7.12 Stop menii
Id&beli lefutas a 0 fordulatszam elérése utan a leallitasi folyamat soran.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
T 4 0 fordulatszam tartasa
A motor ezt a fordulatszamot tartja a 0 fordulatszam elérése 0.0..100s 0.1
utén T_4 ideig
TS5 Varakozas a fék zarasara
Az az id6, amelyen belll a mechanikus féknek zarnia kell 0.6
0.0..10.0s 1.5,
MOT_-
TYP=SM250
esetén: 2.0
T_5a
Kiegészitd aram ala helyezési idd zart feknél 00..20s 0.0
T_5b
varakozas a motor arammentessé valasara
A szinkronmotor aram ala helyezése a T_5b ideig egy rampa- 00...20s 03
funkciéban csékken
T_6 varakozas a védbkapcsolok nyitasara
Az az id6, amelyen belil a motorvédd érintkezéknek nyitniuk 0.0..100s 0.5

kell
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A megallas idébeli lefutasa

VX

RVx

X-OuUT

T 4 T5 T 5a T 5b T6

7.13 Controller menii
A fordulatszam-szabalyozé alap erdsitési tényezdvel (SPD_KP) és utanallitasi idével (SPD_TI)
térténd befolyasolasa.

A ZAdynpro szabalyozasi modjanak kivalasztasa.

Paraméter Név Ertéktartomany Gya':ébseall"
SPD_KP Szorzoétényezd az SPD_C szamitott alap erésités modositasa- | gutomatikus korla-
hoz tozas 1.00
SPD_TI Utanallitasi idé
A szabalyozé integralasi ideje a menet kdzben 5...500 ms 100
IQ_KP Alaperdsités aramszabalyozo 0.1..127 1,5
IQ_TI Aramszabalyozé visszaallitasi ideje 1..50 ms 15 ms
NF Noise Filter
Ez a paraméter egy zajsz(ir6t aktival, amely lehetévé teszi a Off
motor altal okozott zaj csdkkentését (csak szinkronmotorok ese- On oft
tében).
NF_F1 1. szlir6frekv.: Hornyok szama
Itt adhaté meg a szinkronmotor hornyainak szama (csak szink- 0...1018 0
ronmotorok esetében).
® Informacioé
Az open loop (kédol6 nélkili) tzemhez sziikséges paraméterek csak open loop Gizemben jelennek
1 meg. A paraméterek leirasat az ,Open loop (k6dol6é nélkili) Gzem” cim( fejezetben talalhatja.
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7.14 Parameter set 2 menii
A frekvenciaatalakitoban egy masodik paraméterkészlet tarolhat6. Ez az alabbiakra hasznalhato:
o Vészhelyzeti kiurités
¢ Normal menet modositott paraméterértékekkel

Paraméterek mentése

Paraméter

Név

Ertéktartomany

Gyari bealli-
tas

f_PARA2

2. paraméterkészlet funkcio-hozzarendelése

Zarolt: 2. A paraméterkészlet zarolt

2nd parameter set: A 2. paraméterkészlet aktivalasa

EVAC 3: Vészhelyzeti kilrités az EVAC 3 kilrité modullal
EVA. 3*AC: Vészhelyzeti kilrités a valtakozd aramu vészhely-
zeti gépegységgel

EVA.1*AC: Vészkilrités szlinetmentes aramellatassal

UPS: Vészhelyzeti kilrités sziinetmentes aramforrassal, csok-
kentett teljesitménnyel

EVA.>=110: Surg6sségi kitrités az X2 sorcsatlakozé DC+/DC-
érintkezéin keresztll t6rténd betaplalassal (csak ZAdyn4Bplus
esetében)

zarolt
2nd parameter set
EVAC 3
EVA. 3*AC
EVA. 1*AC
usv
EVA.>=110

zarolt

U_ACCU

Az akkumulator névleges fesziltsége

Az akkumulator névleges fesziiltségének paraméterezése
o_PARA2=EVAC 3B” esetén (kilrités az EVAC 3 kilritd egység-
gel, lasd a ,Vészhelyzeti kilrités” c. fejezetet)

115...565V

120

P_UPS

A sziinetmentes aramforras maximalis terhelése

A szlinetmentes aramforras rendelkezésre all6 teljesitményének
paraméterezése ,f PARA2=UPS” esetén (kilrités szlinetmentes
aramforrassal, lasd a ,Vészhelyzeti kiUrités” c. fejezetet)

0.0...70.0 kW

1.0

R_U20

Az allérész ellenallasa

A motor-allorész ellenallasanak megadasa ,f PARA2=UPS”
esetén

0.00 ... 10.00 Ohm

1.00

STOP

Leallito funkcié a pozicionalasi pontossag ndveléséhez vészhe-
lyzeti aramforrassal térténd kidritésnél (,f_PARA2=UPS”)

On:

- Afék aV_1 kikapcsolasi pont elérésekor zar

- Afékaz S_STOP alatt paraméterezett hatralevé ut elérésekor
zar (csak DCP02/04 esetén)
Off: A leallitasi funkcio inaktiv

Off

Off

Copy

Paraméterek masolasa

OFF: A funkci6 inaktiv

PARA1->2: Az 1. paraméterkészlet adatainak masolasa a 2.
paraméterkészletbe

Off
Para 1->2

Off

715

Statistic menii

Minden statisztikai adat megjelenitheté a Statisztika mentben. Az adatok a ZAdynpro kikapcsolasa
utan is megmaradnak. A hibalista kiolvasasanak és a hibatarolé térlésének leirasa a
,=Hibadiagnosztika” c. fejezetben talalhato.

® Informacioé
1 A Statistic menU Basic-Level esetén térténé megnyitdsakor nem lathaté minden paraméter.
Basic-Lev-
Paraméter Név Ertéktartomany b;):fi‘t";s ;iln(tl; I:spest-_
én lathaté
ST_LST Hibalista nicht einstellbar - X
ST H Uzemorak nicht einstellbar - X
ST_DRV Menetszam nicht einstellbar - X
ST_HDRV  |Menetérak szdma nicht einstellbar - X
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Basic-Lev-
Paraméter Név Ertéktartomany Gyari | el (Alaps-
beallitas | zint) eset-
én lathato
ST_UC Hasznalati kateg()ria, VDI 4707 nicht einstellbar - X
ST_RES A halézatmegszakitasok szama nicht einstellbar - X
ST_SRF A szabalyoz6 izemengedély (RF) megszakitasa miatti menet- ) )
megszakitasok szama a menetiizem soran nicht einstellbar - X
ST_SXO Az STO vagy CO bemeneti jel megszakitasa miatti menetmegs- | )
zakitasok szdma a menetiizem soran nicht einstellbar - X
ST_CLR A hibamemoria torlése On
az ST_LST, ST_RES és ST_SRF és ST_SCO térlése Off Aus
CRC_SAF |A biztonsagi szempontbdl relevans BR, STO és TD_RES pa- ) )
raméterek beallitott értékeinek ellendrzd 6sszegét mutatja nicht einstellbar - X
APD Automatikus paraméterdiagnosztika, lasd a ,Hibadiagnosztika”
c. fejezetet On
On: Az automatikus paraméterdiagnosztika bekapcsolva Off off
On: Az automatikus paraméterdiagnosztika kikapcsolva
RESET Paraméterek, szamlaloallapotok és hibalistak térlése, a paramé-
terek alapértelmezett értékeinek el6zetes betdltése.
77:
Eléparaméterezett ZAdynpro: A paraméterek vevspecifikus
berendezésadatokkal valo betdltése
Alapértelmezés ZAdynpro: A paraméterek alapértelmezett ér-
tékeinek betoltése 77
90: A készulék alaphelyzetbe allitasa, a paraméterek térlése és 90 0 X
a gyari beallitasok betdltése. Az ENC_OFF megmarad. 99
99: A készllék alaphelyzetbe allitasa, a paraméterek térlése és
a gyari beallitasok betdltése. Az ENC_OFF torlésre kerdl.
Ha a forgéjelad6 szabalyozasi eltérésénél (ECOFF) megadtak
egy értéket, akkor az is térlésre kertl!
TD_PWN Jelszd megadasa a menetiranyvaltas-szamlaléhoz.
Jelszoként 0 és 9999 kdz6tti szam adhaté meg 0...9999 0
0 = nincs jelsz6
TD_PWC A jelszé titkositott formaban térténd kijelzése. A jelszé elfelejtése| )
esetén kérjik felvenni a kapcsolatot a gyartéval. nicht einstellbar | 21689
TD_PW A jelsz6 megadasa 0...9999 0
TD_SET A visszaszamlalé kezdd értéke
A visszaszamlalot 0.00 kezd6 értékre bedllitva a visszaszamlalé | 0.00 ... 16.67 M 0.00
kikapcsol.
TD_RST A szamlal6allas visszaallitasa a forgasjeladérol On
off Off
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7.16

1

C—

Memory Card menii

Kilénb6z8, memoriakartyaval kapcsolatos funkciok paramétereit tartalmazza.

Informacio

A Memory Card menu Basic-Level (Alapszint) esetén t6rténd megnyitasakor nem lathaté minden

paraméter.

Paraméter

Név

Ertéktartomany

Gyari
beallitas

Basic-Lev-
el (Alaps-
zint) eset-
én lathato

SAV_ALL

Adatok mentése a memériakartyan, a sorozatszam hozzarende-

lésével:

o Paraméterlista (.PRT) a /4CX/DEVICE/[sorozatszam]/LST
mappaban

e Hibalista (.FLT) a /4ACX/DEVICE/[sorozatszam]/LST
mappaban

o Paraméterek (.PA3) a /ACX/DEVICE/[sorozatszam]/PAR
mappaban

¢ Black-Box (.BOX) a /4CX/DEVICE/[sorozatszam]/LST
mappaban

OFF: Nincs funkcié

ON: A rendszer a memoriakartyara menti az adatokat. A mentés

utan a paraméter ismét az ,Aus” (Kikapcsolva) értékre all

On
Off

Off

SAV_PAR

A rendszer a memoriakartyara menti a paramétereket (paramé-
terek masolasa azonos berendezések esetén):

o Paraméterek (.PA3) a /ACX/DEVICE/FORCE mappaban
Nincs sorozatszam-hozzarendelés, az adatok minden menté-
skor felllirédnak

OFF: Nincs funkcio

ON: A rendszer a memoriakartyara menti a paramétereket. A
mentés utan a paraméter ismét az ,Aus” (Kikapcsolva) értékre
all

Off

Off

LOD_PAR

Paraméterek betdltése a memoriakartyarol a frekvenciaatalaki-
téra (paraméterek masolasa azonos berendezések esetén)
27-es érték megadasa: A parameéterek (.PA3) a /4ACX/DEVICE/-
FORCE mappabol betéltédnek a frekvenciaatalakitora. A be-
téltés utan a paraméter ismét az ,Aus” (Kikapcsolva) értékre all

27

UPDATE

figgben létrehozott kédot.

0...65535

SAV_CFG

Adatok mentése a memoriakartyara a konfiguraciészam mega-

dasaval:

o Paraméterlista (.PRT) a
/4Cx/CONFIG/Konfigurationsnummer mappaban

e Paraméterek (.PA3) a /4Cx/CONFIG/Konfigurationsnummer
mappaban

0...65535

LOD_CFG

Paraméterek betdltése a memdriakartyardél a frekvenciaatalaki-
tora a konfiguracioszam megadasaval

A konfiguraciészam megadasa: A paraméterek (.PA3) a
/4Cx/CONFIG mappabdl betdltédnek a frekvenciaatalakitora. A
betdltés utan a paraméter ismét az ,Aus” (Kikapcsolva) értékre
all

0...65535

DIR_NUM

Mappaszam

A mappa memoriakartyan térténd mentési szdmanak megada-
sa. ,0” szam megadasakor a rendszer a frekvenciaatalakito
sorozatszamat hasznalja a mappa megnevezésére.

0...65535

Format

A memoriakartya formazasa:
27-es érték megadasa: A memoriakartyan 1évé mappak és

fajlok torlédnek

27
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717 MMC-Recorder menii
Memoriakartya segitségével mérések végezheték a ZAdynpro készuléken anélkul, hogy notebookra
lenne sziikség. A méres konfiguralasa az MMC-Recorder (MMC adatrégzitd) menuben torténik.
Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlélzealll-
REC_MOD Az adatrégzitd beallitasai
Off:Adatrégzitd kikapcsolva
On: Az adatrégzit6 aktiv, a memériakartyan tarolja a menetgor-
bét Off
Stop&Shot: Kézi ledllitas és a ,REC_MOD=0ON" modban indi- On
tott mérés mentése. Miutan megtortént az adatok mentése a Stop&Shot off
memoriakartyan, a REC_MOD ,Off” (Kikapcsolt) allapotba kerul. ZAmon
ZAmon: A ZAmon szoftver hasznalatara szolgalé tzemmod
A REC_MOD beallitasai csak akkor modosithaték, ha
REC_CFG=0.
REC_CFG A mérdcsatornak konfiguralasa 0
0: minden mér6csatorna és az adatrdgzitési idé szabadon konfi- 1
guralhaté 2
1 ... 9: allandoként beallitott, nem modosithatd konfiguraciok 3
20: Konfiguralas a HY-Uzemhez 4
5 1
6
7
8
9
20
TRIG_BY Inditéjel forrasa
Az adatrdgzitd ledllitdsanak és az adatok memoriakartyara tort-
énd mentésének feltétele Error
Error: Az adatok mentése megtérténik, amint hiba Iép fel Error/Stop
Err/Stop: Az adatok mentése megtorténik, ha hiba 1ép fel, vagy | Cont. (folyamatos) 1.0
egy hibamentes menet véget ér Interval
Cont.(folyamatos): A funkci6 nincs hasznalva Ext.Input
Interval: A funkci6 nincs hasznalva
Ext.Input: A funkcié nincs hasznalva
T_REC Adatrégzitési id6é 5s
A mérés idejét mutatja 1024 mért értékkel 10s
Ha példaul az adatrégzitési id6 5 masodperc, akkor a késziilék 15s
5 milliszekundumonként rogziti a mért értékeket 20's
40s
80s °
160 s
0,5h
1h
24 h
T_DLY Inditéjel késleltetése
Az adatrdgzités inditasa és leallitasa kdzotti késleltetési idd, pl.
T_DLY=0,5 mp: Az adatrogzités a hiba fellépése utan 0,5 ma- 05s 05s
sodperccel véget ér.
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Paraméter

Név

Ertéktartomany

Gyari bealli-
tas

CHN1

Az 1-4. mérbcsatorna analdg mért értékekkel torténd konfigur-

CHN2

alasa

CHN3

1: A menetsebesség kivant értékének eldirasa [m/s]

CHN4

3: A menetsebesség tényleges értékének megadasa [m/s]
6: belsd allapot (a frekvenciaatalakité allapota)

16: Magnesezési aram id [A]

26: Motoraram [A]

27: Motorfeszltség [V]

31: A teljesitményrész hémérséklete [°C]

49: megtett teljes Utszakasz [m]

62: Hatralevd ut eldirasa [mm] (csak DCP2 és DCP4 esetén)
119: A fékszaggato / fékellenallas kihasznaltsaga

142: A kdzbensd kor fesziltsége [V]

143: Forgatonyomaték-képz6 motoraram iq [A]

213: Hatralévé tavolsag

214: Féktavolsag

215: Célsebesség

0...299

3

1

143

CHNS

A mérbcsatorna 5 digitalis mért értékekkel torténé konfiguralasa
89: digitalis be- és kimenetek funkciokijelzéssel

90: digitalis be- és kimenetek fékfeligyelethez

91:digitalis be- és kimenetek

92: DCP parancs- és allapotbitek

118: CAN-bitek Velocity (Sebesség) izemmaodban

137: CAN-bitek Position (Pozicié) tzemmaodban

0...299

89

7.18 Encoder adjustment menii

Olyan paraméterértékeket tartalmaz, amelyek sziikségesek a szinkronmotorok abszolutérték-
jeladéinak beallitasahoz.

A kodolo-kiegyenlités eljarasmaédjanak leirasa a ,Specialis funkciok” c. fejezetben talalhato.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
ENC_ADJ A kodolo-kiegyenlités aktivalasa
OFF: Nincs funkcié
Check: A forgasjeladé-beallitas tehermentes ellenérzésének off
aktivalasa
Tehermentes: Az Encoder-beallitas aktivalasa Check
Fékezve: Az Encoder-beallitas aktivalasa zart feknél Tehermentes off
Mag.ragasztas:A magnesragasztasi folyamat elinditdsa Kone ’Fekezve A
EcoDisc tipusu hajtasokkal valé Gzemeltetés esetén. Mag.ragasztas
Mag.lét.:Lehetdvé teszi a ZAdyn kicserélését anélkil, hogy Mag.lét.
Kone EcoDisc tipusu hajtasokkal vald izemeltetés esetén meg
kellene ismételni a magnesragasztasi miiveletet.
ENC_POS A kddolo pozicidja
A forgasjeladé abszolut pozicidjanak numerikus kijelzése, ki- ) )
jelzés fordulatonként: nicht einstellbar -
0 ... [4x a forgasjeladd impulzusratajal-1
ENC_OFF Az encoder eltolasanak korrekcios értéke
Egy zart fékkel végrehajtott forgasjelado-beallitasnal az eltolas 0...360.00° 0
ertéke ebben a paraméterben kerll elmentésre.
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Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealll-
SAV_P_E Adatok mentése az abszolutérték-jeladoban az ,elektronikus
tipustabla” funkcioval (csak EnDat vagy Hiperface abszolutér-
ték-jeladok esetén lehetséges) Oon
BE: A ZAdynpro készUilékré| az adatok az abszolutérték-jelado- off Off

ban kerlilnek mentésre

Ki: A funkci6 inaktiv

LOD_P_E Adatok kiolvasasa az abszolutérték-jeladébol az ,elektronikus
tipustabla” funkcioval (csak EnDat vagy Hiperface abszolutér-
ték-jeladok esetén lehetséges) 0...65535 0
27-es érték megadasa: Az abszolutérték-jeladébol az adatok a
ZAdynpro készilékbe kerlilnek kiolvasasra

7.19 Safety gear menii
Az adatok paraméterezése, amelyet a ,Forgasmentesités” funkciéhoz alkalmaznak.
A fogokésziilék-kioldas eljarasmaédjanak leirasa a ,Specialis funkciok” c. fejezetben talalhato.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartnét;ealh-
SB_MOD A fogokészulék-kioldas bekapcsolasa, ill. kikapcsolasa
Off:A fogokészilék-kioldas kikapcsolva
On: A fogokészilék-kioldas inditasa a kivant menetiranyban az on Off
,Ellenérzé menet FEL” vagy az ,Ellen6rzé menet LE” gomb Off
megnyomasaval
SB_M Az impulzusamplitddo el6irasa a motor aram ala helyezéséhez.
Az elbiras a frekvenciaatalakitd maximalis Uizemi aramanak sza- 1...100 % 70
zalekértékekent torténik (névleges aram x 1,8)
SB_TO0 Impulzusszinet
Szinetid6 az egyes aramimpulzusok kézott 01..20s 0.2
SB_T1 Impulzusidé
A motor aram ala helyezésének ideje 01..1.0s 0.5
SB_N Az dramimpulzusok szama 1..5 3

SB_N=3
SB_M [%]
100 | Pia
SB_T1
@ | I t "

A fogokészulék kioldasanak menete
1 Ellenérz6 menet ,FEL” vagy ,LE”

7.20 HW-Ident. menii
A ZAdynpro egyes részegységeinek azonositéja. A részegység azonositdja rendszerint kdzvetlendl
az EEPROM-jabdl olvashato ki.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél;ealll-
ID_NOK A megvaltozott hardver-azonositdk (az azonosité
szam nem egyenld 0) jelennek meg
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7.21 Power section menii
A belsé teljesitményrész hatarértékeinek paraméterezése.
Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlélzealll-
M_PWM Az impulzusszélesség-modulacié tzemmadja ZAdyn 011-
Auto:Az impulzusszélesség-modulacié frekvenciaja a teljesit- 040:
ményrész hémérséklete és terhelés fliggvényében valtozik. Auto
A menet kezdetén a motorfesziltség ttemét a ,f PWM_H" pa-
raméterben beallitott itemfrekvencia hatarozza meg. ZAdyn 050-
Sziukség esetén az Utemfrekvencia csdkken. 074:
Fix f_PWM: A motorfesziltség allandé utemét az impulzusszé- Aszinkron-
lesség-modulacio ,f PWM” paraméterben beallitott frekvenciaja ~ Auto motorok: Auto
hatarozza meg. Fixf_PWM Szinkron-
motorok: Fix
f_PWM
ZAdyn 110-
220:
Auto
f_PWM Utemfrekvencia ,M_PWM=Fix f_PWM’ paraméterbeallitasnal ZAdyn 011-
ZAdyn 011-074: 074:
3.7...10.0 kHz 8.0
ZAdyn 110-220: | ZAdyn 110-
3.7..8.0kHz 220:
3.7
f_ PWM_H Maximalis Utemfrekvencia (kezdé frekvencia) ,M_PWM=Auto” ZAdyn 011-
paraméterbeallitasnal ZAdyn 011-074: 074:
A paraméter csak ,M_PWM=Auto” esetén jelenik meg. 50 ..16.0 kHz 16.0
ZAdyn 110-220: | ZAdyn 110-
5..8.0kHz 220:
7,4
UDC_N A kbzbens6 kor névleges fesziiltsége 100 ...680 V 565
UDC_MIN A kdzbens6 kori fesziiltség minimalis hatarértéke 90 ...565V 450
UDC_MAX A kdzbens6 kori fesziltség maximalis hatarértéke 100 ... 760V 760
FAN_T A teljesitményrésznek az a hdmérséklete, amelynél a ventilator .
bekapcsol 28..60°C 50
7.22 Menii checks
A tamogato ellenérzések kivalasztasa a berendezés atvétele soran:
e Avédbberendezés EN81 szerinti tesztelése
Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlél:;ealh-
SCY_EN Az ellen6rzd funkcidok engedélyezése
On: A funkciok hozzaférhetdk
Off: a funkciok nem hozzaférhetbk On off
Egy ellenérzé funkcio végrehajtasa utan ez a paraméter Off
automatikusan ismét visszavalt az ,,Aus” (Kikapcsolva) ér-
tékre.
SCY_ENC A forgasjelado tesztelése
On: A forgasjeladd meghibasodasanak szimulélasa On Off
Ki: A funkci6 inaktiv off
SCY_TMP Teszt motorhémérséklet
Be: A motor hémérsékletmoduljanak meghibasodasa vagy a On
motoron tulhevdilést szimulalnak Off off

Ki: A funkci6 inaktiv
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Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealll-
SCY_A3 A védbberendezées EN81 szerinti tesztelése
No current: A felvonoéfiilke mozgatasa a fékek nyitasaval a No current
végfokozat aram alé helyezése nélkil max. accel. Off
max. accel.: A flilke teljes aram alatt, maximalisan gyorsul Off
Ki: A funkci6 inaktiv
SCY_SG A fogokésziilék vizsgalata
On: az elektronikus révidzarlat kikapcsol On Off
Ki: A funkci6 inaktiv off
SCY_DA A kotélstabilitas vizsgalata
On: Menet visszahozassal, felhelyezett ellensullyal, a filkemoz-
gas kijelzése on
Ki: A funkci6 inaktiv off off
Csak CAN-vezérlésneél.
SCY_MB A motorfékek tesztelése
On: A biztonsagi aramkér megszakitasa, a fékut kijelzése
Ki: A funkcio inaktiv On off
Off
Csak CAN-vezérlésnél.
7.23 ZA-Intern meni
A frekvenciavalto belsé mérési és felligyeleti funkcidinak paraméterezése
Paraméter Név Ertéktartomany Gyartlét;ealll-
PW_S9 Jelszobevitel tovabbi paraméter megjelenitéséhez 0
UVW_CHK A motorfazis-ellendrzés meghatarozasa inditaskor
Single: A motorfazisok ellenérzése az 1. menetkor torténik meg
a frekvenciaatalakitd bekapcsolasa utan. Sikeres ellendrzés )
esetén nem kertl sor tovabbi ellenérzésekre. Single
Ha az ellenérzés sikertelen, akkor minden menet kezdetén el- Cont Single
lendrzés torténik az ellendrzés hibatlan végrehajtasaig. Off
Cont: Minden menet kezdetén ellendérzés térténik
Off: A motorfazisok ellenérzése ki van kapcsolva
UVW_PEK A motorfazis-ellendrzés vizsgalati feszulltsége
1...10 V: Valasztani lehet 1 V és 10 V vizsgalati feszlltség
kozott.
Hiba esetén a vizsgalati feszlltség megjelenik a hibalizenetben. 1..10V
15 V: 15V vizsgalati feszilltség. 15V f(P)
f(P) a vizsgalati feszlltség a ,Motor rating plate” menliben meg- f(P)
adott motorteljesitményhez igazodik. Hiba esetén a vizsgalati
feszlltség megjelenik a hibatizenetben.
n_ANA Az analdg bemenet szabvanyositasi értéke a ZAdyn HY esetén
Példa:
n_ANA = 3000 1...3300 3000
Analdg bemenet = 0-10 V
10 V = 3000 1/min

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008

Cikkszdm 00163461-H
87/140

o
Y
.0
=

@
£
©

IS

I

—

@
o




Eredeti Gzemeltetési utasitas

ZAdynpro — 2 rész Paraméterlista

7.24 INFO menii
Az INFO (Informacié) menlben megjelenik az alabbiak kdnnyen hozzaférhetd attekintése:
e aktudlis mért értékek
¢ a frekvenciaatalakité aktualis Gzemallapotai

¢ abe- és kimenetek aktualis kapcsolasi allapotai

¢ a frekvenciavaltd belsé mérései

¢ a belsd részegységek informacioi

A jobb attekinthet6ség érdekében az egyes oldalak szamozva vannak.

ZAdynxx
SN: 06128238/0001
4.42-110308xx

01. oldal: Serial-No.

2. sor:

A frekvenciaatalakito tipusa és beépitési mérete

3. sor:

Sorozatszam/készuléktipus folyamatos szamozassal
4. sor(balrél jobbra):

Szoftver verziéja

betoltott 3. kezelsi nyelv

Status (illapot)——— 02
[> Anlage AUS <«
530¢540¢550«560¢« 100
~0.00 0.00 0.00m/s

02. oldal: Status

2. sor:

az aktualis Uzemallapot széveges kijelzése

3. sor:

utols6 5 Gzemallapot

az aktualis Uzemallapot jobbra jelenik meg
Osszesen az utols6 60 Uzemallapot kérdezhet6 le:
Visszalapozas az @ gombbal

Elérelapozas a @ gombbal

Az aktualis allapotokat a > < nyilak jelenitik meg
A korabbi allapotokat a < > nyilak jelenitik meg

4. sor(balrél jobbra):

aktualis menetirany

a fulke aktualis helyzete az aknaban

aktualis menetszakasz pozicionalasi sebességgel
aktualis menetsebesség

sa: 0.00 s21: 0.52m
sr:70.00 s31: 1.45m
sl: 0.00 sd: 0.52m

03. oldal: Dist

2. sor:

sa: a fulke aktualis helyzete az aknaban

s21: szamitott lassulasi utV_2 « V_1

s20: szamitott lassulasi Ut V_2« all6 helyzet (csak DCP02/DCP04 esetén)
3. sor:

sr: aktualis menetirany, aktualis teljes tavolsag

s31: szamitott lassulasi utV_3 « V_1

s30: szamitott lassulasi Ut V_2 « allé helyzet (csak DCP02 / DCP04 esetén)
4. sor(balrdl jobbra):

s1: aktualis megtett Ut V_1 pozicionalasi sebességgel (DCP02/ DCP04 esetén hianyzik)
sd: valés lassulasiutV_3 « V_1vagyV 2 « V_1

A kijelzés a @ gomb megnyomasaval kimerevithetd.
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04. oldal: Mot
2. sor:
A motor fordulatszamanak savos kijelzése
Csuszas %
Terhelési szdg °©
3. sor:
A motor tényleges fordulatszama
Motorfesziltség
4. sor(balrél jobbra):
A motor kivant fordulatszama
Motoraram

Helyesen bedllitott motoradatoknal a csuszas kdzel aranyos a motor névleges aramaval (pl.

50% motoraram = 50% csuszas).

A kijelzés a @ gomb megnyomasaval kimerevithetd.

MotDat - - =-=--=-=-=- - -
I: 11.0A n: 60rp

U: 360V £:10Hz

p: 10

MotDat - - --------
I: 11.0A n: 1450rp
cos:0.88 f£: 50.0Hz
I0: 3.8A TR: 31l6ms

05. oldal: MotDat

A ,Motortipustabla” meniiben megadott motoradatok megjelenitése:

2. sor:

Névleges aramerdsség
Névleges fordulatszam
3. sor:

Névleges fesziiltség
Méretezési frekvencia
4. sor(balrél jobbra):
Polusparok szama

2. sor:

Névleges aramerésség
Névleges fordulatszam
3. sor:

cos phi

Méretezési frekvencia
4. sor(balrél jobbra):
Magnesezési aram
Forgérész idéallanddja

MotDatFW- - - ----- -
I: 11.0A n: 1560rp
cos:0.89 f£: 53.4Hz
I0: 3.5A TR: 316ms

MotDatNom------- -
I: 11.0A n: 1450rp
cos:0.88 £: 50.0Hz
I0: 3.8A TR: 31l6ms

05. oldal: MotDatFW
A mezdégyengitéses lzemben szamitott motoradatok kijelzése

2. sor:

Névleges aramerésség

Névleges fordulatszam

3.sor:

cos phi

Méretezési frekvencia

4. sor(balrél jobbra):

Magnesezési aram

Forgorész id6allanddja

05. oldal: MotDatNom (Névleges motoradatok)
A @ gomb megnyomasaval megjelennek az eredeti motoradatok
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ReglLimits - ------- 3
SP IQ ID PS U

06. oldal: RegLimits

Online kijelzés, miszerint elérte-e egy szabalyozokér a hatarértéket

2. sor:

SP: Fordulatszam-szabalyozé

IQ: Aramszabalyoz6 (nyomaték-elallité aramerdsség)

ID: Aramszabalyoz6 (fluxus-el8allité aramerdsség)

PS: Helyzetszabalyoz6

U: A frekvenciaatalakité fesziltséghatara

3. sor:

Pont a bal oldalon: a minimalis hatarérték elérve

Pont a jobb oldalon: maximalis hatarérték elérve

4. sor(balrél jobbra):

Vészcsengd a bal oldalon: a minimalis hatarérték elérve az el6z6 menet soran
Vészcseng6 a jobb oldalon: a maximalis hatarérték elérve az el6z6 menet soran
Hibamentes, normal menet soran nem szabad megjelennie vészcsengbnek.

Brems-Chopper - - - - - 07
Intern 1.4kHz BC e

07. oldal: Brems-Chopper

Online kijelzés:

2. sor:

Bels6 impulzusszélesség-modulacios frekvencia (csak fékellenallasnal)

uobpCc:_ _ _ _ _ _ 565V

Ampl:  _ _ _ _ _ 0% A funkcio- és hémérséklet-ellendrzés allapota a BC bemeneti kapcson (nagy pont = rendben)
3. sor:
A kézbensd kor fesziltsége savos kijelzésként
A kdzbensd kor feszlltsége
4. sor (csak fékellenallasnal):
A fékellenallas kivezérlése savos kijelzésként
A fékellendllas kivezérlése %-ban
A kbézbensd kor allé helyzetben kijelzett fesziltségének a ,Halézati csatlakozasi
feszultség x 1,41” értéket kell felvennie.
A funkcio- és allapotfeliigyelet mogétt folyamatosan egy nagy pontnak kell megjelennie.
A @ gomb megnyomasa:
A kijelzés kimerevitése
A fékellenallas kihasznaltsaganak megjelenitése (atlagérték 120 masodpercig)
08. oldal: Cu-Functions

: Online kijelzés:
Cu-Functions----- - 08

CONFIG 00: Frei
I:RF RV2 V2 >0.500
O:ST RB MB ... V>G1

2. sor:

a ,Vezérlés /| CONFIG” menliben kivalasztott vezérlékonfiguracio
3. sor:

aktiv digitalis bemeneti funkciok:

e Szabalyoz6 Uzemengedély (RF)

¢ Menetirany (RV)

¢ Menetsebesség (V) m/s-ban

4. sor(balrél jobbra):

aktiv digitalis kimeneti funkciok:
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Paraméterlista

Start/Stop - ------
STOA:e STOB:® DIAG:e®
RF RB CO MB BR1234

O 5 o o so0co0=20

09. oldal: Start / Stop

A Start/ Stop (Inditas/leallitas) mivelethez fontos digitalis be- és kimenetek online kijelzése
2.sor:

STOA: Az STO_A (bemenet) allapota

STOB: Az STO_B (bemenet) allapota

a megnevezés melletti nagy pont jelzi, hogy a bemeneten van jel, és az STO bemeneteket
felligyeld belsé diagnosztikai egység nem észlelt hibat

Ha a bemeneteken nincs jel, akkor a végfokozat bizonyosan zarolt (az STO aktiv).
DIAG: A bels6 diagnosztikai egység allapota

a megnevezés melletti nagy pont jelzi, hogy a belsé diagnosztikai egység nem észlelt hibat,
ha nem jelenik meg pont, akkor a belsé diagnosztikai egység hibat észlelt

3.sor:

RF: Szabalyoz6 Gzemengedély (bemenet)

RB: Szabalyozé lizemkész / védékapcsold kapcsolasa (kimenet)

CO: Védoékapcsolo-feligyelet (bemenet)

MB: a mechanikus fék kapcsolasa (kimenet)

BRx: Fékfellgyeleti érintkezd

4. sor(balrél jobbra):

RF, RB, CO, MB, BRx: a megnevezés alatti nagy pont jelzi, hogy a be-, ill. kimenet aktiv

A ,CO”vagy ,BR’ felligyelet bemenetek alatti ,!” jelzi, hogy ezeket a felligyeleti funkcidkat a
,Uberwachungen” (Feligyeletek) meniiben kikapcsoltak.

»~>" utan: Az elektronikus révidzarlat statusza:

kis pont: Révidzarlat deaktivalva

nagy pont: Révidzarlat aktiv

o: A rdvidzarlat nem aktivrol aktivra kapcsol (idétartam < 0,1 mp)

t: A révidzarlat aktivrél nem aktivra kapcsol (idétartam 1,1 masodperc)

CuSPoLESEEEEE S
In: BR1234....0ut:
12345678 B Cl2 12345

10. oldal: Cu-Ports
Online kijelzés:
2. sor:

A BR1...BR4 fékfelligyeleti bemenetek, a BR1...BR4 utan nagy pont jelzi a bemenetet
aktivként

3. sor:

1...8:11...18 digitalis bemenet

B: A fékellenallas vagy a fékszaggatd funkcio- vagy hémeérséklet-ellenérzése
C12: Védbkapcsolo-felligyelet

1...5: O1...05 digitdlis kimenet

4. sor(balrél jobbra):

a megnevezés alatti nagy pont jelzi, hogy a be-, ill. kimenet aktiv
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11. oldal: Encoder

P —— ” Online kijelzés:

2048Inc 5.03V Typ? 2.sor:

En:e eErr: 0x00000000 a forgasjelad6 paraméterezett felbontasa

Cnt:3941=345° A B A forgasjelado tapfesziltsége

a forgasjelado felismert tipusa (abszolutérték-jeladdknal)

a forgasjeladd parameéterezett tipusa (inkrementalis jeladoknal)

3. sor:

Enable, elsd pont: A tapfesziiltség engedélyezése abszolutérték-jeladdknal
Enable, masodik pont: Az abszolutérték-jeladd funkcio-ellenérzése

mindkét pontnak aktivnak kell lennie

mindkét pontnak inaktivnak kell lennie

ERR: A forgasjeladoé hibakddja, hibatlan forgasjeladénal 0 értéknek kell megjelennie.

4. sor(balrél jobbra):

Cnt: Az impulzusszamlalé szamlaldallasa (a forgasjeladé felbontasanak 0...4x-ese) és a
motorfordulat megjelenitése fokban (360° = egy motorfordulat)

A és B: a szinuszjel (A) és a koszinuszjel (B) grafikus megjelenitése

A kijelzés a @ gomb megnyomasaval kimerevithets.

12. oldal: Power1

Az elektronikus aramkdérok allapota (nagy pont jelzi, ha az allapot rendben van)
2. és 3. sor:

DC IGBT PWM ED: 10%
ee oo .. || FAN: 0% DC:

UDC:565V Temp: 28C elsd pont: EI6t6It6 relé bekapcsolva

masodik pont: EI6t6It6 relé allapota rendben

Normal tzemmdédban mindkét pontnak aktivnak kell lennie

IGBT:

elsd pont: Teljesitményrész aramellatasa bekapcsolva

masodik pont: Teljesitményrész aramellatdsanak allapota rendben

Normal tzemmaodban mindkét pontnak aktivnak kell lennie

PWM:

elsd pont: Teljesitményrész impulzusszélesség-modulacioja engedélyezve

mindkét pont csak a menet kézben aktiv
Savos kijelzb az M alatt:

keskeny: 4 kHz allandé Gtemfrekvencia
kdzepes: 8 kHz Gitemfrekvencia

széles: 16 kHz tGtemfrekvencia

ED:

A ZAdynpro bekapcsolasi idétartama (id6intervallum: 10 perc)
FAN:

A ventilator fordulatszama %-ban

A @ megnyomasaval a 3. sorban jobbra megjelenik a modulnyomtatas hémérséklete
(,MP:xxxC").

4. sor(balrél jobbra):
UDC: A kdzbensd kor fesziltsége
Temp: A teljesitményrész hémerséklete

A kijelzés a @ gomb megnyomasaval kimerevithetd.
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13. oldal: Power2

A tdlaramhiba oka

ERR_EXT U. OC: ... 2 sor:

SRC_APP. UCE_P: ... ERR_EXT: Tularamjelzés (nem tarolt kijelzés, a pont csak tularam fennallasakor jelenik meg)
SRC_MOP. UCE_M: .... U: Tulfesziltséghiba az egyenaramu kézbensd kdrben (850 V DC fesziltség)

OC: Az aramérzékeldk tularamot észleltek (a hibas fazist az U V W betlik jelzik)

3. sor:

SRC_APP: Az alkalmazas-processzor tularamot észlelt

UCE_P: Hiba az elektromos aramkor pozitiv aramutjaban (a hibas fazis megjelenik)
4. sor(balrél jobbra):

SRC_MOP: A motorvezérl§ processzor tularamot észlelt

UCE_M: Hiba az elektromos aramkér negativ aramutjaban (a hibas fazis megjelenik)

Power2 - - - - - - - - - - 13

Normal tzemmaoédban nem lehet aktiv pont és faziskijelzés (U V W).
Hiba esetén a kijelzések a kdvetkezd menetparancsig aktivak maradnak (az ERR_EXT
kivételével).

14. oldal: Bus Info 1

Informacio6 a vezérléshez

Info: xx 2.sor:

0101 / 010106 de A gyart6 az

Load: 77% - 12.3a 3.sor:

A vezérlés szoftververzidja

A vezérlés szoftverdatuma

A vezérlés beallitott kezelSi nyelve, kijelzés az ISO639 szerint.

A frekvenciaatalakité mikddési nyelve automatikusan modosul.

4. sor (csak DCP4-nél):

Teher %-ban (0% = fllke Ures)

terheléstdl fiiggd inditbnyomaték aram

15. oldal: Bus Info 2

e " Online kijelzés:

BO1..4... G....4... 2.sor:

S.1....6. 100 Parancs-, sebességbajtok

RF UP V_3*% MTW B= hibabajt

G= sebességbajt

3. sor:

Allapotbajt

S= allapotbajt

jelenlegi miikbdési allapot, amelyben a ZAdynpro készilek talalhato
4. sor(balrél jobbra):

Az aktualis menetparancs kijelzése:

RF: Szabalyozé izemengedély

Menetirany

vezérelt menetsebesség

MTW: Motorhémérséklet-figyelmeztetés, tulhevilés esetén jelzik ki (ZAdyn4-nél)

g miEe il ooos o oo 14

A DCP-uzemmel kapcsolatban tovabbi informaciot a ,Soros kommunikacié / DCP (Drive
Control & Position)” c. fejezetben talalhato.
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1. kijelzé

HEE Ee Jeooos o oo
sv_I7: +0002210mm
sv: +0002198mm
Prg:Rea 1.15:x.xxm/s

2. kijelzé

Bus Info 3 -------
sv_I7: +0002210mm
sv: +0002198mm
Prg:Rea 1.15:1.10m/s

16. oldal: Bus Info 3

Online kijelzés:

2. sor:

A késleltetési ut kijelzése. A késleltetési utat a menet szamitja ki.

3. sor:

A hatralévd ut kijelzése. A kijelzé menet kézben folyamatosan frissal.

4. sor(balrél jobbra):

1. kijelzé:

Megmutatja a beallitott névleges sebesség és a valds sebesség aranyat.
Kijelzés a menet kézben

(ha a vezérlés tamogatja az ,19” poziciételegramot)

2. kijelz6: Megmutatja a beadllitott névieges sebesség és a valds sebesség aranyat.
Kijelzés a menet utan

(ha a vezérlés tamogatja az ,19” poziciételegramot)

S wde oo os o oo
RX_TIM 1
RX_XOR 0
TX_ERR 0

17. oldal: Bus Info 4

Az atviteli hibak online megjelenitése. A szamlalballasok tzem kézben névekednek, amint
atviteli hibak lépnek fel:

2. sor:

RX_TIM: Timing (a vezérld nem reagal a ciklusidén belul)

3. sor:

RX_XOR: A hibas vezérlételegramot felismeri a frekvenciavaltd

4. sor(balrél jobbra):

TX_ERR: A hibas frekvenciavaltételegramot a vezérlés felismeri

Acte Mode: Velocity
T _max: 0 RErr: 0
NMT: Preop./Warn.Lim:

[BrisERREONSESEEEEEESSS
14

Acte Mode: Velocity
T _max:0.7ms TErr: O

NMT : Preop./Warn.Lim:

HEE iEe) dleoosooossos=o
14

14. oldal: Bus Info 1

Informaciok a CANopen Lift-tizemrol

2. sor:

Act: Egy pont jelzi, hogy a ZAdynpro CAN be van allitva

Mode: Uzemmaéd (Velocity vagy Position)

3. sor:

T_max: A ciklusok szama, amelyekben feldolgozasi id6-tullépés tértént

RErr: A hibaszamlalé vevé puffere

4. sor(balrél jobbra):

NMT: Az NMT allapotat mutatja (lasd a ,Soros kommunikacié / NMT” c. fejezetet)
A © gomb megnyomasa:

3. sor:

T_max: Bekapcsolas 6ta a CAN telegramok legnagyobb feldolgozasi ideje ciklusonként
TErr: A hibaszamlalé adé puffere

V_CAN: + Omm/s
Contr.:Disable Volt.
Status:Sw. On Disab.

Bus Info 2-------- = B

15. oldal: Bus Info 2

Csak Velocity Mode (Sebesség izemmad) esetén aktiv

2. sor:

VV_CAN: A vezérl6 altal a ZAdynpro készullékre kiildott sebesség
3.sor:

Contr.: Ellen6rzd bajt. A vezérl altal kildétt utasitasokat jelzi

4. sor(balrél jobbra):

Allapot: Allapotbajt. A ZAdynpro CAN-allapotait jelzi

S_CAN + Omm
Contr.:Disab. Volt.
Status:Sw.On Disab.

Bus Info 2-------- =

15. oldal: Bus Info 2

Csak Position Mode (Pozici6 izemmad) esetén aktiv

2. sor:

S_CAN: A vezérl6 altal a ZAdynpro készilékre kiildott relativ célpozicid

3. sor:

Contr.: Ellen6rz6 bajt. A vezérld altal kldétt utasitasokat jelzi

4. sor(balrél jobbra):

Allapot: Allapotbajt. A ZAdynpro CAN-allapotait jelzi

A © gomb megnyomasa utan megjelenik a vezérl$ altal kiildétt maximalis sebesség
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G iEe) Heoosoos = - 16
Err act. Last:No Err
Rec Tra Warn Pas off
0000O00O0

16. oldal: Bus Info 3

Telegramhibakkal kapcsolatos informaciok CANopen Lift-izemben
2. sor (balrdl jobbra):

Hibaallapot

Last: A hiba utols¢ el6fordulasa

kijelzett széveg: Jelentés
Hibaallapot LErract.” Error active (Hiba aktiv)
,Warning” Warning
LErr pass” Error passive (Hiba passziv)
,Bus off” Bus off (Busz kikapcsolva)
Last: A hiba utols¢6 el6- |,No Err” nincs hiba
fordulasa ,Stuff’ bitbeszlrasi hiba
,Form” formai hiba
LACK” nyugtazasi hiba
LBit(r)” bithiba (recessziv szint jelenik meg, de
dominans szint észlelve)
,Bit(d)” bithiba (dominans szint jelenik meg, de
recessziv szint észlelve)
CRC’ CRC hiba
3.és 4. sor:

Rec: Vételi hibak szama

Tra: Adasi hibak szama

Warn: Annak megadasa, hogy hanyszor kapcsolt a ZAdynpro figyelmeztetési allapotra
Pas: Annak megadasa, hogy hanyszor kapcsolt a ZAdynpro hiba/passziv allapotra

off: Annak megadasa, hogy hanyszor kapcsolt a ZAdynpro a Bus kikapcsolt allapotra

Bus Info 4-------- - 17
AbsEncmm: 5358
MotEncmm:+ 4169
Offs:13081A/M 1.28

17. oldal: Bus Info 4

Kalibralas

2-4. sor:

A forgasjeladon és az aknai jeladon keresztll kuldott utak kalibralasahoz.

0.62 0.62 m/s3
0.50 0.50 m/s2
0.62 0.50m/s3

18. oldal: A&R

Az alabbiak paraméterezett értékének megjelenitése:
¢ Gyorsulas

o Visszatérésiid6

egy normal menet menetgdrbéjére tamaszkodva

2. sor:

a gyorsulas felfelé kerekitése m/s
a lassulas felfelé kerekitése m/se"
3.sor:
gyorsulas m/s
lassulas m/s2®e"

4. sor(balrél jobbra):

a gyorsulas lefelé kerekitése m/s®
a lassulas lefelé kerekitése m/s3Pe"

3-ben

2-ben

Energy -~ - -------- 4o
Power: 22.120 W
Work: 16 Wh

-15Wh

19. oldal: Energy

2. sor:

Power: a frekvenciaatalakité tényleges teljesitménye wattban

3. sor:

Work: Energiamérd. Az elektromos munka kijelzése wattéraban.
4. sor(balrél jobbra):

Energiezahler, Angabe der generierten Arbeit in Wattstunden
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InfoBus - -------- 20
Ident-No 0123456789AB
Exist: xxxx

Error 0000

20. oldal: InfoBus

2. sor:

A belsd szerkezeti egységek azonosité szama

0: Controller Unit (CU)

1: Shunt Modul (CUSH)

2: fenntartva

3: fenntartva

4: ZAdyn 040-074: reserviert

ZAdyn 110-220: Sensor Modul (SM)

5: ZAdyn 040-074: Switching Power Print (SP)

ZAdyn 110-220: Master Print (MP)

6: ZAdyn 040-074: Power Unit (PU)

ZAdyn 110-220: Thyristor Control (TC)

7: ZAdyn 040-074: DC-Link (DC)

ZAdyn 110-220: IGBT-Drive Phase U (ID)

8: IGBT-Drive Phase V (ID2)

9: IGBT-Drive Phase W (ID3)

A: IGBT-Drive BR (ID4)

B: MASH

3. sor:

A frekvenciaatalakité felszereltségétél figgéen minden meglévd szerkezeti egyseg jeldléssel
van ellatva (lasd még a ,HW Ident” (Hardver-azonosit6) mendt is):
x: A szerkezeti egység azonositdja az EEPROM kiolvasasaval

m: A szerkezeti egység azonositasa a ,HW-Ident.” (Hardver-azonosité) meniben manualisan
megadva

4. sor(balrél jobbra):

A hibak hozzarendelése a szerkezeti egységekhez
1: nincs valasz

: hibas vagy ismeretlen objektum

: az EEPROM nincs el6irasszeriien csatlakoztatva
- hianyzik vagy ismeretlen az alkatrészszam

: hianyzik vagy ismeretlen a mutatészam

: Az eredeti és a biztonsagi masolat nem azonos

o O Wi

Hibamentes zemnél minden szerkezeti egység mogott egy ,0”-nak kell alinia

Menetirdny - ------ 21
TD_SET 1.000.000
TD_CNT 874.891

TD_DRV 1.364.832

Menetirany - - ---- - 21
TD_RES 10

TD_CNT 874.891

TD_DRV 1.364.832

21. oldal: Travel direction

A menetiranyvaltas kijelzése

2. sor:

TD_SET: A visszaszamlalé kezdd értéke

3.sor:

TD_CNT: Menetiranyvaltas-szamlalo, ujra beallithato.

Az aktualis hordozbeszkdzzel még lehetséges menetiranyvaltasokat mutatja.
A menetiranyvaltas-szamlalé ujbdli beallitasakor a TD_RES értéke eggyel né.
4. sor(balrél jobbra):

TD_DRV: A menetiranyvaltasok 6sszesitett szamlaloja.

A menetiranyvaltas-szamlalo ujboli beallitasakor is aktiv marad.

21. oldal: Travel direction

A @ gomb megnyomasakor a 2. sorban megjelenik a szamlalé-visszaallitasok aktualis
szama (,TD_RES”).
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22. oldal: ASM_ID

2. sor:
ASM ID ---------- 22 .
1530rpm 23.3A 9.5a megadott motorfordulatszam
53.1Hz 338V 168ms megadott motoraram
0.83 <GOOD 1.2> s .
cos megadott magneses aram
3. sor:
megadott frekvencia

megadott motorfesziiltség

megadott rotoridé-allando

4. sor(balrél jobbra):

megadott cos phi

Allapotszéveg, az eredeti értékek korrigalasanak tényezéje

Benyomott @ gomb esetén:

ASM ID ---------- 22 Lo
1530rpm 23.3a 9.5 4. sor(balrél jobbra):
53.1Hz 338V 168ms megadott cos phi
0.83cos 12345Ams Magneses aram x rotor idéallando
23. oldal: CUEC
,Vezérlg” boévitdkartya
Cue clEEREELEEEES 23
Func: DCP & CAN & AN 2.sor:
Stat: GRN Func: A ,Vezérld” bévitékartya rendelkezésre alld funkcioi
4. sor(balrél jobbra):
Stat: A ,Vezérld” bévitékartya LED-jeinek allapota
5
A7)
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Menetopciok

8

8.1

8.2

8.21

Menetopciok

Normal menet
Az abran egy menet lathatd két szint kdzott, a be- és kimenetek megfeleld jellefutasaival. A kiléonbdzé
gyorsulasi és lassitasi folyamatok részletes leirasa ebben a fejezetben talalhato.

Normal menet

RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség
V_3 nagy menetsebesség

RV1/RV2

Irany megadasa

RB A szabalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

Indulas

und Gyorsulas

A ZAdynpro legalabb a kdvetkez6 bemeneti jeleket igényli ahhoz, hogy végre tudjon hajtani egy

menetet:

e Szabalyoz6 Gzemengedély (RF)
e Sebesség (V_1,V_2vagy V_3)
e Irany eléirasa (RV1 vagy RV2)

Gyorsulas - szabvanyos

Indulasi folyamat szabvanyos gyorsulassal

A felvonévezérlés a frekvenciaatalakitd kdvetkezé bemeneteit vezérli:
e Szabalyoz6 Uzemengedély (RF), mar fennallhat

e V_1ésV_3sebesség

¢ RV1 menetirany

A frekvenciaatalakité idébeli késleltetéssel kapcsolja az ,RB-védelem” digitalis kime-
netet. Ezzel a jellel az STO-funkcié bemeneteinek késleltetés nélkul be kell kapcsol-
niuk (,17-es jel), vagy a motorvédé kapcsoloknak meg kell hGzniuk.

A frekvenciaatalakité idébeli késleltetéssel kapcsolja az ,MB fék” digitalis kimenetet.
Ezzel a jellel késleltetés a fékeknek nélkdl ki kell nyitniuk.

A szabalyozokészilék a legnagyobb vezérelt sebességre (V_3) gyorsitja a motort a
beallitott gyorsulasnak és kerekitésnek megfeleléen.

A kivant V_3 sebesség elérése megtortént.
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Menetopciok

Indulas szabvanyos gyorsulassal
RF Szabalyozé kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség
V_3 nagy menetsebesség
RV1/RV2 Irany megadasa

RB A szabalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

8.2.2 Gyorsulas kdztes sebességgel
Lehetséges, hogy indulaskor killénb6z6 kdztes sebességekre gyorsitson.

Inditas gyorsulassal V_1-t6l V_2-ig

8.3 Azindulasijellemz6k optimalizalasa

Az inditasi magatartas optimalizalasa csak akkor szikséges, ha a menetkomfortot negativan
befolyasolja (pl. rangatassal vagy visszafordulassal).

P Informacié
1 e a berendezés elbirasszeri allapota (sinvezetés, fulkefelfliggesztés, hajtomi olajszint stb.)
o a fulkének Uresnek, az ellensulynak teljesen terheltnek kell lennie. Csak ebben az allapotban lehet
az indulast minden terhelési kériilményhez optimalisan beallitani
¢ a fordulatszam-szabalyozé paramétereinek a Controller meniben helyesen beallitottnak kell
lennitik (lasd ,Uzembe helyezés / a fordulatszam-szabalyoz6 bedllitasa” c. fejezetet)
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8.3.1

8.3.2

Az indulas id6ébeni lefutasa

T_0 Idé a motorvédd kapcsolok meghlizasaig

T_1 1d6 a magneses fluxus létrejéttéig (csak aszinkronmotoroknal)

T_2 Idé a fék nyitasaig

T_3 Idé a motor 0 fordulatszamon tartasaig vagy V_T3 sebességre gyorsulasaig
RF Szabalyoz6 kioldas

Vx Menetsebesség

RVx Menetirany

ST Szabalyozé dzemzavar

MB_fék Mechanikus fék

RB A szabalyoz6 lizemkész

Az id6k az Start (Inditds) menliben paraméterezheték.

Idébeni optimalizalas a védékapcsolok feliigyeletével (opcionalis)

A véddbkapcsolok feligyeletének bekapcsolt allapotaban (Feligyeletek meni/CO aktivalva) és
csatlakoztatott felligyeleti érintkezéknél a készilék optimalizalja a T_0 idét. A védékapcsolok
zarasakor a T_0 id6 megszakad, és kezdetét veszia T_1idé.

Idébeni optimalizalas a fékek feliigyeletével

A fékfellgyelet bekapcsolt allapotaban ((Monitoring/BR#Off men() és csatlakoztatott felligyeleti
érintkezdknél a készllék optimalizalja a T_2 id6t. A fékek nyitasakor a T_2 idé megszakad, és
kezdetét veszia T_3 id6.

Az indulaskori rantas csillapitasa

Minden indulasi valtozatra érvényes!

Az indulaskori rantas csékkentése érdekében a T_3 id§ lefutasa alatt lehetséges a linearis gyorsulas
a V_T3 sebességre. Ezaltal a tapadasi surlédas lekiizdhetd, és csdkken az indulaskori rantas (lasd a
diagramot).

Indulasi jellemzék

Informacié
A készilék a Motor name plate (Motortipustabla) menliben kivalasztott motortipusnak megfeleléen
elére bedllitja az optimalis indulasi valtozatokat.
Szinkronmotorok: MOD5
Aszinkronmotorok: MOD1
A tovabbi indulasi valtozatok csak kildnleges esetekben sziikségesek.

A kllénb6z6 indulasi valtozatok az Start-up meni M_START pontjaban paraméterezhetdk. A
fordulatszam-, ill. helyzetszabalyoz6 K_START erésitése az Start-up menii K_START pontjaban
paraméterezhetd.

Uzembe helyezés Uzembe helyezés
»>M_START 1 > K_START 1
L2 3 L2 3
ellendérzési eljaras in- Inditaskori erdsités
ditasa
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MOD1 (alapértelmezett beallitas aszinkronmotoroknal).

A haijtas fordulatszam-szabalyozott. A T_2 lejartaig a készilék 0 kivant értékre szabalyozza a
fordulatszamot. A készllék nem korrigalja a tengely helyzetvaltozasat. A ,K_START” paraméter a
fordulatszamszabalyozo6-erdsités ndvelésére szolgal. A T_1 kezdetén kapcsol be, és a T_2 id8
lejartaval kapcsol ki

Menetopciok

MOD2

Megfelel a MOD5 funkciéjanak. Kiegészitéleg az ,s_start” paraméter is bekapcsol. Ha a hajtas
pozici6ja a T_2 id6 alatt az ,s_start” alatt megadott értékkel valtozik, a ,K_START” kikapcsol. Ez
megakadalyozza a hajtas tul magas ,K_START” érték miatti karosodasat.

MOD3

A hajtas egyarant helyzet- és fordulatszam-szabalyozott. Ugyelni kell mindkét szabalyoz6 ,K_START”
értékkel torténd beallitasara, és ezaltal egymastol figgetlen mikodésére. A helyzet- és fordulatszam-
szabalyozas a T_1 kezdetén kapcsol be, és a T_2 végén kapcsol ki.

MOD5 (alapértelmezett beallitas szinkronmotoroknal)

A hajtas helyzetszabalyozott. A készilék a T_2 lejartaig rogziti a hajtas helyzetét, és valtozas esetén
korrigalja azt. A ,K_START” paraméter a helyzetszabalyozé er8sitése. AT_1 kezdetén kapcsol be, és
a T_2 id6 lejartaval kapcsol ki.

MOD4

Megfelel a MOD5 funkcidjanak. Kiegészitéleg az ,s_start” paraméter is bekapcsol. Ha a hajtas
pozicidja a T_2 id6 alatt az ,s_start” alatt megadott értékkel valtozik, a ,K_START” kikapcsol. Ez
megakadalyozza a hajtas til magas ,K_START” érték miatti karosodasat.

Indulasi jellemzék

RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség

V_3 nagy menetsebesség

RV1/RV2 Irany megadasa

RB A szabalyoz6 Uzemkész

MB_fék Mechanikus fék

TA1 Fluxus létrehozasi idd

T2 Fék nyitasi ideje

T3 Fordulatszam=0

K_START MOD1 / MOD2 (fordulatszam-szabalyozas)

MOD3 (helyzet- és fordulatszam-szabalyozas)
MOD4 / MOD5 (helyzetszabalyozas)
SPD_KP Fordulatszam-szabalyozé alap erdsitése

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszdm 00163461-H
101/140



Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész Menetopciok

8.4 A gyorsulas optimalizalasa
A gyorsulasi rampat a Beschleunigen (Gyorsulas) menl paraméterei hatarozzak meg. A gérbe
lefutasa a paraméterértékek modositasaval a kdvetelményekhez igazithato.

Gyorsitérampa

RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség
V_3 nagy menetsebesség
RV1/RV2 Irany megadasa
RB A szabalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

A_POS: A gyorsulas eléirasa m/s?-ben. Magasabb érték nagyobb gyorsulast, és ezzel meredekebb
rampat eredményez.

R_POS1: Alefelé kerekités el6irasa. Magasabb érték lagyabb kerekitést eredményez

R_POS2: A felfelé kerekités el6irasa. Magasabb érték lagyabb kerekitést eredményez.

P Informécié
Az optimalis indulasi jellemzdk eléréséhez:
1 e az STO-funkcié bemeneteinek késleltetés nélkil be kell kapcsolniuk az ,RB” digitalis kimenettel (,1”
jel), vagy a motorvédé kapcsoléknak meg kell huzniuk

e a féknek késedelem nélkll kapcsolnia kell az ,MB” digitalis kimenettel.

8.5 A menetsebességek eldirasa
A rendszeradatok bevitele és az automatikus menetgérbe elézetes hozzarendelése utan a ,vV_2" és
.V_3” haladasi sebességeket elézetesen paraméterezik a MENET menl a ,,V*” értékétdl fliggden.

Név Paraméter Elézetes kiosztas
V_2 kdztes sebesseg V_2 V* 50%-a
V_3 menetsebesség V_3 V* 100%-a

Az alabbi tablazatban felsorolt sebességértékek allandéan elbirtak, és ezaltal fliggetlenek a ,V*’-tél.

Név Paraméter Elézetes kiosztas
Pozicionalasi sebesség V_1 0,05 m/s
Az utanszabalyozas sebessége vV Z 0,01 m/s
V_4 kiegészité sebesség V_4 0,32 m/s
V_5 kiegészité sebesség V_ 5 0,32 m/s
V_6 kiegészité sebesség V 6 0,32 m/s
V _7 kiegészitd sebesség vV 7 0,32 m/s
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8.6 Utfiigg6 lassulas
Utfliggd lassulasnal a lassulasi utak mindig azonosak. A lassulas kezdépontjaban elért sebességtél
fuggetlendl.

Menetopciok

Az utfiggd késleltetést a LASSULAS/S_ABH paraméter hatarozza meg.

Az 8sszes nagyobb sebességrél alacsonyabbra térténd késleltetés utfliggd.

Informacié

AV_3 vagy V_2 menetsebesség digitalis bemenetének elvétele elbtt a V_1 menetsebesség
1 bemenetének fenn kell allnia (lasd a ,Normal megallas utfiggd lassulasnal” c. abrat).

Ha technikai okokbol nem lehetséges két menetsebesség egyideji vezérlése (pl. a sebességek
valtéérintkezésen keresztil térténd vezérlése), akkor az utfliggd lassulas a Control
system/SIM_V1=0N paraméterrel aktivalhato!

Ennek soran ugyelni kell arra, hogy a V_1 pozicionalasi sebességet legkésdébb 100 ms-mal a V_3
vagy V_2 menetsebesség kikapcsolasa el6tt be kell kapcsolni!

Binaris sebesség-elbirasnal utfliggd lassulas csak Control system/SIM_V1=0ON esetén torténik!

P Informacié
Ha a nagy menetsebesség (pl. V_3) jele rovid idére kikapcsol, a frekvenciaatalakité a V_1
1 pozicionalasi sebességgel lassitja a motort. Biztonsagi okokbol a készilék figyelmen kivil hagyja a
nagyobb menetsebesség ujbdli vezérlését. Nagyobb menetsebesség vezérlése csak akkor
lehetséges Ujbol, ha minden menetsebesség bemenet kikapcsolt, és a motor fordulatszama elérte a 0-
t.
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8.6.1 Utfiiggd késleltetés - szabvanyos

A menetsebesség kikapcsolasi pontjanak elérésekor a paraméterezett végsebesség
eléria V_3 ertéket.
Kezdetét veszi a lassulas

Menet V_1 pozicionalasi sebességgel

AV_1 pozicionalasi sebesség kikapcsol
A motor tovabb lassul

0 fordulatszam

Az MB kimenet kikapcsol

A féknek késedelem nélkil miikédésbe kell Iépnie
A motor tovabbra is aram alatt van

A motor aramellatasa kikapcsol
Az RB kimenet kikapcsol

Az STO-funkcié bemeneteinek késedelem nélkiil ki kell kapcsolniuk (,0” jel), vagy a
motorvédd kapcsoldknak el kell engednitk.

Normal megallas utfiiggé lassulasnal
RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség

V_3 nagy menetsebesség

RV1/RV2

Irany megadasa

RB A szabalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék
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8.6.2 Utfiiggd késleltetés koztes sebességekkel
Lehetséges tovabbéd a V_3-rol a V_2-re t6rténé lassitas, ha az utfliggé lassuladssal megall.

Normal megallas menetfiiggd késleltetéssel és a V_3-rél V_2-re késleltetéssel.
RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség

V_2 Koztes sebesség

V_3 nagy menetsebesség

RV1/RV2 Iréany megadasa

RB A szabalyozo lizemkész

MB_fék Mechanikus fék

8.6.3 Csucsives menet utfligg6 lassulasnal
Ha a kivalasztott legnagyobb végsebességet (V_2 vagy V_3) nem érik el rovid padlotavolsaggal,
akkor a ZAdynpro készilék boltivmenetet fog végrehaijtani. A csucsives menet révén a kikapcsolasi
idépontban elért sebességtdl fliggetlentl mindig azonos kuszéutak érheték el.

A menetsebesség kikapcsolasi pontjanak elérésekor a paraméterezett végsebesség
elérése még nem tortént meg.

A motor tovabb gyorsul.
A készulék kiszamitja a pontot, amikor a lassuldsnak meg kell kezdédnie.

Kezdetét veszi a lassulas

2 Menet V_1 pozicionalasi sebességgel

AV_1 pozicionalasi sebesség kikapcsol
A motor tovabb lassul

0 fordulatszam

Az MB kimenet kikapcsol

A féknek késedelem nélkil miikddésbe kell Iépnie
A motor tovabbra is aram alatt van

A motor aramellatasa kikapcsol
Az RB kimenet kikapcsol

Az STO-funkcioé bemeneteinek késedelem nélkul ki kell kapcsolniuk (,0” jel), vagy a
motorvédd kapcsoldknak el kell engedniik.
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8.7

8.71

Csucsives menet

RF Szabalyozé kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség
V_3 nagy menetsebesség

Irény megadéasa

RB A szabéalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

igy normal menetnél és csucsives menetnél a V3 « V1 (S_31) lassulasi utak ésaV1 « 0
fordulatszam kuszo6 utak (S_1, csak DCP 1 és DCP 3 esetén) azonosak.

Id6fliggé lassulas )
Az id6fliggd késleltetés minden sebességatmeneten aktiv, ha a meni LASSULAS/S_ABH = KI.

Informacié
Id6fligg6 lassulasnal a lassulasi utak a lassulas idépontjaban elért sebességtdl fliggden valtoznak.
Emiatt az id6fliggd lassulasnak csak akkor van értelme, ha minden menet eléri a maximalis

menetsebességet.

Lassulas a menetsebesség elérésekor

A menetsebesség kikapcsolasi pontjanak elérésekor a paraméterezett végsebesség
eléria V_3 értéket.
A lassulas V_2 utan veszi kezdetét

V_2 kikapcsolasi pontja
A lassulas V_1 utan veszi kezdetét

AV_1 pozicionalasi sebesség kikapcsol
A motor tovabb lassul

0 fordulatszam

Az MB kimenet kikapcsol

A féknek késedelem nélkil miikddésbe kell Iépnie
A motor tovabbra is aram alatt van

A motor aramellatasa kikapcsol
Az RB kimenet kikapcsol

Az STO-funkcié bemeneteinek késedelem nélkil ki kell kapcsolniuk (,0” jel), vagy a
motorvédd kapcsoldknak el kell engednitk.

Az aktualis el6irt sebesség kikapcsolasa utan a motor idéfliggéen, a paraméterezett késleltetésnek
és kerekitésnek megfeleld, a legnagyobb, még vezérelt sebességre lassul.
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Menetopciok

1d6fliggd lassulas a menetsebesség elérésekor
RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség

V_2 Koztes sebesség

V_3 nagy menetsebesség

RV1/RV2 Irdny megadasa

RB A szabéalyozo lizemkész

MB_fék Mechanikus fék

8.7.2 Lassulas, ha a menetsebesség elérése nem tértént meg

A menetsebesség kikapcsolasi pontjanak elérésekor a V_3 paraméterezett végsebes-
1 ség elérése még nem tértént meg.

Kezdetét veszi a lassulas

2 Menet V_1 pozicionalasi sebességgel

AV_1 pozicionalasi sebesség kikapcsol
A motor tovabb lassul

0 fordulatszam

Az MB kimenet kikapcsol

A féknek késedelem nélkll mikodésbe kell [épnie
A motor tovabbra is aram alatt van

A motor aramellatasa kikapcsol
Az RB kimenet kikapcsol

Az STO-funkcié bemeneteinek késedelem nélkul ki kell kapcsolniuk (,0” jel), vagy a
motorvédd kapcsoldknak el kell engednitk.

1d6fliggé lassulas, ha a menetsebesség elérése nem tértént meg
RF Szabalyozé kioldas

V_1 Pozicionélasi sebesség

V_3 nagy menetsebesség

RV1/RV2 Irany megadasa

RB A szabalyoz¢ lizemkész

MB_fék Mechanikus fék
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1

1

Informacié
A vezérlés menetidétartamanak fellgyelete esetén a V_1 menetsebességi, hosszi menetidé miatt
hibalizenet jelenhet meg!

Informacié
Ha a nagy menetsebesség réviddel a beallitott végsebesség elérése elbtt kikapcsol, akkor
el6fordulhat a szinten val6 tulfutas.

8.8 A lassulas optimalizalasa
A lassulasi rampat a Deceleration menil paraméterei hatarozzak meg. A gorbe lefutasa a
paraméterértékek modositasaval a kdvetelményekhez igazithato.
Késleltetési rampa
RF Szabalyoz6 kioldas
V_1 Pozicionalasi sebesség
V_3 nagy menetsebesség
RV1/RV2 Iréany megadasa
RB A szabalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék
A_NEG: A lassulas el6irasa m/s2-ben Magasabb érték nagyobb lassulast, és ezzel meredekebb rampat
eredményez.
R_NEG1: A felfelé kerekités el6irasa. Magasabb érték lagyabb kerekitést eredményez.
R_NEG2: A lefelé kerekités el6irasa. Magasabb érték lagyabb kerekitést eredményez.
P Informacié

A paraméter modositédsaval a V_3 « V_1 lassulasi ut valtozik. Az tjonnan szamitott érték megjelenik a

1 kijelzdn. Adott esetben a V_3 kikapcsolasi pontjat is megfeleléen korrigalni kell.

8.9 Kuszout-optimalizalas
Optimalizalas ettél:
e atdl hosszu, V_1 menetsebességl kuszéutakat
e aV_1 tul korai kikapcsolasa miatti nem szintbeli leallast
tovabbi 8sszeszerelési erdfeszités nélkal.
A kuszoéut optimalizalasa a menlben:
LASSULAS /S_DN
LASSULAS /S_DI2
LASSULAS /S_DI3
aV_1,V_2ésV_3 menetsebesség minden szinten a megfelel6 menivel paraméterezett értékkel
késleltetve kikapcsol.
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A kuszéutak optimalizalasa

1 Menjen minden szintre mindkét menetiranybdél max. V_3, ill. V_2 menetsebesség-
gel, és ellendrizze az s1 kuszéutat az ,INFO ment / 03. oldalan”.

sa: 0.00 s21 0.52m
sr:70.00 s31: 1.45m
sl: 0.00 sd: 0.52m

Az s1 értékének minden szintrél mindkét menetirdnyban azonosnak kell lennie.
Kulénbdz6 kuszoéutaknal a legkisebb értéket kell hasznalni az s1-hez.

A DECELERATING (Lassulas) meniben az ,S_DI3”, ill. ,S_DI2” paramétert az
s1-hez megallapitott értékre kell médositani.

4 Ellenérizni kell a lassulasi jellemzdket, és az ,S_DI3”, ill. ,S_DI2” paraméter ertékét
esetleg korrigalni kell.

Informacioé
1 Eltér6 s1 értékek esetén nem lehet minden szinten betartani ugyanazt a kiszoutat!

Lassulas nem optimalizalt kuszouttal
RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség

V_3 nagy menetsebesség
RV1/RV2 Irany megadasa

RB A szabalyozé lizemkész
MB_fék Mechanikus fék
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8.10

L. > et

X-IN i n
RF :

V1

V.3
RV1/RV2

X-0UT
RB

MB

Lassulas optimalizalt kuszouttal
RF Szabalyoz6 kioldas

V_1 Pozicionalasi sebesség
V_3 nagy menetsebesség
RV1/RV2 Irany megadasa
RB A szabéalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

A leallas optimalizalasa
A megallas idébeli lefutasa

T_4 0 fordulatszam tartasa

T_5 varakozas a fék zarasara

T_ba a motor kiegészité aram ala helyezése
T_5b varakozas a motor arammentessé valasara
T_6 varakozas a védbkapcsolok nyitasara
RF Szabalyozé kioldas

Vx Menetsebesség

RVx Menetirany

ST Szabalyozé lizemzavar

MB_fék Mechanikus fék

RB A szabalyoz¢ lizemkész
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A kllénb6z6 idék az Stop menliben paraméterezhetdk.

Idébeni optimalizalas a fékek feliigyeletével

A fékfellgyelet bekapcsolt allapotaban (Felligyeletek menii/BR#Ki)és csatlakoztatott felligyeleti
érintkezdknél a készllék optimalizalja a T_5 id6t. A fekek zarasakor a T_5 idé megszakad, és
kezdetét veszia T_5b idé.

Menetopciok

Idébeni optimalizalas a véd6kapcsolok feliigyeletével (opcionalis)

A védbkapcsolok bekapcsolt allapotaban (Feliigyeletek/CO=BE) és csatlakoztatott felligyeleti
érintkezdknél a készillék optimalizalja a T_6 id6ét. A védbékapcsoldk nyitasakor a T_6 idé megszakad,
és a ledllitasi folyamat véget ér.

8.11 A szintbeallas optimalizalasa

1 Menjen minden szintre mindkét menetiranybdl, és hatarozza meg a szintbeallasi
eltérést minden szinten manualis méréssel.
2 A tavolsagnak minden szinten azonosnak kell lennie.
Kilénb6z6 tavolsagok esetén a legkisebb megallapitott értéket kell hasznalni.
3 A LASSULAS meniiben a ,S_DI1” paramétert a megallapitott értékre kell modositani.
4 Ellendrizni kell a lassulasi jellemzdket, és a ,S_DI1” paraméter értékét esetleg korri-
galni kell.
py Informacié
A szintbeallastél valé kildnbdzd tavolsagoknal nem lehet elérni minden szinten a ,S_DI1” paraméter
1 moédositasaval a szintbeallast!

A szintbeallas optimalizalasa
RF Szabalyozo kioldas

V_1 Pozicionélasi sebesség
V_3 nagy menetsebesség
RV1/RV2 Irdany megadasa
RB A szabéalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

8.12 Kozvetlen bejaratas

Informacié
Kozvetlen bejaratas csak a DCP2- , des DCP4- vagy a CANopen-Lift protokoll hasznalatanal
1 helyzetizemmodban és abszolut fllkehelyzet-meghatarozasnal lehetséges!

Kodzvetlen bejaratasnal a vezérlés elbirja a ZAdynpro-nak a megalléig még hatralevd utat. A
frekvenciaatalakit6é az el6irt hatralevd Gt fliggvényében lassitja a motort. Ezaltal a megalléba vald
bejaratas kuszout nélkul lehetséges. Kézvetlen bejaratasnal lehetséges a kdzbensd sebesség
szabalyozasa.
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Kozvetlen bejaratas DCP-protokollal
1 Menetsebesség
2 Fennmarado ut

Ha a Lassulas/S_ABH=Slow paraméter paraméterezve van, a bejaratas a bejaratasi sebesség korai
csOkkentésével torténik.

8.13 Utanszabalyozas
A hordozéeszkdzdk nyulasanak korrekcidja a fiilke terhelésekor és tehermentesitésekor. A vezérlés
kiértékeli a kdtélnyulast.
Az utanszabalyozasi sebesség a Travelling/V_Z pontjaban paraméterezheték, és egy (V_Z értékre
paraméterezett) digitalis bemenettel vezérelhetdk.

® Informacié
1 Az utdnszabalyozas menetsebessége els6bbséget élvez a tdbbi menetsebességgel szemben.
Utanszabalyozas végrehajtasahoz legalabb a kévetkezé bemeneti jeleknek meg kell lennitk:
e Szabalyoz6 kioldas
e V_Z utdnszabalyozasi sebesség
¢ |rany megadasa
® Informacié
A himbalézas elkerllése érdekében a vezérlésnek megfeleld ideig varnia kell, amig a kétél nyugalmi
1 helyzetbe all, miel6tt az utanszabalyozas bekapcsol.
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Menetopciok

Az utanszabalyozas sebessége

RF Szabalyoz6 kioldas

V_Z Az utanszabalyozas sebessége
RB A szabalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

8.14 Miikodés liresjarat esetén
A ZAdynpro készillékkel szinkron- és aszinkronmotorok egyarant miikbdtetheték Uresjaratban.

Vigyazat!
Szinkronmotorok Uresjaratban térténd miikddtetésekor erés rezgés vagy zaj léphet fel! Emiatt a
fordulatszam-szabalyozé ,,SPD_KP” alap erésitési tényezdéjét kb. 0,1%-kal csékkenteni kell.

Controller
» SPD_KP 1.00

L 0.10
Fordulatszam-szabalyozd
alap

8.15 Gyorsinditas
A motor mar a flilkeajté zarasakor aram ala kerdl, és a mechanikus fék kinyit. A motor fordulatszama
0-ra szabalyozott. Ezaltal az ajtdk zarasa utan azonnal megkezdédhet a menet.

° Informacié
A gyorsinditas funkcioé csak utanszabalyozassal ellatott felvond berendezések ajtd zdna teriiletén
1 hasznalhato.
Az EN 81-20 el6irasait be kell tartani.

8.15.1 Ellenérzés
A digitalis bemenetet a Control system meniiben v=0-ra kell paraméterezni.

Vezérlés

> £ 108 v=0
> v=0

108 funkcid
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Standard

DCP

CANopen Lift

A fllkeajtod bezarul

A bemenetek vezérlése:

¢ RF - szabalyoz6 Gizemengedély
¢ RVx—menetirany eldirasa

e v=0 - 0 fordulatszam tartasa

A kimenetek aktivalasa:

¢ RB —a szabalyoz6 Gizemkész
Az STO-funkcié bemeneteinek ké-
sedelem nélkil be kell kapcsolniuk
(,1” jel), vagy a motorvédd kapcso-
I6knak meg kell hdzniuk.

A motor aram ala kertdl

A fllkeajtd bezarul
A bitek beallitasa a felvonovezér-
|éssel:

e G2 -0 fordulatszam
e B1-menetparancs
e B2 -leallaskapcsol6
e B3 - menetsebesség
e B4 - menetirany

A bitek beallitasa a ZAdynpro kés-
zUlékkel

e S1 - menet aktiv

Az STO-funkcié bemeneteinek ké-
sedelem nélkil be kell kapcsolniuk
(,1” jel), vagy a motorvédd kapcso-
I6knak meg kell htzniuk.

A motor aram ala kerdl

A fllkeajtoé bezarul

Menet a vezérlés vezérlészavan
keresztll a 417-es CiA-specifikacio
szerint, menetparancs a kévet-
kez6képpen:

e Feszlltség engedélyezése

o Mikodés letiltasa

e Célsebesség v=0

Az STO-funkcié bemeneteinek ké-
sedelem nélkil be kell kapcsolniuk
(,1” jel), vagy a motorvédd kapcso-
I6knak meg kell htizniuk.

A motor aram ala keral

A kimenetek aktivalasa:

¢ MB — mechanikus fék

A motorféknek késedelem nélkil ki
kell nyitnia.

A motor fordulatszama 0-ra szaba-
lyozott.

A bitek beallitdsa a ZAdynpro kés-
zUlékkel

e S6 - mechanikus fék

A motorféknek késedelem nélkiil ki
kell nyitnia.

A motor fordulatszama 0-ra szaba-
lyozott.

A vezérlés nyitja a feket ,Mikodés
engedélyezése” értékkel

A motorféknek késedelem nélkul ki
kell nyitnia.

A motor fordulatszama 0-ra szaba-
lyozott.

A fllkeajto zarva van
A bemenet kikapcsolasa:
e v=0 - 0 fordulatszam tartasa

A bemenetek vezérlése:

e V1 —pozicionalasi sebesség
vagy

e V2 —koztes sebesség vagy

¢ V3 - menetsebesség

A menetsebességeket max.

150 milliszekundummal a ,v=0" be-
menet kikapcsolasa utan ki kell ve-
zérelni!

A fllkeajtd zarva van

A bitek beallitasa a felvonovezér-
|éssel:

o (G6 — kdztes sebesség vagy

e (7 - gyors sebesség

e B3 - menetsebesség

A bit visszavonasa a felvonévezér-
|éssel:

e G2 -0 fordulatszam

A menetsebességeket max.

150 milliszekundummal a ,v=0" be-
menet kikapcsolasa utan ki kell ve-
zérelni!

A fllkeajto zarva van

o A féket figyeli a vezérlés: A fék
nyitva kell legyen

e A célsebesség bedllitasa a
vezérlésben

A menetsebességeket max.

150 milliszekundummal a ,v=0" be-

menet kikapcsolasa utan ki kell ve-

zérelni!

Vigyazat!

Nyitott flilkeajtéval t6rténé menet miatti veszély!

Annak érdekében, hogy hibas bemenet, vezetékszakadas, illetve a CANopenLift-en vagy DCP-n
keresztil érkezé hibas telegram esetén a ,0 fordulatszam tartasa” funkcional megakadalyozzuk az id6
elétti inditast, a menetsebességek jeleit csak a ,0 fordulatszam tartasa” funkcié kikapcsolasa utan kell
raadni!
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Menetopciok

Gyorsinditas szabvanyos vezérléssel
RF Szabalyozé kioldas

v=0 O fordulatszam tartasa

V1 Pozicionalasi sebesség

V3 Menetsebesség Gyorsinditas DCP-vezérléssel
RV1/RV2 Irany megadasa BO Atalakité kiadasa

RB A szabalyozé6 lzemkész B1 Menetparancs
MB_fék Mechanikus fék B2 Leallaskapcsolo

B3 Menetsebesség
B4 Irany megadasa
S1 Menet aktiv

S6 Mechanikus fék
G2 0 fordulatszam

G7 nagy sebesség

8.15.2 Medfigyelési funkcié gyorsinditasnal
¢ ha a hajtast tobb mint 20 masodpercig 0 fordulatszamon tartjak, a frekvenciavaltd
ERR780/Gyorsinditas > 20s hibat jelez
¢ ha menet kdzben be van allitva a ,fordulatszam 0 tartasa” bemeneti jel, a frekvenciavaltd ERR781 /
Gyors. menetnél hibat jelez.
¢ ha a motor £7 mm-nél nagyobb mértékben mozog, a fordulatszam 0 beallitott bemenetnél a
ZAdynpro készilék hibara valt ERR529 / Gyorsinditas riasztas hibalzenettel

» aforgasjeladd (T_GUE) megfigyelési ideje akkor kezd&dik, amikor a ,fordulatszam 0” funkciét
kikapcsoltak
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9 Az abszolut forgasjeladoé kompenzacidja

9.1 Altalanos tudnivalék

VIGYAZAT!

Vigyazat!

Szinkronmotor Gizemeltetésekor forgasjeladd-kompenzaciot kell végrehajtani. A motor forgasjelado-
kiegyenlités nélkuli Gzemeltetése ellenérizetlen motormozgasokat okozhat.
Az abszolut forgasjelad6 kiegyenlitésének végrehajtasa el6tt nem szabad meneteket végrehajtani!

Informacié
Ziehl-Abegg motorok esetén az abszolut forgasjeladé mar gyarilag ki van egyenlitve ,,0” értéki
1 szabalyozasi eltérésre.

Az abszolut forgasjelado kiegyenlitését mar nem sziikséges végrehajtani!

Az abszolutérték-jelado beallitasi lehetéségei:

A ZAdyn4C két kilonbdz6 moddszert kinal az abszolutérték-jeladoé beallitasahoz:
e Az abszolutérték-jeladé terhelés nélkili beallitasa

o Az abszolutérték-jeladd beallitasa zart féknél

A terhelésmentes forgasjeladé-kiegyenlités altalanos feltételei:

e aberendezések és a motoradatok legyenek paraméterezve

o terhelésmentes Uzemeltetés, a hordozéeszkdzok legyenek levéve a hajtétarcsarol

o A fékfelligyeletnek a hasznalatban Iév6 fékek szamanak megfeleléen kell aktivnak lennie (
Monitors menii/BR)

A zart fékkel torténé forgasjeladé-kiegyenlités altalanos feltételei:

e aberendezések és a motoradatok legyenek paraméterezve

¢ biztositani kell azt, hogy a fék a forgasjelad6-kiegyenlités soran ne nyisson ki (a féket ki kell kétni)

o A fékfelligyeletnek a hasznalatban 1évé fékek szamanak megfelel6en kell aktivnak lennie (
Monitors menii/BR)
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9.1.1 Az SSl-jelad6 terhelésmentes kiegyenlitése
Az SSl-jelad6 forgasjeladd-kiegyenlitésénél a ZAdynpro egyenarammal latja el a motort. Ennek soran
a forgérész a legkdzelebbi magneses poélus kdzepére ugrik. A forgérésznek ebben a helyzetében az
SSl-jeladot manualisan ki kell egyenliteni egy nullponthoz. A szerelés megkdnnyitése érdekében
ajanlott az SSl-jeladot a szerelés el6tt a ZAdynpro készllékhez csatlakoztatni, és ,0” értéki
szabalyozasi eltérésre kiegyenliteni (a KODOLO-kiegyenlités/ENC_POS meniiben lévé érték).
Ezutan az SSl-jeladét lehetbleg elforgatas nélkil fel kell szerelni abban a helyzetben, amelyben a
szoritdcsavar jol hozzaférhetd.

o)
©
©
9
4 MMC-Recorder ~§
Valassza ki az Encoder adjustment meniit. ->Encoder adjust. 53
1. Safety gear 5 g
HW-Ident. B
o O O
Qo o
- N E
Encoder-adjust. D)
Vélassza ki az ENC_ADJ paramétert > ENC_ADJ OFF
2. |Encoder-beallitas bekapcsolasa az ,ENC_ADJ=No load” lehets-| > TRARCETERERE O)
. Encoder-adjustment
séggel. \
(Are you sure? )
3. |Er6sitse meg a @ gombbal
\[No] [Yes]
(Brakes will be opened
Annak lekérdezése, hogy a hajtas tehermentes allapotban van- |without any torque!
e. Is the motor load-free ?
4. \[Esc] [Yes] )

A @ gombbal a forgasjeladd bedllitasanak megszakitasa.
A @ gombbal a forgasjelado beallitasanak folytatasa.

(To start Encoder Adjust h
Nyomja meg az ellenérzd menet gombjat, és tartsa nyomval Encoder-adjust.

\[Esc]

A forgasjeladé-beallitas el van végezve.

(Set offset to zero meme-
Az encodert elforgatassal lehetéség szerint pontosan 0 ° értékre [ memechanically

kell beallitani, és a szoritécsavart 6vatosan meg kell hazni; 30°

kézben esetleg korrigalni kell az encoder poziciojat. A beallitasi \[Escl [Ponel y,
muvelet végén az encodert szorosan meg kell hizni, és az
értéknek 0 kozelében kell lennie. + 2,00 ° alatti eltérésnél a

6 forgasjelado-beallitas helyesnek mondhaté. Az ajanlott eltérés
T imax.x1°.

2. sor:
Jelenlegi eltolasi érték

Amikor az encoder be van éllitva, erésitse meg a @ gombbal.

7. |A ZAdyn ellenérzi, hogy az eltérés kisebb-e + 2,00 °-nal.

Eltérés kisebb 2,00 °: Eltérés azonos vagy nagyobb * 2,00 °:
(K()dolé kiegyenlitése si- (K(:dolé eltérése nem kor-
sisikeres korkorrekt
8.
|_[OK] |_[OK]
@ Gomb megnyomasa.
9. |® Gomb megnyomasa.
(stop inspection ! (Stop inspection !
10.
o o
Engedje el az ellenérzd menet gombjat.
1. Engedije el az ellenérzé menet gombjat.
R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H

117/140



Eredeti Gzemeltetési utasitas

ZAdynpro — 2 rész Az abszolut forgasjeladd kompenzacibja
(A folyamat sikeresen (A folyamat kézben hiba
befejezédoétt lépett fel
12.
L [OK] L [OK]

@ Gomb megnyomasa.
13.

Erésitse meg a @ gombbal

9.1.2 Az EnDat-jeladé terhelésmentes kiegyenlitése
Az EnDat-jelad6 forgasjelado6-kiegyenlitése soran a ZAdynpro egyenarammal latja el a motort. Ennek
soran a forgorész a legkézelebbi polus kézepére ugrik. A forgbrésznek ebben a helyzetében az
EnDat-jeladé tarolja a szabalyozasi eltérés értékét, és ezaltal az EnDat-jeladé ,,0” pozicioba all.

[>MMC-Recorder
Vélassza ki az Encoder adjustment menit. ->Encoder adjust.
1. Safety gear
\HW—Ident.
/- .
Encoder-adjust.
Valassza ki az ENC_ADJ paramétert > ENC_ADJ OFF
2. |Encoder-bedllitas bekapcsolasa az ,ENC_ADJ=No load” lehets-| * SRS
. Encoder-adjustment
séggel. N
Gre you sure? R
3. |Er6sitse meg a @ gombbal
\FNo] [Yes]
fgrakes will be opened
Annak lekérdezése, hogy a hajtas tehermentes allapotban van- |without any torque!
e. Is the motor load-free ?
4. \FEsc] [Yes]

A @ gombbal a forgasjeladd beallitasanak megszakitasa.
A @ gombbal a forgasjelado beallitasanak folytatasa.

(&o start Encoder Adjust h

5. |Nyomja meg az ellenérzé menet gombjat, és tartsa nyomval Encoder-adjust.
[Esc]

o

@ncoder adjust running,
6. |Aforgasjelado-beallitas el van végezve. Bitte warten ...

&

(;top inspection !

7. |Engedje el az ellenérz6 menet gombjat.

&

-
Process successfully
8. |ErGsitse meg a @ gombbal completed

| [

9.1.3 Az SSI- és az EnDat-jeladé terhelésmentes kiegyenlitésének ellenérzése
A forgasjeladé-kiegyenlités ellenérzésekor a ZAdynpro a motor minden egyes poélusat egyenarammal
latja el. Minden poluson meghatarozza a szabalyozasi eltérést, és kiszamitja az atlagolt szabalyozasi
eltérést. Ez a szabalyozasi eltérés tarolhaté a ZAdynpro készilékben.

® Informacié
1 Az ellenérzés soran meghatarozott szabalyozasi eltérés nem tarolédik a ZAdynpro készilékben.
P Informacié
A forgasjeladé-kiegyenlités soran a hajtoétarcsanak jobbra kell forognia (a hajtétarcsaval szemben
1 nézve). A forgasjelado-kiegyenlités befejeztével a hajtotarcsanak ugyanabban a pozicidban kell
lennie, mint a mivelet kezdetén.
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Az ellenérzés mentése
Az eredmény mentéséhez az ellenbérzéskor egy memoriakartyat kell helyezni az X-MMC kartyahelyre.
Az eredmény mentése a Menetszam.POL fajlban térténik a /4CX/DEVICE/[sorozatszam]/LST

mappaban.
rMMC—Recorder
Vélassza ki az Encoder adjustment menit. ->Encoder adjust.
1. Safety Brake
HW-Ident. o)
- i)
®©
Ve o
Encoder-adjust. ]
Valassza ki az ENC_ADJ paramétert > ENC_ADJ OFF = o,
2. |Encoder-beallitas bekapcsolasa az ,ENC_ADJ=Check” lehet6- i Caeets % =
. E der-adjust = N
Seggel \nCO er-adjustmen m qc)
g (<%
N 2 g
(Are you sure? T =
3. |Erésitse meg a @ gombbal (@)}
[No] [Yes]
o J
- .
Brakes will be opened
Annak lekérdezése, hogy a hajtas tehermentes allapotban van- |without any torque!
e. Is the motor load-free ?

4, ([Esc] [Yes]

A @ gombbal a megfigyelés megszakitasa.
A @ gombbal a megfigyelés folytatasa.

(To start Encoder Adjust )
Nyomja meg az ellenérzé menet gombjét, és tartsa nyomva. Encoder-adjust.

A szabalyozasi eltérés értékének ellenérzése automatikusan \[Escl )
végbemegy, és kb. 2 percig tart.

A forgérész egy teljes fordulatnyit forog, €s minden polusnal - N

Running, active pole:

6. |megtorténik a szabalyozasi eltérés értekének meghatarozasa. (s

A\ J

(stop inspection !
7. |Engedie el az ellen6rzd menet gombjat.

. J

(encoder check finished
8. 359°

OK
&[ ]

9.1.4 Forgasjelado-kiegyenlités zart féknél

Zart féeknél torténd forgasjelado-kiegyenlitésnél nem sziikséges a hordozdeszkdzoket levenni a
hajtétarcsarol.

Vigyazat!

A motor elektromos fékje a forgasjeladé-kiegyenlités soran nem nyithat kil

Ajanlott a fék elektromos csatlakozojat a forgasjelado6-kiegyenlités idejére kihuzni!

® Informacié
A forgasjelad6-kiegyenlités soran a motoron kb. 10-15 masodpercig jelent6s zaj léphet fel. Ez a zaj a
1 motor specialis aramabol adodik, és az ilyen tipusu forgasjelado-kiegyenlitésnél normalis jelenség.
Feltétlendl tartsa tovabbra is lenyomva az ellen6rzd gombot!

Vigyazat!

VIGYAZAT! Késziilékcserénél a szabalyozasi eltérést at kell vinni az aj késziilékre!
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<
MMC-Recorder
Valassza ki az Encoder adjustment meniit. ->Encoder adjust.
1. Safety gear
HW-Ident.
.
(Encoder-adjust.
Valassza ki az ENC_ADJ paramétert > ENC_ADJ OFF
2. |Encoder-bedllitas bekapcsolasa az ,ENC_ADJ=On halt” lehets- e Hesare
. Encoder-adjustment
séggel. \C
(Are you sure? )
3. |Er6sitse meg a @ gombbal
\[No] [Yes] )
(Is the brake
Annak lekérdezése, hogy a fék elektromos csatlakozasa le van- |wiring
e valasztva. disconnected?
4. dEsc] [Yes] )
A @ gombbal a forgasjelado beallitasanak megszakitasa.
A @ gombbal a forgasjelado beallitasanak folytatasa.
(To start Encoder Adjust
5. |Nyomja meg az ellendrzé menet gombjat, és tartsa nyomval Encoder-adjust.
[Esc]
-
(Encoder adjust running,
A forgasjelado-beallitas el van végezve. 1a
6. 3. sor: \
aktualis motoraram
A ZAdyn ellenérzi, hogy meghatérozhat6-e egy érvényes eltolasi
7. lertek.
Ervényes eltolasi értéket lehetett megha- |Az érvényes eltolasi értéket nem lehetett
tarozni: meghatarozni:
(Stop inspection ! (Stop inspection !
8.
\- \-
9. Engedje el az ellenérzé menet gombjat. Engedje el az ellenérzé menet gombjat.
Hibaszdveg jelenik meg a ZApad kijelzéjén.
10. |Kérdezze le, hogy a meghatarozott értéket
kell-e menteni.
(I-Ia a meghatarozott
11. |198 ° Erésitse meg a @ gombbal
\[No] [Yes]
Az @ megnyomasa esetén az érték nem kerdl
12. |mentésre.
A @ megnyomasa esetén az érték mentésre
kerdl.
(Process successfully
13. completed
|_[OK]
14. |Erssitse meg a @ gombbal

9.1.5

Az ERN1387 tipusu abszolut forgasjeladé kiegyenlitése
Az ERN1387 tipusu abszolut forgasjeladoé kiegyenlitése megfelel a zart féknél térténé forgasjelado-

kiegyenlitésnek.
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10 Tamogatas az atvételi vizsgalatkor

10.1 A forgasjeladé tesztelése
A funkcié a forgasjelad6 szoftver kiesésének szimulalasara szolgal.

Py Informacio
1 A tesztfunkci6 menet kdzben is aktivalhato.

A forgasjeladé tesztelésének végrehajtasa

liowersection
Valassza ki a Checks ment -> Checks
1. ZA-Intern
o
rvizsgélatok R
Valassza ki az SCY_EN paramétert > SCY_EN OFF 5
N
2. |Adja meg az SCY_EN=0n értéket e @ T
Enable tests N @
- T o
&8
T 2 © >
Vizsgalatok o)) T_J
Valassza ki az SCY_ENCparamétert '» SCY_ENC OFF 23
® 2
— ©

3. |Kapcsolja be a forgasjelad6 tesztelését az SCY_ENC=ON (Be- e o

A forgasjeladdé teszte-

kapcsolva) érték beallitasaval e
o J

o
~—

Adjon ki egy menetparancsot. A menet megszakad egy hibalize-
nettel, mert a forgasjeladé ki van kapcsolva.

10.2 A védéberendezés EN81-A3 szerinti tesztelése
A védéberendezés EN81-A3 szerinti ellenérzésével megakadalyozhato a felvonofiilke megalléhelyen
tulhalado, szandékolatlan mozgasa.

10.2.1 A fiilke arammentes elmozdulasa a szintr6l
A végfokozat kikapcsol, a motorfék kinyit, a fulke elmozdul.

Veszély!

¢ A motor nincs aram alatt, és a huzé terhelés iranyaban elmozdul!

o A ZAdynpro felligyeleti funkciéi inaktivak. A felvoné ellendrizetlen mozgasa veszélyes lehet a
berendezésre és a személyekre.
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10.2.2

VIGYAZAT!

A védbberendezés EN81-A3 szerinti tesztelésének végrehajtasa arammentes elmozdulassal

(Powersection
Valassza ki a Checks meniit -> Checks
1' ZA-Intern
o
(Vizsgélatok )
Valassza ki az SCY_EN paramétert > SCY_EN OFF
2. |Adja meg az SCY_EN=0n értéket > on
Enable tests
\_ J
(Vizsgé.latok h
Valassza ki az SCY_A3 paramétert > SCY_A3 OFF
3. Kapcsolja be az EN81-A3 szerinti tesztelést SCY_A3=power- > No current
less értékkel \A3 témogatds J
(Figyelem:
Jelzés, miszerint a kdvetkezd menetben a fék kinyit A menetparancs csak
4. a féket nyitja, a végfo-
végfokozat
\nem kap aramot!
5. |Ateszt megkezdéséhez adjon ki egy menetparancsot.

Menet maximalis gyorsulassal a szintrdl
A végfokozat bekapcsol, a fékek kinyitnak, a fiilke teljes aram alatt maximalisan gyorsul.

Vigyazat!

¢ Ne hajtsa végre a védéberendezés EN81-A3 szerinti tesztelését ,maximalis gyorsulassal a
szintrél”, ha a motor hdmérséklete mar eleve magas, mert a motor a maximalis gyorsulas
kévetkeztében tovabb melegszik.

¢ A motor a védéberendezés EN81-A3 szerinti ,menet maximalis gyorsulassal a szintrél” tesztelése
soran lemagnesezdédik. A Ziehl-Abegg nem vallal garanciat a nem Ziehl-Abegg gyartmanyu
motorokra.

Veszély!
e A ZAdynpro fellgyeleti funkcioi inaktivak. A felvon6 maximalis gyorsuldsa veszélyes lehet a
berendezésre és a személyekre.

A véddberendezés EN81-A3 szerinti tesztelésének végrehajtasa maximalis gyorsulassal

(Powersection
Valassza ki a Checks meniit -> Checks
1' ZA-Intern
o
(Vizsgélatok )
Valassza ki az SCY_EN paramétert > SCY_EN OFF
2. |Adja meg az SCY_EN=0n értéket > on
Enable tests
\_ J
(Vizsgélatok h
Valassza ki az SCY_A3 paramétert > SCY_A3 OFF
3. Kapcsolja be az EN81-A3 szerinti tesztelést SCY_A3=max. > max. SleEEll
accel. értékkel \A3 témogatis J
(Figyelem:
A fllke maximalis gyorsulasanak jelzése A menetparancs
4. maximdlis nyomatékot er-
eredményez,
\a vezérlés nem aktiv!
5. |A teszt megkezdéséhez adjon ki egy menetparancsot.
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10.3 A fogokésziilék vizsgalata
Ha a motor tekercseit a védékapcsolo révidre zarja (lasd az ,Elektromos telepités/motor
csatlakoztatasa (X3)” fejezetet), akkor a rovidzarlatot a funkcié kapcsolja ki. A funkcié bekapcsolasa
utan manualisan ki kell nyitni a fékeket.

Veszély!
A ZAdynpro feliigyeleti funkciéi inaktivak. A felvoné ellenérizetlen mozgasa veszélyes lehet a
berendezésre és a személyekre.

A fogokésziilék tesztelésének végrehajtasa

(Powersection
Valassza ki a Checks ment -> Checks
1. ZA-Intern
o
rvizsgélatok R
Valassza ki az SCY_EN paramétert > SCY_EN OFF =
2. |Adja meg az SCY_EN=0n értéket - oN S
Enable tests @©
- N ‘@
© o
wn N
(Vizsgélatok ) % E
Valassza ki az SCY_SG paramétert '» SCY_SG OFF S
3. |Kapcsolja be a fogokészulék tesztelését az SCY_SG=ON érték-| > ON £2
kel A fogdbkésziilék vizsgala- - &
&= J (@)
F
<
Az elektronikus révidzarlat kikapcsolasanak jelzése. A fekek Motor windings
4. manualisan nyithatok. not shorted!
\
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10.4 A kotélstabilitas vizsgalata
Felhelyezett ellensulyndl a fllke felfelé halad. A kijelz6n megjelenik a fulkemozgas.

Py Informacio
1 A funkcié csak CAN-vezérléssel egyitt lehetséges.

A hordozéeszkoz stabilitasanak vizsgalata

1. |Visszahozo6 vezérléssel haladjon felfelé, amig az ellensuly eléri
az utkozot.
(Powersection
Valassza ki a Checks menut -> Checks
2' ZA-Intern
.
(Vizsgélatok h
Valassza ki az SCY_EN paramétert > SCY_EN OFF
3. |Adja meg az SCY_EN=0On értéket > oN
Enable tests
. J
(Vizsgélatok h
Valassza ki az SCY_DA paramétert > SCY DA OFF
4. |Kapcsolja be a kétélstabilitas tesztelését az SCY_DA=ON érték-[ > OoN
kel A koétélstabilitas vizs-
\gélata )
Visszahoz6 vezérléssel haladjon feliranyban, amig a hordo-
z6eszkdzok a hajtétarcsara nem csusznak
5. Vegye figyelembe, hogy a hordozoeszk6zok legfeljebb 5 masod-
percig csuszhatnak a hajtétarcsan. Ha a hordoz6eszkdzdk
hosszabb ideig csusznak a hajtétarcsan, akkor a hordoz6eszko-
z6k karosodhatnak.
-
Afi]lkemozgés kijelzése Difference in cabin posi-
6. posiposition
+ 13mm
.

10.5 A motorfékek tesztelése

A funkcidé menet kbézben megszakitja a biztonsagi aramkort. A flilke altal az allo helyzetig megtett Gt
megjelenik a kijelzén.

Informacié
1 A funkcié csak CAN-vezérléssel egyitt lehetséges.
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A motorfékek tesztelésének végrehajtasa

(Powersection
Valassza ki a Checks meniit -> Checks
1' ZA-Intern
o
(Vizsgélatok )
Valassza ki az SCY_EN paramétert > SCY_EN OFF
2. |Adja meg az SCY_EN=0n értéket > on
Enable tests
\_ J
(Vizsgé.latok
Valassza ki az SCY_MB paramétert > SCY_MB OFF

3. |Kapcsolja be a motorfékek tesztelését az SCY_MB=ON értékkel| N

A motorfékek tesztelése
= J

Ures fiilkénél adjon ki menetparancsot felfelé

4. Szakitsa meg a biztonsagi lancot
-
Az ut kijelzése az allo helyzetlg Difference in cabin posi-
5. posiposition
+ 13mm
o

11 Elektronikus tipustabla
Az , elektronikus tipustabla” funkcidval paramétereket tarolhat a ZAdynpro készlékrdl egy
abszolutérték-jeladéban, vagy egy abszolutérték-jeladébol betdltheti azokat a ZAdynpro készilékre. A
funkcié EnDat-interfésszel felszerelt forgd jeladéknal lehetséges.

)
=]
X @©
c o
O ©®
=
T n
=
L35
W =

11.1 Adatok mentése

11

rMMC—Recorder

Vélassza ki az Encoder-adjust. meniit. ->Encoder adjust.
1. Safety gear
L HW-Ident.

Gi:ncoder-adjust 5

Valassza ki az SAV_P_E paramétert > SAV_P_E OFF
2. |Adja meg az SAV_P_E=On értéket > oN

& kédoldé paraméterei

11.2 Adatok betdltése

Ahhoz, hogy adatokat tudjon betélteni az abszolutérték-jeladobdl, el6zéleg azokat a ZAdynpro
készlleken keresztll tarolnia kell abszolutérték-jeladéban.

4 MMC-Recorder

Valassza ki az Encoder-adjust. ment. ->Encoder adjust.
1. Safety gear

HW-Ident.
.

- -
Encoder-adjust.
Valassza ki a LOD_P_E paramétert > LOD_P_E OFF

2. |Adja meg aLOD_P_E=27 értéket az adatok betéltéséhez i 20

\A kédolé paraméterei
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12 Aszinkronmotorok automatikus hangolasa

12.1  Altalanos tudnivalék
Aszinkronmotoroknal a motoradatok gyakran nem allnak rendelkezésre, vagy a motortipustablan
megadott adatok nem helyesek. Az automatikus hangolas funkcioval automatikusan térténik a motor
szamara optimalis Uzemi adatok meghatarozasa.

Az automatikus hangolasi funkcié a ZAmonMobile alkalmazasban is elérhetd.

[m] 5 ]

12.2 Az iizemi adatok meghatarozasa az automatikus hangolas-funkciéval
¢ Az automatikus hangolas funkciét 40 °C alatti motorhémérsékleten kell végrehajtani.
¢ Az automatikus hangolas megkezdése el6tt vigye az Ures fiilkét a legfelsé megallohelyre. A
megfelelé mikoédés elbfeltétele a forgasjelado helyes csatlakoztatasa és a motor korrekt
csatlakoztatasa (helyes fazisokkal).

Ha a sulykiegyenlités 40 %, akkor az automatikus hangolas funkcio elvégzésekor, amely 50 %
sulybdl indul ki, nincs elég tartalék ahhoz, hogy a felvon6 névleges terhelés mellett névieges
fordulatszamon miikédjon. Ez tébb intézkedéssel is megakadalyozhato:

¢ A Motortipustabla/U_Trim paraméter 300-310 V értékre csdkkentése. Ezaltal lesz tartalék egy
névleges terhelésld menethez.

1.1épés |A paraméterek megadasa a Berendezésadatok meniben.
e V*=arendszer névleges sebességének 95 %-a

e MOD_n* = kiszamitas

e n* = kiszamitasa automatikusan torténik

¢ _ D = hajtotarcsa atmérgje

e S =felfliggesztés

e i1 =azil:i2 hajtémdiattétel i1 értéke

e i2=Azi1:i2 hajtdmUattétel i2 értéke

2. lépés A paraméterek megadasa a Menet meniben.
e V_3=V*(aberendezés névleges sebessége)
CANopen Lift tizemmaodban ezt a sebességet a vezérlésben kell paraméterezni.
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3. lépés El6szor ki kell szamitani azt az értéket, amelyet a Motortipustabla/f paraméterbe kell megadni.
Ehhez el kell végezni a kbvetkez6 1.-3. [épést.
1. A pblusparok szamanak kiszamitasa a tipustablan talalhat6 adatok alapjan:
p=fx60/n
2. A névleges frekvencia kiszamitasa az automatikus hangolas funkcioé 1. Iépésében kiszamitott n*
érték és a polusparok szamitott szama alapjan. A p értéknek az egész szamu részét kell hasznalni:
f=n*xp/60
3. A névleges frekvencia szamitott értékéhez hozzaadunk 1,5 Hz-et:
f=f+15Hz
A meghatéarozott értéket Motortipustabla/f paraméterbe kell beirni.
A kdvetkez6 tovabbi paraméterek megadasa a Motortipustabla meniben.
* n=n*->aberendezés kiszamitott névleges fordulatszama, n*
¢ | = adat a motortipustablardl (ha nincs adat: | [A] = teljesitmény [kW] x 2)
¢ cos phi = adat a motortipustablarol (ha nincs adat: cos phi = 0,88)
4.1épés |Ures fillkével ellendrzési sebességgel lefelé haladas.
Ha a hajtas nem indul el, vagy ha a menet hibalizenettel megszakad, akkor a Motortipustabla
menUlben az f paraméterben a névleges frekvencia névelése 1 Hz nagysagu lépésenként, amig a
felvono lefelé nem halad.
5.1épés |A fulke felvitele a legfelsé megalléhelyre.
6.lépés |A Motortipustabla mentiben az ASM_ID =be paraméter paraméterezése.
-> Az adat megadéasa utan a kijelz6 az INFO men( 22. oldalara valt
ASM ID ---------- 22
1420rpm 19.7A 9.6A
50.5Hz 340V 278ms
0.76cos <WAIT >
7. lépés Parancs adasa a legalso szintre menethez.
8.1épés |A menet vége utan megjelenik a kdvetkez6 kijelzések egyike:
Good, Factor x.x-- -
At kell venni a meghatar-
meghatarozott értékeket?
[No] [Yes]
Az Gzemi adatokat helyesen lehetett meghatarozni.
x.x azt a korrekcios tényez6t jeldli, amellyel a kimeneti értékek helyesbitése toértént, pl. ,1.2”".
A @ gomb megnyomasakor az adatok automatikusan tarolodnak. Ezutan a folyamat befejezédik.
EJ:LIMIT —————————— ]
Az Gzemi adatok meghatarozasa nem fejez6détt be megfeleléen, mert elérték a ZAdyn
fesziltséghatarat. A Motortipustabla/U_TRIM paramétert kisebb értékre kell beallitani. A paramé-
ter csak akkor lathato, ha a Motortipustabla/ASM_ID=ON paraméter paraméterezve van. Meg kell
ismételni az 1.-8. |épést.
(f:LIMIT —————————— ]
Az Gzemi adatok meghatarozasat nem lehetett megfeleléen befejezni, mert a meghatarozasnal
elérték a szliphatart. A Motortipustabla/f_SLIP paraméterben névelni kell a szliphatart. Ehhez a
Motortipustabla/f_SLIP=15 Hz paramétert kell paraméterezni. A paraméter csak akkor lathato, ha
a Motortipustabla/ASM_ID=0ON paraméter paraméterezve van. Meg kell ismételni az 1.-8. |épést.
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A berendezés névleges sebességének 100 %-ra névelése

A végrehajtas két Iépésben térténik: EI6szor 95 %-ra allitjuk a berendezés névleges sebességét, és
elvégezzik az 1.-6. |épést. Ha az adatokat sikerult helyesen meghatarozni, 100 %-ra allitjuk be a
berendezés névleges sebességét, és megismételjik az 1.-6. |épést.

1.1épés |A paraméter kiigazitdsa a Berendezésadatok meniben.
e V* =arendszer névleges sebességének 95 %-a
e n* =kiszamitasa automatikusan toérténik (a vart érték kb. 1425 min1)

A paraméterek megadasa a Menet menuben.
e V_3 =V*(aberendezés névleges sebessége)
CANopen Lift Gizemmaodban ezt a sebességet a vezérlésben kell paraméterezni.

2.lépés |A paraméterek kiigazitdsa a Motortipustabla meniben.
e n=n*->aberendezés kiszamitott névleges fordulatszama, n*

3.1épés |A Motortipustabla mentben az ASM_ID =be paraméter paraméterezése.

-> Az adat megadasa utan a kijelzd az INFO meni 22. oldalara valt

1420rpm 19.7A 9.6A
50.5Hz 340V 278ms
0.76cos <WAIT >

4. lépés ‘A fulke felvitele a legfelsd megalléhelyre.

5. lépés ‘Parancs adasa a legalsé szintre menethez.

6.lépés |A menet vége utan megjelenik a kdvetkezd kijelzések egyike:

Good, Factor x.x - - -

At kell venni a meghatar-
meghatarozott értékeket?
[No] [Yes]

Az Uzemi adatokat helyesen lehetett meghatarozni.

x.x azt a korrekcios tényezét jeldli, amellyel a kimeneti értékek helyesbitése tortént, pl. ,1.2”.

A @ gomb megnyomasakor az adatok automatikusan tarolédnak. Ezutan a folyamat befejezédik.
Ha az adatokat nem lehetett helyesen meghatarozni, a 22. oldal jelenik meg az Info meniibdl.

ﬁJ:LIMIT __________ ]

Az Uzemi adatok meghatarozasa nem fejez6dott be megfeleléen, mert elérték a ZAdyn
fesziltséghatarat. A Motortipustabla/U_TRIM paramétert kisebb értékre kell beéllitani. A paramé-
ter csak akkor lathat6, ha a Motortipustabla/ASM_ID=0ON paraméter paraméterezve van. Meg kell
ismételni az 1.-6. lépést.

[f (LIMIT - --------- ]

Az Uzemi adatok meghatarozasat nem lehetett megfeleléen befejezni, mert a meghatarozasnal
elérték a szliphatart. A Motortipustabla/f_SLIP paraméterben névelni kell a szliphatart. Enhez a
Motortipustabla/f_SLIP=15 Hz paramétert kell paraméterezni. A paraméter csak akkor lathaté, ha
a Motortipustabla/ASM_ID=0ON paraméter paraméterezve van. Meg kell ismételni az 1.-6. |épést.

R-TBA17_03-H 2023/18 Index 008 Cikkszam 00163461-H
128/140



Eredeti Uzemeltetési utasitas
ZAdynpro — 2 rész Kalénleges funkciok

13

131

VIGYAZAT!

13.11

13.1.2

13.2

A fogokészilék kioldasa nem ismételhetd tetszdleges gyakorisaggal, mert ezaltal a ZAdynpro

Kiilédnleges funkcidk

Az iitemfrekvencia modositasa
A ZAdynpro Utemfrekvenciajanak gyari beallitasa az épitési mérettdl €s a motortipustol fugg:

Kivitelezési méret Szinkronmotor Aszinkronmotorok

ZAdynpro 011

;’::z:g:g 813 16 kHz automatikus Utemfrekvencia 16 kHz automatikus tGtemfrekvencia
ZAdynpro 023 (M_PWM=Auto paraméter) (M_PWM=Auto paraméter)
ZAdynpro 032

ZAdynpro 040

ZAdynpro 050 8 kHz alland6 Utemfrekvencia 16 kHz automatikus ttemfrekvencia
ZAdynpro 062 (M_PWM=Fix f_PWM paraméter) (M_PWM=Auto paraméter)
ZAdynpro 074

A Adyn4C és a ZAdynpro 7 Hz alatti kimeneti frekvenciajanal az Gitemfrekvencia 8 kHz-re csdkken.

e Szikség esetén az Utemfrekvencia a Leistungsteil (Teljesitményrész) meniben 3,7 .... 16 kHz
kozott fokozatmentesen modosithato.

¢ A Leistungsteil (Teljesitményrész) menl az Advanced (Halado) szinten talalhatdé. Az Advanced
(Halado6) szint megnyitasahoz nyomja meg hosszan az @ gombot.

¢ Az Utemfrekvenciat csak a Ziehl-Abegg lgyfélszolgalataval egyeztetve modositsa.

Vigyazat!

Az Utemfrekvencia médositasanak hatasara

e a ZAdynpro teljesitménye cstkken (lasd a Miszaki adatok c. fejezetet)

¢ nagyobb a teljesitményveszteség, és ezaltal er6sebben melegszik a ZAdynpro

Az utemfrekvencia allando el6irt értéke (Power section menii/M_PWM=Fix f_PWM)
A ZAdynpro Power section menii f_PWM pontjaban beallitott Gitemfrekvenciaval mikodik.

Az iitemfrekvencia automatikus korrigalasa (Power section menii M_PWM=Auto)

A frekvenciaatalakitd a Power section menii f_PWM_H pontjaban beallitott itemfrekvenciaval
mikodik.

Szikség esetén a frekvenciaatalakité a Power section menii f_PWM pontjaban beallitott
Utemfrekvenciara valt.

A fogokésziilék kioldasa
Ennél a funkciénal a motor az impulzussorrend paraméterezett értékeinek fliggvényében épiti fel a

Vigyazat!

(/2]
tonkremehet. :')-))
=
Q
3
%
o
T
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SB_N=3
SB_M [%]
SB_TO
100 - «—
SB_T1
@ |

A4

A fogokésziilék kioldasanak menete
1 Ellen6rzé menet ,FEL” vagy ,LE”

A fogokésziilék kioldasanak végrehajtasa

a MMC-Recorder
Vélassza ki a Safety gear men(t ->Encoder adjust.
1. Safety gear
HW-Ident.
-
(Safety gear
Valassza ki az SB_MOD paramétert > SB_MOD Off
2. |Kapcsolja be a fogokésziilek kioldasat i s
\Felszabadité funkcidé akt
4 Safety Brake
Inditsa el a fogdkésziilék kioldasat az ellenérzé menet gombja-
3. nak megnyoméséva| Press inspektion!
[esc]
.
A funkcio sikeres! A funkcié nem sikeres!
(0 .0s 4.0A (Stop inspection !
4.
- - - - - - - > jerkl S
5. Az ellen6rz6 menetet
mindkét esetben meg kell szakitani
(sa_mro 1
6.
L [ESC]
P Informacié
Sziikség esetén a Safety gear menliben médosithatd az impulzusamplitido, az impulzusidd, az
l impulzussziinet és az impulzusszam paraméter.
13.3 Reset

A ZAdynpro paramétereinek alapértelmezett értékekkel vagy vevdspecifikus berendezésadatokkal

valo betoltése.

A visszaallitas a Statistic meniiben a RESET numerikus megadasaval kezdédik.

Visszaallitasi funkciok:

Visszaallitasi-sz.

Hatas

77

Eléparaméterezett ZAdynpro: A paraméterek vev8specifikus
berendezésadatokkal val6 betdltése

Alapértelmezés ZAdynpro: A paraméterek alapértelmezett ér-
tékeinek betodltése
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torlés:

e Paraméter

90 ¢ Hibalista

e Hibalizenetek

A paraméterek alapértelmezett értékeinek betdltése
torlés:

e Paraméter
e Hibalista
¢ Hibalizenetek

A paraméterekhez a rendelkezésre alloé hardver alapjan szab-
vanyos értekeket rendelnek

99

Vigyazat!
Szinkronmotoroknal visszaallitaskor a k6dolé szabalyozasi eltérése paraméter (ENC_OFF) 0-ra all.
Ha az ENC_OFF értékét el6zdleg megadtak, akkor a visszaallitas végrehajtasa utan meg kell
hatarozni a kddol6 szabalyozasi eltérését, vagy meg kell adni az ENC_OFF régi értékét!

A motor forgasjeladé-kiegyenlités nélkili Gzemeltetése ellendrizetlen motormozgasokat okozhat!

Vigyazat! - 90-es és 99-es visszaallitas

Ha a Ziehl-Abegg gyarilag elvégezte a ZAdynpro eléparaméterezését, akkor az az alaphelyzetbe
allitas végrehajtasakor elvész.

A paraméterek alapértelmezett értékeket vesznek fel, amelyek nem felelnek meg az
eléparaméterezésnek!

13.4 A motorfazisok ellenérzése
A vezetékezési hibak, vezetékszakadas, révidzarlat ... miatti motormozgasok megakadalyozasa
érdekében az inditasi folyamat soran megtorténik a motorfazisok ellenérzése. Ehhez a készilék a
fékek nyitasa el6tt méréfesziiltséget helyez az U/V/W fazisokra, és a harom motorfazis alapjan
megmeéri az aramot.

A felligyeleti funkcié kb. 300 ms-mal meghosszabbitja az indulasi folyamatot. ,Single” (Egyszer)
gyari beallitas és helyes mérési eredmény esetén erre csak az 1. menetnél keril sor a
frekvenciaatalakité bekapcsolasa utan.

Ha a vizsgalatok soran hiba allapithaté meg, akkor az E412 —-MOT:UVW fail hibatizenet jelenik meg.

Az ellen6rzés moédja a ZA-Intern/UVW_CHK meniiben valaszthaté ki. A gyari beallitas a ,Single”

(Egyszer().
Funkcié Név

Single A motorfazisok ellenérzése az 1. menetkor torténik meg a frekvenciaatalakité bekapc-
solasa utan. Sikeres ellenérzés esetén nem kerll sor tovabbi ellenérzésekre. »
Ha az ellendrzés sikertelen, akkor minden menet kezdetén ellenérzés térténik az 2
ellenérzés hibatlan végrehajtasaig. 2

Cont Minden menet kezdetén ellen6rzés torténik §

Off A motorfazisok ellenérzése ki van kapcsolva m

-
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Az vizsgalati feszliltség a ZA-Intern/lUVW_PEK menilben valaszthato ki. A gyari beallitas az ,f(P)".

Funkcié Név
f(P) A vizsgalati fesziiltség a ,Motor name plate” meniben megadott motorteljesitmény-
hez igazodik. Hiba esetén a vizsgalati fesziltség megjelenik a hibalizenetben.
1V...10V Valasztani lehet 1V és 10 V vizsgalati feszlltség k6zott.

Hiba esetén a vizsgalati fesziltség megjelenik a hibalizenetben.

15V 15 V vizsgalati fesziltség.

Helyes csatlakoztatasnal ,,E412 — MOT:UVW fail” hibalizenet jelenik meg

Ha a motor helyes csatlakoztatasanal ,E412 — MOT:UVW fehlt” (MOT:UVW hianyzik) hibatzenet
jelenik meg, azt a tul alacsony vizsgalati fesziiltség okozhatja. Ezt adott esetben manualisan névelni
kell.

13.5 Mezdgyengitéses teriilet

Mez8gyengitéses terlleten torténd Uzemeltetés csak aszinkronmotoroknal lehetséges.

Ha egy aszinkronmotor Uzemeltetésekor a sziikséges n* motorfordulatszam meghaladja a motor n
névleges fordulatszamat, akkor a ZAdynpro automatikusan atvalt a mezégyengitéses tartomanyban
térténd tzemeltetésre.

Mezbgyengitéses tertleten térténd Uzemeltetésnél az |_0 magnesezési aram a teljes fordulatszam-
tartomanyban csdkken. A motoradatoknal a cos phi né. Ezaltal elérhetd a motor sziikséges
fordulatszama.

Az eredeti és az Ujonnan szamitott motoradatok az Info menii 05. oldalan 6sszehasonlithatok.

13.6 Uzemeltetés 3 fazisu 230 V AC fesziiltségellatassal
A ZAdynpro3~ 230 V AC fesziltségellatassal uzemeltethetd.
Ehhez csupan a kiilonbdz6 felligyeleti funkciokat kell hozzaigazitani az alacsonyabb
feszlltségellatashoz.

A Power section meniben paraméterezze az UDC_N=325V |7 A

owersection
paramétert »>UDC_N 325 v
1. > 325
ec névleges fesziiltség

A Pows—:-r section meniiben paraméterezze az UDC_MIN=250 V ;""" a
paramétert % UDC_MIN 250 v
2. > 250
Min. DC fesziiltség
o )
A Power section menube'n paraméterezze az ((E———— N
UDC_MAX=760 V paramétert » UDC_MAX 760 v
3. > 760
Max. DC fesziiltség
- J
A Powgr section menlben paraméterezze az U_BC=650 V A M
paramétert »>U_BC 650 v

> 650
BC bekapcsolasi fesziilt-

529 J

13.7 Szabalyozott vészleallitas ferde felvonoknal
Ha ferde felvonoknal vészleallitas torténik a fékek kdzvetlen zarasaval, akkor a hirtelen rantassal
torténé megallaskor az utasok megsérilhetnek. Ennek elkerllése érdekében a vezetéfilkének
vészleallitaskor is szabalyozottan kell lassulnia.
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Erre a célra a /FastStp funkcié all rendelkezésre.
A bemenet /FastStp funkciéval térténik kikapcsolasakor a Vezérlés menii / A_MAX pontjaban
paraméterezett késleltetéssel térténik a lassulas (lasd az abrat).

A

V|

X-IN
RF

Vi

V3
RV1/RV2

/FastStp

X-OUT
RB

MB

Szabalyozott vészleallitas

RF Szabalyoz6 kioldas

V1 Pozicionéalasi sebesség

V3 nagy menetsebesség
RV1/RV2 Irany megadasa
/FastStp Lassulas vészleallasnal
RB A szabalyozo lizemkész
MB_fék Mechanikus fék

13.8 Menetiranyvaltas-szamlalo
Ennél a funkcional egy visszaszamlalo szamlalja a menetiranyvaltasok megengedett szamat, és
id6ében értesiti a felvondberendezés lizemeltetdjét, hogy a hordozéeszkdz cseréje sziikséges.

13.8.1 A menetiranyvaltas-szamlalé paraméterei
A menetiranyvaltas-szamlaléhoz a Statistik (Statisztika) menliben a kdvetkezd paraméterek allnak
rendelkezésre.
Minden paraméter hasznalatahoz el6z6leg a TD_PWN hozzarendelése sziikséges.

Paraméter Név Ertéktartomany Gyari beallitas
TD_PWN Jelsz6 megadasa 0...9999 0
Jelszokeént 1 és 9999 kdz6tti szam adhaté meg 0 = nincs jelszd

Ha a jelsz6 0-ra van allitva, akkor az menetiranyval-
tas-szamlalot kikapcsol.

TD_PWC A jelszo titkositott formaban térténé kijelzése. A jelsz6|nicht einstellbar 21689

elfelejtése esetén kérjik felvenni a kapcsolatot a

gyartoval. "
TD_PW A jelszo megadasa 0...9999 0 >
TD_SET A visszaszamlal6 kezd6 értéke 0.00 ... 10.00 M 0.00 E
TD_RST A szamlal6allas visszaallitdsa az abszolutértek-jela- |On Off g

dordl Off

13

Tovabba az INFO meni TravelDirection oldalan rendelkezésre all a menetiranyvaltas-szamlalo
aktudlis szamléléalldsa és kezdb értéke.
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13.8.2

1

VIGYAZAT!

13.8.3

A menetiranyvaltas-szamlalé bekapcsolasa
A menetiranyvaltas-szamlalé hasznalatahoz médositani kell a kévetkezd paramétereket.

(statisztika
> TD_PWN 0
> 0

*04 delszd
\§REs E==0

(étatisztika
TD_PWN 0
->TD_PWC 21689
*Kbédolt jelszd
-

(statisztika B
»>TD PW O

Y 0
*Password entr
N b & J
@tatisztika h
»TD_SET 0

> 0
*Elt. kezddértéke
& J

Informacio

A Statisztika/TD_PWN paraméternél uj jelszot kell megadni.
Ha korabban mar megadtak egy jelsz6t, akKor azt els6ként meg kell adni a
,TD_PW” alatt, és csak ezutan cserélhetd Uj jelszéra.

A Statisztika/TD_PWC paraméter kddolt formaban mutatja a jelszét.

A kodolt jelszé segitségével a ZIEHL-ABEGG SE vissza tudja fejteni az eredeti
jelszot.

Erre példaul olyankor lehet sziikség, ha az lGizemeltet6 elfelejtette.

A Statisztika/TD_PW paraméternél a TD_SET minden modositasa elétt meg kell
adni az el6z6leg hozzarendelt jelszot.

A Statisztika/TD_SET paraméternél a menetiranyvaltoztatas maximalis szamat
kell megadni.

A statisztika/TD_SET paraméteren a menetiranyvaltasok maximalis szama 16,67 millié.

Vigyazat!

A ZAdynpro cseréjekor a visszaszamlal6é ,TD_CNT” aktualis szamértékét feltétlentl at kell vinni az j

ZAdynpro készulékre!

A menetiranyvaltas-szamlalé kikapcsolasa
A menetiranyvaltas-szamlalé kikapcsolasahoz méodositani kell a kdvetkezd paramétereket.

@tatisztika h
»>TD_PW 0

L 0
*Password entr
N & J
(statisztika B
»TD_SET 0

Y 0
*Elt. kezddértéke
- J
/étatisztika h
»>TD_PW 0

> 0
*Password entr
N ¥ J
(étatisztika B
»TD_PWN 0

B 0
*Uj jelszé
& j jelszod )

A Statisztika/TD_PW paraméterénél meg kell adni korabban megadott jelszot.

A Statisztika/TD_SET paraméternél ,0” értéket kell megadni.

A Statisztika/TD_PW parameéternél meg kell adni az elé6z8leg hozzarendelt jels-
z6t.

A Statisztika/TD_PWN paraméternél ,0” értéket kell megadni.
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13.8.4

13.8.5

13.8.6

Egy mar bekapcsolt menetiranyvaltas-szamlalé paraméterezése
Ha a mar bekapcsoltak a menetiranyvaltas-szamlalot, akkor annak funkciéit jelszoval zaroljak. Ez
onnan lathaté, hogy a Statisztika/TD_PWC paraméternél az ,56366” kodolt jelszé lathato.

Statisztika
TD_PWN 0
->TD_PWC 56366

Annak érdekében, hogy kés6bb megvaltoztathassuk a mar aktivalt iranyvalté szamlalét, a korabban
hozzarendelt jelsz6t be kell irni a Statisztika/TD_PW paraméterbe.

Statisztika
»>TD_PW 0
Y 0

*Password entry

Kimeneti funkcidk
A ZAdynpro kimeneteihez a menetiranyvaltds-szamlaloé hasznalatakor két speciélis szamlaloéfunkcio

rendelhetd:

Paraméter

Funkcioé

Magyarazat

Hordozoeszk6z-| A hordozbeszkdz cseréje Az érintkezd zar, ha az aktualis hordozéeszk6z még kb. 1 évig

informacio szlkséges hasznalhaté.
Az érintkez6 zarva marad a visszaszamlalo ujboli beéllitasaig.
TD_CNT ext. Monoflop A kimeneti relé minden menetiranyvaltaskor egy impulzust kiha-

gy a megfelelé kimeneten.
Kuls6é szamlalo csatlakoztatasahoz, pl. a vezérlében.

A menetiranyvaltas-szamlalé alaphelyzetbe allitasa

Informacio

A menetiranyvaltasok maximalis szamanak elérésekor a ZAdynpro zarolodik, és a kijelzén egy
hibalizenet jelenik meg: ,,E950 TD_CNT: Drive Limit”.

Ahhoz, hogy a fiilkét a frekvenciaatalakitd zaroldsa utan még a hordozéeszkbz-csere pozicidba
lehessen vinni, a ZAdynpro készuléket ki- és ujra be kell kapcsolni. Ezutan alkalmanként egy-egy

tovabbi menet lehetséges.

A hordozo6eszkoz sikeres cseréje utan a Statisztika meniben meg kell adni a jelszét, és a
visszaszamlalot be kell allitani az uj kezdd értékre:

(Statisztika

»>TD_PW 0
Y 0
\*Password entry

N

(Statisztika

»TD_SET 0

Y 0
\*Elt . kezdéértéke

[Statis ztika
»>TD_PW O
Y 0

*Password entry
—

Adja meg a Statisztika/TD_PW paraméternél az aktualis jelsz6t, hogy Ujra be
tudja éllitani a visszaszamlalo6 értékét.

A Statisztika/TD_SET paraméternél ,0” értéket kell megadni.

A Statisztika/TD_PW paraméterénél meg kell adni az aktualis jelsz6t.
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Statisztika
»TD_PWN 0
> 0 A Statisztika/TD_PWN paraméternél ,0” értéket kell megadni.

*Uj jelszé

A visszaszamlalé sikeres bedllitasa utan a ,,TD_RES” szamlalo-visszaallitas értéke eggyel né.
Az aktualis TD_RES érték megadasahoz az INFO menii TravelDirection oldalan meg kell nyomni a
© nyomogombot.

13.8.7 A szamlaléallas visszaallitasa az abszolutérték-jeladérol
Az abszolutérték-jeladd automatikusan tarolja a menetiranyvaltas-szamlalé szamlaléértékét. Erre
¢ 1000 iranyvaltasig 100 iranyvaltasonként,
¢ 10 000 iranyvaltasig 1000 iranyvaltasonként,
¢ 10 000 iranyvaltastol 3000 iranyvaltasonként kertl sor.
A funkcié EnDat-, Codeface-, és Hiperface-interfésszel felszerelt abszolutérték-jeladoknal lehetséges.
Az aktualis szamlaléallas betdltheté az abszolutérték-jeladorédl a ZAdyn készilékre:
(Statisztika A
% TD PW 0
> 0 A Statisztika/TD_PW paraméterénél meg kell adni az aktualis jelszot.
\*Password entry )
(statisztika ) A Statisztika/TD_RST paramétert ,BE” allasra kell allitani.
> TD_RST OFF
2 > O'Nll' es A szamlal6allas helyreall, és az Info menii a . oldalan a TravelDirection részen
O TResERAmmoTAeR J lathatova valik a TD_CNT paraméter.
13.9 A fékek EN 81-20 szerinti 6nfeliigyelete
Az Gzemi fekek fékez6 elemként hasznalhatok, a felvonéfiilke szandékolatlan mozgasa elleni
védelem céljabdl. A szikséges dnfelligyelet a fékeken 1évé mikrokapcsoldkat hasznalja. A feligyelet
nyitd érintkezdkkel (NC) és zaro érintkezbkkel (NO) egyarant végrehajthato. A felligyeleti érintkezé
fajtaja a bemenetek programozasakor kivalaszthato.
13.9.1 Az onfeliigyelet aktivalasa
Az 6nfeligyelet aktivalasa a fékkdrok szadmanak, valamint a mikrokapcsolo funkciojanak a BR
paraméter alapjan torténd kivalasztasaval, a Startup vagy a Monitors menuben torténik (pl. 2 fékkér
a mikrokapcsolok zaré funkcidjaval: BR=2xNO).
Monitoring Startup
% BR 2*NO % BR 2*NO
> 2*NO > 2*NO
Brake Monitoring Brake Monitoring
13.9.2 A ZAdynpro reteszelésének aktivalasa egy fékkor hibas miikodése esetén
A ZAdynpro reteszel6 funkciojahoz aktivalni kell a LOCK_X=Be paramétert a Feliigyeletek
meniben.
Monitoring
% LOCKBR Off
> On
Lock inverter
A paraméter aktivalasaval biztosit_haté, hogy a ZAdynpro hibas fékkér felismerésekor reteszeljen.
A ZAdynpro reteszelése csak az Uberwachungen / UNLOCK = Ein (Felligyeletek / Zarolas feloldasa
= Bekapcsolas) paraméter paraméterezésével oldhaté fel.
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13.9.3 Az onfeliigyelet funkcié-ellenérzése

Funkcio6-ellen6rzés az EN 81-50:2014 szerint

Az onfeligyelet EN 81-50 szabvany 5.8.3.2.5. pontjaban elGirt ellen6rzése a Ziehl-Abegg gyari belsé
szoftvertesztjei soran minden szoftververziénal megtérténik.

Ehhez 10 tesztmenetet hajtanak végre, mikézben ellendrzik az énfelligyelet mikédését.

Funkcié-ellenérzés lizembe helyezéskor
Ha a hajtomielemeket hasznaljak fékez6 elemként a felvonoéfiilke szandékolatlan mozgasa elleni
védelem céljabol, akkor az izembe helyezéskor el kell végezni az dnfelligyelet funkcié-ellenérzését:

1. vizsgalati Iépés

1.
2.
3.

o~

o]

Kdsse le a jelvezetéket egy felligyeleti bemeneten.

Hajtson végre tesztmenetet.

Mar az inditaskor meg kell jelennie a ,380 BR:Start Fehler” (BR: inditasi hiba) hibalizenetnek
(,nyitd” feligyeleti funkcid) vagy az ,582 BR:T2 zu klein” (BR: T2 tul kicsi) hibalizenetnek (,zar6”
felgyeleti funkcid), kiilénben a felligyelet hibas.

A ZAdynpro reteszel6dik, tovabbi menet nem lehetséges.

Csatlakoztassa Ujra a jelvezetéket.

. Hajtson végre U tesztmenetet a reteszelés ellenérzéséhez. Nem szabad Uj menetnek

lehetségesnek lennie, a ZAdynpro tovabbra is reteszelve van.

. Oldja a reteszelést az Monitors menii UNLOCK = On paraméterének paraméterezésével (lasd

a kijelzét).

. Inditson uUj menetet, ennek hibamentesen végrehajthatonak kell lennie.

Monitoring
% UNLOCK On

S On
Unlock encoder

Ismételje meg az 1. vizsgalati 1épést minden felugyeleti bemenettel

2. vizsgalati [épés

1.

2.
3.

o

Ismételje meg a 2. vizsgalati Iépést minden felligyeleti bemenettel

. Inditson Uj menetet, ennek hibamentesen végrehajthatonak kell lennie.

Kosse le a jelvezetéket egy felligyeleti bemeneten, és zarja rovidre a felligyeleti bemenetet a
ZAdyn belsd 24 V DC feszlltségforrasaval.

Hajtson végre tesztmenetet.

Mar az inditaskor meg kell jelennie a ,380 BR:Start Fehler” (BR: inditasi hiba) hibalizenetnek
(,zaro” felugyeleti funkcid) vagy az ,582 BR:T2 zu klein” (BR: T2 tul kicsi) hibatizenetnek (,nyit6”
felugyeleti funkcid), kiilénben a felligyelet hibas.

A ZAdynpro reteszel6dik, tovabbi menet nem lehetséges.

Tavolitsa el a révidre zarast, és csatlakoztassa Ujra a jelvezetéket.

. Hajtson végre Uj tesztmenetet a reteszelés ellen6rzéséhez. Nem szabad U menetnek

lehetségesnek lennie, a ZAdynpro tovabbra is reteszelve van.
Oldja a reteszelést az Monitors menii UNLOCK = On paraméterének paraméterezésével (lasd
a kijelz6t).

Monitoring

» UNLOCK On
> On

Unlock encoder
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automatikus
paraméterdiagnosztika 44
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optimalizalasa 99
Az SSl-jelado 117
C
CAN-interfész aktivalasa 8
Control system meni 66
Controller meni 79
Csucsives menet 105
D
DCP-interfész aktivalas 7
DCP-protokollok 6
DCP-lzem 6
Decelerating menu 77
E
elektronikus tipustabla 125
Encoder & BC menii 64
Encoder adjustment meni 84
Energiamegtakaritas 57
Energiaméré 95
Uzemallapotai 42
Uzemorak 80
F
forgasjelad6-kompenzaciot 116
funkciéval automatikusan 126
G
Gyorsinditas 113
Gyorsulas 98

H
hal6ézatmegszakitasok 81
harmadik kezel6i nyelv 46
Hibalista 24, 80
hibanyugtazas 21
HW-Ident. meni 85
|
Indulas 98
indulast 99
INFO meni 88
Installation meni 65
K
kezel6i nyelv 57, 62
kiegyenlitésének
végrehajtasa el6tt 116
Konfiguraciok betdltése 49
Konfiguraciék mentése 48
Kdzvetlen bejaratas 111
Kuszout-optimalizalas 108
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lassulas 103, 106, 108
LCD meni és jelszo 62
M
Mask (Maszkolas) funkcié 24
Memory Card meni 82
Memoriakartya 44
menetiranyvaltas-szamlaléh
oz 133
Menetmegszakitas 20
menetmegszakitasok 81
menetsebességek 102
Menetszam 80
Meni checks 86
MMC-Recorder 83
MMC-Recorder menu 83
Monitoring menu 73
Motor rating plate menu 63
N
Normal menet 98
o
Open Loop (nyilthurku)
Uzemeltetéshez 53
P
Parameter set 2 meni 80
Paraméter 57, 62
Paraméterek betdltése 47
Paraméterek mentése 46

Paraméterlistak,

nyomtatolistak és

hibalistak mentése
Position Mode
Power section meni

S

Safety gear menl

soros vezérlés

Standby (készenléti) funkciod

Start menl

Startup

Statistic meni

Stop

Stop meni

Szoftverfrissités

szinetmentes tapegység

Sirg6sségi kilrités 3 fazisu
3~400 VAC
feszlltségellatassal

T

Travel menU

u

Utanszabalyozas

Vv

Velocity Mode

Vilagité dioda

Visszaallitasi

visszaszamlald

Vészkiurités 230 V AC

Vészkilrités a szlinetmentes
aramellatas optimalis
teljesitményével

Vészkilrités a szlinetmentes
tapegység minimalis
teljesitményével

V4

ZA-Intern menu
Zarolas funkcio
u

Uresjarat
Utemfrekvencia
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